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1 Obecné pokyny

1.1 Bezpecnostni pokyny

K zabranéni tézkym poranénim nebo velkym vécnym Skodam mohou prace na/s pfistroji provadét
jen osoby, které jsou k tomu na zakladé svého vzdélani a kvalifikace opravnény a jsou seznameny
s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a provozem regulatorti otaCek . Tyto osoby si pfed insta-
laci a uvedenim do provozu musi pozorné precist navod k provozu. Vedle navodu k provozu a na-
rodnich zavaznych pfedpisU k ochrané zdravi pfi praci musite dodrzovat uznavané technické pred-
pisy (bezpe€néa a odborné prace dle UVV (pfedpisy bezpecnosti prace a ochrany zdravi pfi praci)
VBG (predpisy profesnich sdruzeni), VDE (Svaz némeckych elektrotechniki), atd.)

Opravy na pfistroji mize provadét jen vyrobce, popf. jim autorizované servisy.

PRI NEOPRAVNENEM OTEVIRANi A U NEODBORNYCH ZASAHU ZARUKA ZANIKA!

Pri praci na regulacnich zafizenich pod napétim dodrzujte platné narodni predpisy bezpecnosti
prace a ochrany zdravi pfi praci (UVV).

1.2 Pouzivani k uréenému ucelu

Pfistroj je ur€en vyhradné jen pro ulohy sjednané v potvrzeni zakazky. Jiné nebo tento rdmec pfe-
kraCujici pouzivani je povazovano za pouzivani k neur€enému uUcelu. Za Skody z toho vyplyvajici

vyrobce neruéi. K pouziti k uréenému Ucelu také patfi dodrzovani postupl pfi montazi, provozu a

servisu, které jsou popsany v tomto navodu k provozu. Technické parametry i udaje k usporadani
vyvod( jsou uvedeny na typovém Stitku a v navodu a musi byt bezpodmineéné dodrzovany.

Elektronicka zafizeni nejsou v zasadé zabezpecena proti vypadku! Uzivatel tedy musi sam zajis-
tit, aby pfi vypadku zarizeni byl systém preveden do bezpecného stavu. Vyrobce pfi nedodrzovani
tohoto bodu a neodborném pouzivani neni zodpovédny za poranéni a ohrozeni zivota i poSkozeni
movitych i nemovitych predméta.

Elektricka instalace musi byt provedena podle pfislusnych pfedpist (napf. prafez vedeni, jisténi,
pfipojeni ochranného vodice, ...). DalSi idaje jsou obsazeny v dokumentaci. Bude-li regulaéni pfi-
stroj pouZit v jiné oblasti pouZziti, tak musi byt bezpodmine¢né dodrzovany pozadované normy a
predpisy.
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1.3 Preprava a skladovani, pokyny k autorskym praviim

Regulaéni jednotky maji odpovidajici pfepravni obal. Zafizeni muze byt pfepravovano jen v origi-
nalnim obalu. Pfitom zabrarite tderdm a narazdm. Neni-li na obalu zaznamenano néco jiného, &i-
ni maximalni vyska stohu 4 obaly. Pokud zafizeni pfijmete, davejte pozor na poSkozeni obalu ne-
bo regulaéni jednotky.

Jednotku skladujte tak, aby byla v originalnim obalu chranéna pfed povétrnostnimi vlivy a zabrari-
te pUsobeni tepla a chladu.

Technické zmény provedené v zajmu dalSiho vyvoje zUstavaji vyhrazeny. Z Gdajl, obrazkl a vy-
kresd nemohou byt tedy odvozeny jakékoli naroky; omyly jsou vyhrazeny!

VSechna prava vyhrazena, zejména pro pfipad udéleni patentu nebo jinych registraci.
Autorska prava na tento navod k provozu zUstavaji u
GUNTNER GmbH & CO. KG

Firstenfeldbruck

14 Zaruka a ruceni

Plati aktualni VSeobecné obchodni a dodaci podminky spole¢nosti Glintner GmbH & Co. KG.

Viz domovskou stranku http://www.guentner.de
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1.5

1.6

Adresa vyrobce a dodaci adresa

Mate-li néjaké problémy s nasim pfistrojem, dotazy nebo podnéty ¢&i specialni pfani, tak se pro-
sim obratte na

Giintner GmbH & Co. KG
Hans-Giintner-StraBe 2-6
D-82256 Fiirstenfeldbruck

Tel. Cislo servisu, Némeckp
0800 48368637
0800 GUENTNER

Tel. ¢islo servisu, ostatni zemé:
+49 (0)8141 242-4815

Fax: +49 (0)8141 242-422
service@guentner.de
http://lwww.guentner.de

Copyright © 2015 Giintner GmbH & Co. KG
VSechna prava vyhrazena, i fotomechanicka reprodukce a ukladani na elektronicka média.

Instalace odpovidajici smérnici EMK
Regulaéni jednotky série GMM step splfuji pozadavky na odolnost proti ruseni EMK dle EN
61000-6-2 a rusivé vysilani dle EN 61000-6-3.
Dale jsou splnény normy IEC 61000 -4-4/-5/-6/-11 pro poruchy u dratového provedeni. K zajisténi
kompatibility EMK dodrzujte nasledujici body:
VSechna méfici a signalni vedeni musi byt pfipojena prostfednictvim stinénych vedeni.
« Stinéni méficich, signalnich a sbérnicovych vedeni musi byt uzemnéna jednostranné.

* Vhodnymi opatfenimi ke stinéni i trase vedeni musite zajistit, aby sitova a motorova vedeni ne-
méla rudivy vliv na signalni a Fidici vedeni.

Pfi montazi do skfifového rozvadéce dbejte na teplotu uvnitf skfifového rozvadéce. Ve skfifovych roz-
vadécich Glntner je pfipravena dostatecné dimenzovana ventilace skfifiového rozvadéce.
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2 Uvedeni do provozu GMM step

GMM step musi byt nastaven podle dimenzovani vyméniku tepla a ventilatora. Vykon vyméniku
tepla se definuje timto uvedenim do provozu.

GMM step pfi zapnuti automaticky rozpozna, zda jiz bude nasledovat uvedeni do provozu. Je-li to-
mu tak, pak bude pokracovat normaini regula¢ni provoz.

Rozpozna-li GMM step, Ze jeSté nebude nasledovat uvadéni do provozu, bude spusténa procedura
uvadéni do provozu. Po uplynuti procedury budou uloZeny vSechny nastavené parametry.

VSechny hodnoty nastavené pfi uvadéni do provozu mohou byt pozdéji jednotlivé prohlédnuty a
zménény v nabidce.
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21 Prabéh prvniho uvadéni do provozu

Je-li rozpoznéano, Ze jesté nedoslo k uvedeni do provozu, jsou pozadovany nasledujici hodnoty,
které se nastavi podle nasledujiciho schématu.

Language installed?

Start
Please wait! }
i Set Default-language =
English

Display HW + SW
Version

Commissioning
necessary?

The default language of the IB-menus is
English. The language selection is always
available and is only temporary for the term
of the 1B-menu.

The default language is memorized. }.{

|

Language
enter

Abort or exit the sub-
menus with X

fo |4

English
Deutsch

LY ‘L =

Deutsch
Francais

Francais
English

D

Commissioning menu

h 4
. Info-menu
Switch to default (Controller

language operation)
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Je-li rozpoznéano, Ze je potfebné uvedeni do provozu, bude zobrazena nabidka Uvedeni do provo-
Zu.
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3 Konstrukce GMM step

Konstrukce GMM step: vlevo GRCS.1, vpravo GIOD.1

3.1 Odsazeny regulator
311 Popis funkce

Popis funkce GRCS.1

GRCS.1 slouzi k fizeni zafizeni ke spinani stupfiti. Jako minimalni feSeni maze byt GRCS.1 spinan
se 4 stupni.

Varianta GMM step basic

Je-li zapottebi nékolika stuprfit nebo jsou-li potfebné dodateéné funkce, pak musi byt GRCS.1 kom-
binovan s rozsifujicim modulem GIOD.1 — €. BAAN: 5204183.

Varianta GMM step professional

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0 © Giintner GmbH & Co. KG
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Pro regulaéni provoz je vedle zdroje napéti nutné uvolnéni regulatoru prostfednictvim digitalniho
vstupu DI1. Bez uvolnéni nedochazi k zadné regulaci.

Jednotka obsahuje interni regulator PID, jehoz parametry (faktor zesileni, integraéni a derivaéni
¢as) mohou byt konfigurovany bud prostfednictvim nabidky nebo externim sbérnicovym modulem.
Z4dana hodnota muze byt zadana prostfednictvim interni nabidky, externi analogové hodnoty nebo
externiho sbérnicového modulu.

Skute€na hodnota bude zaznamenana prostfednictvim snimace tlaku (4—20 mA), snimace teploty
(KTY, GTF210) nebo signalu 0-10 V.

V zavislosti na regulaéni hodnoté a poctu stupfit budou spinany reléové vystupy k regulaci vystup-
nich stupndl. Pro kazdy stupen mize byt individualné konfigurovan spinaci prah.

Integrovana funkce ,Cyklovani ventilator“ umoznuje Upravu provoznich hodin v§ech ventilatora.

Digitalni vstupy jsou dimenzovany jako bezpotencialové kontakty, které musi byt spinany s +24 V.
Vedle uvolnéni (DI1) jsou digitalnimi vstupy jesté Fizeny externi chyby (DI2) a pfepinani zadanych
hodnot (DI3).

Respektuijte, ze chybové zapojeni (napf. s 230 V) vede ke zni€eni regulatoru!

Reléové vystupy slouzi k fizeni vystupnich stupnu. V zavislosti na konfiguraci (pocet stupnu a konfi-
gurace GMM step basic nebo GMM step professional) mohou byt pfipraveny zvlastni funkce. Pfifa-
zeni je popsano v konfiguracni tabulce.

Viz Konfiguraéni tabulka, Seite 33

Analogovy vystup AO1 ukazuje aktualni regulaéni hodnotu regulatoru (0-100 %) jako napéti 0—
10 V. Analogovy vystup AO2 muze byt pouzit k regulaci dodate¢ného podchlazovace.

Rozhrani CAN GRCS.1 je interni rozhrani ke komunikaci s dalSimi pfistroji Glntner (napf. rozsifuji-
ci modul GIOD.1). Pro externi sbérnicova spojeni jsou k dispozici komunika&ni moduly pro Modbus
(GCMM.1, €. BAAN: 5204182) nebo Profibus (GCMP.1, €. BAAN: 5204543).
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Popis funkce GIOD.1

GIOD.1 je fizen prostfednictvim CAN fidici jednotky Guntner. GIOD.1 ma 16 digitalnich vstupl se
sitovym napétim 24 V DC a 8 reléovych vystupu. Adresa GIOD.1 na sbérnici se nastavi otoénym
kdédovacim spinacem (ID uzlu). Pfitom nesmi byt pouzita adresa OxF.

Pro provoz GIOD na GMM step professional musi byt otoény kédovaci spina€ nutné nastaven na adresu
1.

Adresa bude jednotkou GIOD nactena jen béhem zapinani.

Aby sbérnicové spojeni mezi fidici jednotkou a jednim nebo nékolika pFistroji spravné pracovalo,
musi byt zapnuto terminovani sbérnice spinatem DIP pfistroji s napisem ,Term“ na za¢atku a kon-
ci sbérnicového spojeni. Spina¢ musi byt k zapnuti terminovani nastaven do polohy ,ON*. PFistroje,
které lezi uprostfed sbérnicového spojeni, a tim dale vedou sbérnicovy signal, nezapnuly termino-
vani sbérnice.

Stav vstupl a vystupu se prostfednictvim LED zobrazi na ¢elni desce krytu. Svitici LED u digital-
nich vstupt znamen3, Ze pfislusny vstup pfijima signal ,High“. Svitici LED u reléovych vystupl
zobrazuje, Ze je sepnuty spojovaci kontakt. LED napajeni zobrazuje, Ze je interni elektronika napa-
jena napétim.

Rovnéz nasleduje stavova indikace sbérnicového spojeni prostfednictvim 2 LED.
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Stavova LED sbérnice

Sviti

Blika v poméru 50:50
Jednorazové kratké bliknuti
Trojité bliknuti s chybovou LED

Stfidavé blikani s chybovou
LED

Synchronni rychlé blikani s chy-
bovou LED

Chybova LED sbérnice

Nesviti

Sviti

Jednorazové kratké bliknuti

Dvoijité bliknuti

Trojité bliknuti se stavovou LED
sbérnice

Stridavé blikani se stavovou
LED sbérnice

Synchronni rychlé blikani s chy-
bovou LED

LED napajeni

Sviti

Nesviti

Digitalni vstup LED

Sviti

Nesviti

Digitalni vystup LED

Sviti

Nesviti

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Popis

GIOD.1 se nachazi v provoznim stavu
GIOD.1 mGze byt uveden do provozu
GIOD.1 se nachazi ve stavu zastaveni
Software zpUsobil prete¢eni paméti GIOD.1

Na GIOD.1 bude proveden Layer Setting Service

Na otoéném kddovacim spinadi byl nastaven navrat ke stan-
dardnim hodnotam (poloha ,F*)

Popis

PFistroj pracuje bezchybné

Existuje staticka chyba na sbérnici CAN

Bylo dosazeno varovného limitu v Fidici jednotce CAN

Byla rozpoznana chyba u Lifeguard, Nodeguard nebo Heart-
beat

Software zpUsobil prete¢eni paméti GIOD.1

Na GIOD.1 bude proveden Layer Setting Service

Na oto¢ném kdédovacim spinadi byl nastaven navrat ke stan-
dardnim hodnotam (poloha ,F*)

Popis

Interni elektronika je napajena napétim

Pristroj je bez napéti nebo pfepodlovany

Popis
Digitalni vstup detekuje ,High“ signél

Digitalni vstup detekuje ,Low" signdl

Popis
Digitalni vystup je sepnuty

Digitalni vystup je rozpojeny

© Giintner GmbH & Co. KG
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31141 Konfigurovatelny stupnovy generator

Stupnovy generator v principu sestava ze 3 komponent

1. Stupnovy generator
Stupriovy generator v zavislosti na po¢tu stuprid, prahovych hodnotach, hysterezi a dobé zpozdéni
na vystupu vytvafi bitovou strukturu pro spinané vystupy (= standardni nastaveni).

2. Cyklovani ventilatoru
Cyklovani ventilatoru zajistuje rovnomérné rozdéleni provoznich hodin vystupu (ventilator(). K to-
mu U¢elu jsou zaznamenany a vyhodnoceny provozni hodiny vSech aktivnich vystupu.

Aktivni cyklovani ventilatoru znamena,

- PFi napojeni jednoho stupné bude pfipojen vystup s nejmensim po&tem provoznich hodin.
V8echny dosud aktivni vystupy se nezméni.

- PFi odpojeni jednoho stupné bude odpojen vystup s nejvétSim poctem provoznich hodin.
- Pri stabilni regulaci (pocet stupfiti se po dobu jedné hodiny nezméni) nedochazi k pfepinani vy-
stupd.

- Rovnomérného rozdéleni provoznich hodin se dosahne jen ve spojeni s celkovou regulaéni ode-
zvou zarizeni na zakladé stoupajiciho a klesajiciho vykonu vyméniku tepla.

U neaktivniho cyklovani ventilatord, dochazi k pfifazeni stupné a vystupu 1:1. Tzn., Ze stupen 1 spina vy-
stup 1, stupen 2 spina vystup 2, ...

U aktivniho cyklovani ventilatort — dochazi k pfifazeni aktivniho stupné k vystupu v zavislosti na
provoznich hodinach vystupu.
Aktualni pfifazeni se zobrazi v nabidce Skute¢né hodnoty.

3. Vystupy

Vystupy predstavuji fyzicka pfifazeni stupil k vystuptm.
Toto je zavislé na typu GMM step a poctu stupnd.

K tomu viz Konfiguraéni tabulka, Seite 33
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3.1.2 Montaz / provozni podminky

Montaz / provozni podminky GRCS.1

* Modul je uréen pro montaz na montazni listu.
» VVSechna méfici a signdlni vedeni musi byt pfipojena prostfednictvim stinénych vedeni.
« Stinéni méficich, signalnich a sbérnicovych vedeni musi byt uzemnéna jednostranné.

» Vhodnymi opatfenimi ke stinéni i trase vedeni musite zajistit, aby sitovd a motorovéa vedeni ne-
méla rusivy vliv na signalni a Fidici vedeni.

* Teplota:

skladovani Pfeprava:  -20 °C ... +70 °C
Provoz: -20°C ... +65°C
* Kryti: IP 20

» Doporucené kabely: Belden 9841, Lapp 2170203, Lapp 2170803, Helukabel 81910
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Montaz / provozni podminky GIOD.1

* Modul je uréen pro montaz na montazni listu.
» Sbérnicova vedeni, ktera nejsou propojena dodanym plochym kabelem, musi byt zastinéna.
« Stinéni sbérnicovych vedeni musi byt uzemnéna jednostranné.

» Vhodnymi opatfenimi ke stinéni i trase vedeni musite zajistit, aby sitova, motorova vedeni ne-
méla rusivy vliv na signalni a Fidici vedeni.

* Teplota:

Misto skladovani, pre-

prava: -20°C ..+70°C
Provoz: -20°C .. +65°C
* Kryti: IP 20
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313  Pipojky

Pfipojky GRCS.1
Horni pripojovaci rada
Nazev Popis
Servis Servisni konektor pro servisni personal
Firm Tlagitko pro servisni personal
+24
Externi napajeni pro zdroj napéti
+24
GND
GND Kontakt zemé pro externi zdroj napéti
TB1 GND
Svorka nepfipojena
1
12 4 ] relé DO1
14
21
22 4 ] relé DO2
24
31
TB2 32 4 ] relé DO3
34
41
42 4 ] relé DO4
44
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Spodni pripojovaci rada

Nazev Popis
AO1 Analogovy vystup 1, 0-10 V
GND Zem
AO2 Analogovy vystup 2, 0-10 V
GND Zem
TB3 +24V Napéti +24 V
DI1 Digitalni vstup +24 V, uvolnéni
DI2 bez funkce, / souhrnna porucha / ruéni provoz externi
DI3 Digitalni vstup +24 V, pfepinani zadané hodnoty
+24 V Napéti +24 V
+24V Napéti +24 V
GND Zem
Al1 Analogovy vstup 4-20 mA
Al2 Analogovy vstup 4-20 mA nebo pro snimac teploty GTF musi byt konfigurovan v softwaru
TB4 Al3 Analogovy vstup pro snimaé teploty GTF
Al4 Analogovy vstup 0-10 V
GND Zem
+24V
Napéti +24 V
+24 V
Term Spina¢ DIP pro terminovani sbérnice CAN (120Q) / ON = terminovani zapnuté
+24 V Napéti +24 V
GND Zem
TB5
CH CAN High Signal
CL CAN Low Signal
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Spodni pripojovaci rada

GND Zem
+24V Napéti +24 V
CAN CAN zastrcka sbérnice vEetné napajeciho napéti

*TB: Terminal Block (svorkovnice)
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Pripojky GIOD.1
Horni pripojovaci rada
Nazev Popis
DI1 Digitalni vstup 1
DI2 Digitalni vstup 2
DI3 Digitalni vstup 3
Dl4 Digitalni vstup 4
TB1
DI5 Digitalni vstup 5
DI6 Digitalni vstup 6
DI7 Digitalni vstup 7
DI8 Digitalni vstup 8
13
——___ Reléovy kontakt 1, spojovaci kontakt
14 - ‘
23
—_— Reléovy kontakt 2, spojovaci kontakt
24 - ‘
TB2
33
——___ Reléovy kontakt 3, spojovaci kontakt
34 - ‘
43
——___ Reléovy kontakt 4, spojovaci kontakt
44 - ‘
53
—_— Reléovy kontakt 5, spojovaci kontakt
54 - ‘
TB3
63
—_— Reléovy kontakt 6, spojovaci kontakt
64 - ‘
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Horni pripojovaci fada

Nazev Popis
73
—_— Reléovy kontakt 7, spojovaci kontakt
74 — ‘
83
—_— Reléovy kontakt 8, spojovaci kontakt
84 — ‘
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Nazev

CAN

+24 'V

+24 V

TB4 GND
CH
CL

ID uzlu

DI9
DI10
DI11
D12
DI13
DI14
DI15
DI16

+24V

TB5

+24 V
TB6 +24 'V
GND
GND

Spodni pripojovaci rada
Popis

Zastrcka sbérnice CAN vE. zdroje napéti

Externi napajeni pro zdroj napéti

Kontakt zemé pro externi zdroj napéti
CAN High Signal
CAN Low Signal

Otoc¢ny spinac k nastaveni adresy uzlu sbérnice

0: Adresa 0
1: Adresa 1

E: Adresa 14

F: Reset parametri CANopen na standardni hodnotu

Digitalni vstup 9

Digitalni vstup 10
Digitalni vstup 11
Digitalni vstup 12
Digitalni vstup 13
Digitalni vstup 14
Digitalni vstup 15
Digitalni vstup 16

Napéti +24 V

Zem

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

© Giintner GmbH & Co. KG




Seite 27 / 109

Spodni pripojovaci rada
Nazev Popis

GND

Term Spinac¢ DIP pro terminovani sbérnice CAN (120Q)

CAN Zastrcka sbérnice CAN vE. zdroje napéti
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4 Zobrazeni a obsluha
Na 2fadkovém displeji se zobrazuji informace . Regulagni jednotka se obsluhuje pomoci folioveé kla-
vesnice.

4.1 Nabidka Informace

V nabidce Informace se zobrazuje zadana hodnota, skute¢na hodnota,
stav regulatoru, pokyny a chybové hlaseni.
Nasledovné jsou zobrazeny mozné stavy.

Druh provozu = ruc¢ni fizeni

Druh provozu = provoz Slave
Zadana hodnota, vstup = napéti

Druh provozu = provoz Slave
Z4dana hodnota, vstup = proud

Druh provozu = automaticky provoz
Regulace na zadanou hodnotu

Druh provozu = X
Staticka indikace, nedochazi k uvolnéni, kontakt FG musi byt sepnuty

Druh provozu = X
Zobrazeni chyby, musi byt potvrzeno tlagitkem X
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4.2 Stavové indikace v nabidce Informace

— Stavova indikace

A  Automaticky provoz — interni regulace Statické zobrazeni

H | Ruéni provoz — pevna regulaéni hodnota se pfedbézné zada | Statické zobrazeni

na displeji
S  Provoz SLAVE - regulaéni hodnota se zadava externé Statické zobrazeni
F Chyba, priorita 1 Stfidavé se standardnim zobrazenim
W | Varovani, priorita 2 Stfidavé se standardnim zobrazenim

Dalsi hlaseni ve druhém radku
- bez uvolnéni

- chybové hlaseni jako nekdédovany text (stfidavé se skute¢nou hodnotou)
Viz Chybova hlaseni a varovani, Seite 98

— Textové hlaseni
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4.3 Obsluha

Preruseni a navrat do nabidky INFORMACE

Tlacitko Enter k vybéru funkce; pfechod do rezimu EDIT a pfevzeti hodnoty

Sipka vpravo k pfechodu do dal$i irovné nabidky

Sipka vlevo k prechodu do pfedchozi irovné nabidky

Sipka nahoru/dolt k pfechodu do trovné nabidky

1. Timto tlacitkem se z nabidky INFORMACE dostanete do nabidky OBSLUHA.
2. Timto tlaCitkem Ize kdykoli zase pfejit do nabidky INFORMACE.
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44 Rezim editace

Tento rezim je zapotiebi ke zméné hodnot (pfikladné Zadané hodnoty /).

Vybér poZadovaného bodu nabidky
(horni Fadek)

Pfechod do polozky nabidky

Pfechod do rezimu zapisovani
(kurzor blika)

Vybér desetinné carky Setpoint 1 <
(kurzor blika) _0.0°C Ol

Zména hodnoty

Prevzeti nové hodnoty
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4.5 Rezim vybéru
Tento rezim je zapotiebi k vybéru funkci (pfikladné jazyka).

Vybér poZadovaného bodu nabidky
(napf. ,jazyk, horni fadek)

Pfechod k poloZce nabidky
— Aktualné nastavena funkce/jazyk je
oznacena *hvézdic¢kou*

Cilovy jazyk se nastavi rolovanim na horni
fadku
— Vybrana funkce/jazyk v hornim fadku

Prevzeti funkce/jazyka.
— Vybrana funkce/jazyk se oznaci *hvéz-
dickou*.
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4.6 Konfigurace

GMM step ma podle konfigurace pfislusny pocet bezpotencialovych kontaktl. Podle konfigurace
jsou tyto ruzné obsazeny.

4.6.1 Konfiguraéni tabulka

. GMM step
GMM step basic .
professional
/0 Signal 2 stupné 3 stupné 4 stupné 2-9 stupnt
GR- DI1 24V Uvolnéni
CsA1 DI2 24V Bez funkce / externi chyba / externi ruéni provoz
DI3 24V Piepnuti zadané hodnoty nebo ohfevu/chlazeni
Al1 4.20 mA Tlak / Slave
Al2 4..20 mA/KTY Tlak / teplota / Slave
Al3 KTY Teplota
Al4 0..10V Slave
AO1 0..10VvV Regulaéni hodnota
AO2 0..10V Podchlazova¢
Ventilator 1/ Ventilator 1/ Ventilator 1/
DO1 Relé Vystrahy Prio 1
V skupina A V skupina A V skupina A
Ventilator 2 / Ventilator 2 / Ventilator 2 /
DO2 Relé Vystrahy Prio 2
V skupina B V skupina B V skupina B
- Ventilator 3 / Ventilator 3 /
DO3 Relé Reset termokontaktu
V skupina C V skupina C
Prahova hod-
Ventilator 4 /
DO4 Relé - - nota / ventilator
V skupina D
9/V skupina |
Ventilator 1/
GIOD.1 DO1 Relé - - -
V skupina A
Ventilator 2 /
DO2 Relé - - -
V skupina B
Ventilator 3 /
DO3 Relé - - -
V skupina C
Ventilator 4 /
DO4 Relé - - -
V skupina D
Ventilator 5 /
DO5 Relé - - -
V skupina E
Ventilator 6 /
DO6 Relé - - -

V skupina F

Konfiguraéni tabulka
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. GMM step
GMM step basic .
professional
/0 Signal 2 stupné 3 stupné 4 stupné 2-9 stupnu
Ventilator 7 /
DO7 Relé - - -
V skupina G
Ventilator 8 /
DO8 Relé - - -
V skupina H
Ventilator 1/
DI1 24V - - -
V skupina A OK *1)
Ventilator 2 /
DI2 24V - - -
V skupina B OK *1)
Ventilator 3 /
DI3 24V - - -
V skupina C OK *1)
Ventilator 4 /
DI4 24V - - -
V skupina D OK *1)
Ventilator 5 /
DI5 24V - - -
V skupina E OK *1)
Ventilator 6 /
DI6 24V - - -
V skupina F OK *1)
Ventilator 7 /
DI7 24V - - -
V skupina G OK *1)
Ventilator 8 /
DI8 24V - - -
V skupina H OK *1)
Ventilator 9 /
DI9 24V - - -
V skupina | OK *1)
DI10 24V - - - -
DI11 24V - - - -
DI12 24V - - - -
DI13 24V - - - -
DI14 24V - - - -
DI15 24V - - - -
DI16 24V - - - Dalkové potvrzeni
Konfiguraéni tabulka
*) 24V = ventilator / skupina ventilatord n v pofadku
0V / rozpojeny = ventilator / skupina ventilatort n porusena

Pro variantu GMM step professional je potfebny dodateény hardware (GIOD.1, €. BAAN: 5204183).
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4.6.2 Ridici vystupy

Ventilator / skupina ventilatoru:

vystup spina stupen k regulaci ventilatoru, popf. skupiny ventilatord. Vystup se sepne, jestlize je
prekroCena prahova hodnota stupné&. Na GRCS se sepne piepinaci kontakt x1/x4, jestlize je vystup
aktivni. Na GIOD se sepne spojovaci kontakt x3/x4, jestlize je vystup aktivni.

Vystraha Porucha (jen GMM step professional):

hlaseni na vystupu ,Vystraha Porucha® je porucha, ktera hlasi kompletni vypadek a zastaveni vy-
méniku tepla.

U vystrahy je kontakt 11/12 sepnuty.

Vystraha Varovani (jen GMM step professional):

vSechna hlaSeni na vystupu ,Vystraha Varovani“ jsou udalosti, které maji za nasledek kompletni
vypadek vymeéniku tepla. Jsou to varovani, Ze je ohrozen provoz vyméniku tepla.

P¥i varovani je kontakt 21/22 sepnuty.

Prahova hodnota:

ve funkci Prahova hodnota je na tomto vystupu signalizovano pfrekro&eni konfigurovanych praho-
vych hodnot.

Viz Prahovéa hodnota, Seite 52

Reset termokontaktu:
tento vystup se aktivné sepne na 2 sekundy, jestlize:

a) Je aktivni funkce reset TK a doSlo k poru$e na vystupu
Viz Reset termokontaktu, Seite 70

b) Je dalkové potvrzeni provedeno prostfednictvim digitalniho vstupu DI16 GIOD.
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4.7 Ridici vstupy

Ridici vstupy jsou koncipovany jako pfipojka pro malé napéti a jsou pfipojeny prostfednictvim bez-
potencialového kontaktu (relé, ochranny kontakt, spinac...). Bezpotencialovy kontakt musi byt se-
pnut mezi svorkou +24 V a fidicim vstupem DI1 nebo DI2 nebo DI3. Je-li kontakt sepnuty, je funkce
aktivni.

471 Uvolnéni GMM step
Svorkou ,DI1“ (uvolnéni) se uvolni ventilatory. Otacky jsou zavislé na regulaéni hodnoté. Neni-li
uvolnéni zapnuté, jsou zablokovany ventilatory (otacky = 0).

Nema-li byt uvolnéni provedeno externé, musi se svorka ,,DI1“ bezpodminecné sepnout draténym
mdstkem!

Uvolnéni je vzdy pfemosténo od vyrobce.

PFipojeni externiho uvolfiovaciho kontaktu +24 V — DI1

Regulator nesmite v Zzadném pfipadé blokovat pferusenim napajeciho napéti! Stalé zapnuti napajeciho
napéti muze vést k poskozeni regulacni jednotky. Pri takovém poskozeni zanika narok na zaruku!

V druhu provozu ,Ruéni provoz“ neni potfebné uvolnéni.
Viz Ruéni provoz, Seite 57
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4.7.2 Externi chyba / externi ruéni provoz

Svorkou ,,DI2“ m(ze byt napojeno externi poruchové hlaseni. Tato funkce musi byt nejdfive uvol-
néna v nabidce I/O.

Standardné neni aktivni.

Zapojeni s +24 V (High) znamena, Ze nedoslo k ZADNE poruse (viz Digitalni vstupy, Seite 84).
Rozpojeny vstup nebo zapojeni s 0 V znamena, Ze doslo k poruSe. Jako zdroj poruchového hlaseni
muze napf. slouzit vystup pomocného kontaktu na motorovém jistici.

Kazda zde signalizovana porucha se ulozi v historii vystrah. U aktivni poruchy je dodateéné vydano
vystrazné hlaseni Prio 2 a event. signalizovan vystup poruchového hlaseni.

Alternativné maze byt tento vstup pouzit k aktivaci ruéniho provozu (viz Digitalni vstupy, Seite
84).

Zapojeni s +24 V (High) v tomto pfipadé zplsobi, Ze bude vydana pfedem nastavena regulacni
hodnota ruéniho provozu.

Ke vstupu mlize byt také pfifazen pfikaz ,bez funkce®.
4.7.3 Prepnuti na 2. zadanou hodnotu (nebo mezi rezim ohrevu / chlazeni)

Prepnuti zadané hodnoty:

Tato funkce umoznuje pfepinani mezi dvéma zadanymi hodnotami, které slouzi jako vstupni veli-
¢iny regulace. Pfepinani je realizovano zapojenim vstupu ,,DI3“.

Je-li tato svorka nezapojena, je vzdy aktivni zadana hodnota 1. Od vyrobce je tato pfipojka neza-
pojena (rozpojena).

Je-li tato funkce aktivovana v nabidce Servis, tak maze byt regulaéni rezim pfepinan mezi ohfe-
vem a chlazenim. (napf. chlazeni a provoz tepelného Cerpadia)

Vstupem ,DI3“ dojde k pfepnuti na druhou zadanou hodnotu.
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4.7.4 Ridici vstupy na GIOD

4.7.41 Vstupy poruchovych hlaseni

Digitalnimi vstupy GIOD mohou byt zaznamenana poruchova hlaseni stupfid ventilatoru.
Zpravidla se zde zaznamena poruchové hladeni vyhodnocovaci jednotky s termokontaktem.
Béhem uvadéni do provozu musi byt konfigurovan pocet vstupu poruchovych hlaseni.
Zapojeni vstupu s +24 V znamena: ventilator / skupina ventilator( v poradku.

Rozpojeny vstup nebo zapojeni s 0 V znamena: ventilator / skupina ventilatorti porusena.

Poruchova hlaseni jsou pfifazena ke vstupum DI1 az max. DI9 GIOD.
4742 Dalkové potvrzeni

Prostrednictvim GIOD je mozny reset ru¢niho termokontaktu.
Zména urovné z low (nizka) na high (vysoka) (0 V na +24 V) zpUsobi jednorazovou inicializaci rese-
tu termokontaktu, jestlize bylo vydano poruchové hlaseni.
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4.8 Analogové vstupy

Na regulatoru vihéeni GMM jsou k dispozici ¢tyfi vstupy pro snimace

Vstup Al1 Proudovy vstup 4-20 mA

Vstup Al2 pfepinatelny 4—-20 mA nebo odporovy snima¢ GTF210
Vstup Al3 Odporovy snimac GTF210

Vstup Al4 Zdroj napéti 0-10Vv DC

V dal$im textu budou popsany moznosti, jak Ize vstupy pouzit a jak musi byt pfisludné pfipojeny.

4.81 Pripojeni snimace tlaku na Al1/Al2

Je mozno pfipojit 1 nebo 2 snimace (2dratovy snimac):

+24V = spole¢né napajeci napéti (GSW4003.1: hnédy (1), GSW4003: hnédy (1))
A1 =signal 4-20 mA snimace 1 (GSW4003.1: modry (3), GSW4003: zeleny (2))
Al2 = signal 4-20 mA snimace 2 (GSW4003.1: modry (3), GSW4003: zeleny (2))

Pfipojené snimace tlaku musi byt konfigurovany v hardwarové konfiguraci.
PFi pouziti 2 snimacu se regulaci vzdy zpracuje vétsi signal nez skute¢na hodnota (vybér max.).

Je mozno pfipojit rovnéz 3dratové snimace se signalnim vystupem 4-20 mA, vyzaduiji vSak pfidavné
zemnici potencial. Ten je mozno odebrat na svor@G\D.

Dilezité u snimacu tlaku: snima¢ nemontujte v bezprostfedni blizkosti kompresoru, aby byl chra-
nén pfed velkymi narazy a vibracemi. Mé&l by byt namontovan co nejbliZze ke vstupu kondenzato-
ru.

PFipojka tlakového pfevodniku
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4.8.2 Pripojeni externiho proudového signalu k Al1/AI2

Vstupy Al1 nebo Al2 je mozno pouzit k fizeni regulatoru v rezimu SLAVE.
K tomu musi byt v konfiguraci I/O tento vstup definovan jako Slave regulaéni jednotky.

Vstupni signal 4..20 mA bude pfeveden na regulacni signal 0—100 % a pfedan na ventilatory.
Dale je mozno pres vstupy Al1 nebo Al2 externé zadat napf. zadanou hodnotu.

K analogovym vstuptm Al1 a Al2 mohou byt pfipojeny az dva proudové signaly (4—20 mA).

GND = referen¢ni bod (-)
A1 = proudovy vstup (+) 4..20 mA
Al2 = proudovy vstup (+) 4..20 mA

Dbejte na spravnou polaritu proudového zdroje!

PFipojka proudového zdroje

U proudovych vstupt je nutno dbat na to, aby proudy mens$i nez 2,4 mA nebo vétsi nez 22 mA za-
jistily zobrazeni a hlaSeni poruch snimaca.
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48.3 Pripojeni pasivniho snimace teploty k Al2

V konfiguraci I/O muze byt analogovy vstup Al2 pfepinan mezi proudovym vstupem nebo pasivnim
snimacem teploty.
Viz Pfepinatelny vstup Al2, Seite 82

V tomto pfipadé nasleduje analogické pfipojeni ke vstupu Al3
484 Pripojeni snimace teploty k Al3

Snimac teploty se vzdy pfipojuje na svorkach.
GND = kostra

Al3 = signalni vstup

Pfitom neni nutno dbat na urcité poradi vodicu.

Snimac teploty GTF210 Giintner se pouziva v rozsahu -30 — +70 °C. Pro jiné teplotni rozsahy se
prosim spojte s ndmi.

PFipojeni snimace teploty

K testovani pfipadné vadného snimace teploty jej mizete odpojit od regulatoru a zméfit jeho odpor
(pomoci ohmmetru, resp. multimetru). Odpor musi u GTF210 byt mezi 1,04 kQ (-50 °C) a 3,27 kQ
(+100 °C). Podle nasledujici tabulky miizete zkontrolovat, zda snimac¢ vykazuje pfi znamé teploté
spravny odpor.

Odpor Teplota Odpor Teplota
1040Q -50 °C 2 075Q 30°C
1095Q -45°C 21520 35°C
1150Q -40 °C 2 230Q 40 °C
1207Q -35°C 2 309Q 45°C
1266Q -30 °C 2 390Q 50 °C
1325Q -25°C 24720 55 °C
1387Q -20 °C 2 555Q 60 °C
1449Q -15°C 2 640Q 65 °C
1513Q -10°C 2727Q 70 °C
1579Q -5°C 2814Q 75°C
Teplota/odpor
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Odpor
1645Q
1713Q
1783Q
18540
1926Q
2 000Q

Teplota/odpor

4.8.5 Pripojeni napétového signalu 0-10 V k Al4

Teplota
0°C
5°C
10 °C
15°C
20°C
25°C

Odpor
29030
29940
3086Q
3179Q
3274Q
3370Q

Standardni signal (0—10 V) se pfipojuje vzdy na svorkach.

GND =zem (minus)

Al4 = Vstup signalu 0-10 V DC (max.12V DC)

Dbejte na spravnou polaritu (kostra na GND, signal na Al4)!

Teplota
80°C
85°C
90 °C
95°C
100 °C
105 °C

Vstup 0—10 V se vétSinou pouziva k tomu, aby byl regulator pouzivan v rezimu SLAVE. K tomu mu-
si byt v konfiguraci I/O tento vstup definovan jako Slave vstup. Vstupni signal 0-10 V bude pfeve-

den na regulaéni signal 0—-100 % a pfedan na ventilatory.

Jako alternativu mlzete také pfipojit ru¢ni potenciometr GHP jako dalkovy ovlada¢. Pfipojovaci

svorky pfistroje GHP jsou popsany bud' s 1/2/3 nebo x/-Y:

+ nebo 3 na +24V
-nebo 1 na GND
Y nebo 2 na Al4

Potom muzete pouzit regulator otacek jako Cisty ovladac¢ otacek a otacky ventilatoru sami ruéné za-

davat.

PFipojeni standardniho signalu 0-10 V
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4.9 Analogové vystupy

Regulaéni jednotka ma 2 analogové vystupy s vystupnim napétim 0..10 V.

Analogové vystupy

Vystup AO1 vydava regulacni signal regulace (0..100 %) pfevedeny na 0..10 V.

Vystup AO2 vydava regulacni signal pro podchlazovag, je-li tato funkce aktivovana. Pfitom odpovi-
da 0..10 V regulaéni hodnoté 0..100 %.

Viz Funkce podchlazovace, Seite 74
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410
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Nabidka Obsluha

Struktura zakladni nabidky

Actual Values
Operating mode

Il

Operating mode
Setpoints

Il

Setpoints
Alerts

Alerts
Language

Language

T

Time
Date

Date

Manual mode

Manual mode
Service

Service
Actual Values
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4.10.1 Skute¢né hodnoty

Zde se zobrazuji aktualni hodnoty pro vstupni signaly a regulacni hodnoty.

41011 Vstupni skuteéné hodnoty

PFi vyvolani polozky nabidky Skuteéné hodnoty mohou byt zobrazeny r(izné hodnoty. Nejprve se
zobrazi zméreny tlak, teplota nebo signal nastaveni 0..10 V. Hodnota, ktera je tam uvedena, je za-
visla na typu chladi¢e (kondenzator nebo obéhovy chladi¢) a na druhu provozu (automatika nebo
provoz Slave).

] CDS press
Kondenzator bez chladiva nn.n bar
. CDS temp
Kondenzator Chladivo zvolené nn.n °C
Outlet temp
Obéhovy chladi¢ nn.n °C

Slave pfes 0..10 V nebo 4..20 mA

410.1.2 Teplota prostredi

Je zobrazena aktualni teplota prostiedi.

4.10.1.3 Regulacni hodnota

Zobrazi se regulaéni hodnota regulatoru v procentech, ktera je pfedana ventilatordm.
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4.10.1.4 Objem vzduchu

Zde se zobrazi primérna regulaéni hodnota v8ech ventilatorli v procentech.

41015  Stupei

Zde se zobrazi aktualni stav stupné (zap. nebo vyp.) a pfislusny digitalni vystup.

Délka seznamu je zavisla na poctu konfigurovanych stupnid.

Nabidka: samostatné fizeni ventilatoru

Nabidka: skupinové fizeni ventilator(

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0 © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 47 / 109

4.10.2 Stav

Zde se zobrazi provozni stavy a softwarové/hardwarové verze.

4.10.21 Druh provozu

Zde se zobrazuje nastaveny provozni rezim.

Existuje:

Autom. int. 1

Autom. int. 2

Autom. ext. 1

Interni Autom. ext. 2
regulace

Autom. ext. sbér-
nice1

Autom. ext. shér-
nice 2

Slave ext.

Slave

Slave ext. sbérni-
ce

Ruéni rezim Rucéni provoz

Zadana hodnota 1 aktiv-
ni

Zadana hodnota 2 aktiv-
ni

Zadana hodnota 1 aktiv-
ni

Zadana hodnota 2 aktiv-
ni

Zadana hodnota 1 aktiv-
ni
prostfednictvim GCM*

Zadana hodnota 2 aktiv-
ni

prostfednictvim GCM*
Regulaéni hodnota pro-

stfednictvim 0...10 V
nebo 4-20 mA

Regulaéni hodnota pro-
stfednictvim GCM *

viz Automaticky interni provoz, Seite
64

viz Automaticky interni provoz, Seite
64

viz Automaticky externi , Seite 64

viz Automaticky externi , Seite 64

viz Automaticka externi sbérnice, Seite
65

viz Automaticka externi sbérnice, Seite
65

viz Slave externi , Seite 65

viz Slave externi sbérnice, Seite 65

viz Ruéni provoz, Seite 57

* GCM = Guntner Communication Modul (komunikaéni modul Glintner)

Pro pfesny popis druhl provozu viz kapitolu Druh provozu, Seite 64
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4.10.2.2

4.10.2.3

4.10.24

4.10.2.5

4.10.2.6

4.10.2.7

Rezim

Zobrazeni nastaveného rezimu Ohrev nebo chlazeni.

Externi uvolnéni — stav

Regulator na pfipojce DI1 je uvolnény ,,OK* nebo ,neni uvolnény*

Typ GMM

Zde se zobrazi konfigurovany typ. Pokud byl pfipojen rozsifujici modul GIOD, zobrazi se GMM step

professional (jinak GMM step basic).

Pocet stupnit

Zde se zobrazi pocet stuprid.

Pocet poruchovych hlaseni

Zde se zobrazi poCet poruchovych hladeni.

Cyklovani ventilatoru

Zde se zobrazi, zda je zapnuté nebo vypnuté cyklovani ventilatoru.
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4.10.2.8 Vymeénik tepla

Zde se zobrazi typ vyméniku tepla.

4.10.2.9 Chladivo

Jestlize byl zvolen jako vyménik tepla kondenzétor, zobrazi se zde zvolené chladivo. Pokud neni
zvoleno zadné chladivo, zobrazi se jako indikace ,bar".

4.10.2.10 Hardwarové a softwarové verze

Toto zobrazeni uvadi informace o aktualnim stavu hardwaru a softwaru GMM.

GRCS = krok fidici jednotky
H = hardwarova verze

S = softwarova verze

4.10.2.11 Sbérnicovy modul

Toto zobrazeni informuje o druhu modulu, verzi firmware a adrese sbérnicového modulu GCM,
jestlize je pfipojeny.

4.10.2.12 Prahova hodnota, stav

Zde se zobrazuje, zda byla konfigurovana prahova hodnota pfekro¢ena nebo nedosazena.
Viz Prahova hodnota, Seite 52

410.213 Nouzova regulaéni hodnota, stav

Zde se zobrazuje, zda je aktivni konfigurovana nouzova regula¢ni hodnota.
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4.10.2.14 Ridici jednotka GHM

Je-li pfipojena fidici jednotka GHM spray, pak se zobrazi zde.

410.3  Zadané hodnoty

Zde muzete nastavit Zadané hodnoty.
Zadana hodnota je hodnota (tlak, teplota nebo napéti), které ma byt regulaci do-
sazeno.

4.10.3.1 Zadana hodnota 1

P¥i vyvolani poloZky nabidky Zadana hodnota 1 se zobrazi nastavena zadana hodnota. Co se zob-
razi jako zadana hodnota, to zavisi na nastaveném vstupu skuteéné hodnoty (napéti, teplota nebo
tlak) a na druhu provozu (interni regulace nebo rezim Slave). Jako pfiklad se uvadi zadana hodnota
1 jako teplota.

Po stisknuti klavesy Enter muZete prejit do rezimu EDIT.

Pomoci tlagitek se Sipkami vlevo/vpravo mize byt zvoleno misto zapisu. Pomoci tlacitek se Sipkami
nahoru/doll se zméni hodnota na vybrané pozici.

Minimalni a maximalni rozsah nastaveni je:

Nastavena skute¢na hodnota Zobrazeni zadané hodnoty

Teplota -30,0-100,0 °C
Tlak 0,0-50,0 bart
\% 0,0-10,0V

Hodnoty jsou zadany s desetinnou ¢arkou. Tlagitkem Enter se pak pfevezme nastavena hodnota.
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410.3.2  Zadana hodnota 2

Jsou-li v nabidce SERVIS definovany 2 Zadané hodnoty, bude zde nastavena druha Zadana hodno-
ta. Tato hodnota m(iZze byt aktivovana digitalnim vstupem DI3. Zadana hodnota 2 se naprogramuje
stejnym zplsobem jako zadana hodnota 1.
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4.10.3.3 Prahova hodnota
Tato funkce je k dispozici jen u GMM step professional s 2-8 stupni.

Zde muzete nastavit jednu nebo nékolik prahovych hodnot, u jejichz pfekro€eni bude aktivovana
funkce prahové hodnoty. V zavislosti na konfiguraci v nabidce Servis (viz Prahova hodnota, Seite
75) jsou zde nabizeny pfislusné prahové hodnoty.

PFi pfekroceni prahové hodnoty se sepne relé prahové hodnoty DO4.

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0 © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 53 /109

4104  Vystrahy

Zde Ize vyvolat poslednich 85 vystrah.

410.4.1 Pamét’ vystrah

GMM ma pamét vystrah. Tam se uklada az 85 chybovych hlaseni, doby zapnuti a resetu, a to
pribézné (kruhova pamét). Tato chybova hlaseni sestavaji z chyby a ¢asové znacky z data a ak-
tualniho €asu, kdy chyba vznikla. Pfehled chybovych hlaSeni a varovani viz Chybova hlaseni a

varovani, Seite 98.

Jestlize se zvoli pamét vystrah, sko€i indikace na naposledy vzniklou chybu.
Tlacitkem se Sipkou ,dol{“ je mozno zobrazit starsi chyby.
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4.10.5

4.10.5.1

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Jazyk

Zde muzete zvolit jazyk nabidky.

Vybér jazyka

V nabidce Volby jazyka mlzete zvolit 3 jazyky. Vybrany jazyk se oznaé&i *hvézdi¢kou*.

Language
Time

English
Francais

1

Francais
Deutsch

1

Deutsch
English
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4106 Cas

Zde mUzete nastavit ¢as.

4.10.6.1 Nastaveni ¢asu
V nabidce Cas se zobrazuje a event. méni nastaveny &as ve 24hodinovém rezimu.

Aktualni ¢as se pouzije pro zapsani dob vystrah do paméti vystrah a dale pro vSechny funkce spi-
nacich hodin.
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4.10.7 Datum

Zde mUzete nastavit datum.

4.10.71 Nastaveni data

Datum se pouzije pro zapsani dob vystrah do paméti vystrah a dale pro vSechny funkce spina-
cich hodin.
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410.8 Rucni provoz

Ruéni provoz slouzi k ruénimu uvedeni ventilatord vyméniku tepla do provozu.
Ruéni provoz neni zavisly na uvolnéni vstupu DI1.

Ruéni provoz ma nejvyssi prioritu a vypina vSechny ostatni druhy regulace.
Aktivni ruéni provoz je stéle ukladan. Tzn., Ze i po vypnuti a zapnuti je zase ak-
tivni.

Ruéni provoz muze byt také aktivovan digitalnim vstupem 2. K tomu G&elu musi byt v nabidce Ser-
vis pfislusné konfigurovan digitalni vstup (viz Digitalni vstupy, Seite 84 popf. Externi chyba / ex-
terni ruéni provoz, Seite 37).

Je-li vstup konfigurovan a zatizen +24 V, tak bude vyvolana pfedem nastavena regula¢ni hodnota
ruéniho provozu.

4.10.8.1 Rucni provoz Nastaveni

K aktivaci ruéniho provozu musi byt nejdfive v nabidce ,ReZim“ zvolen poZzadovany druh ruéniho
provozu.

Vypnuti ruéniho provozu:
ru€ni provoz je vypnuty.
Ruéni provoz Regulaéni hodnota:

ruéni provoz je zapnuty, regulaéni hodnoty se pevné zadaji prostfednictvim parametru.

Rucéni provoz Ventilator:
ruéni provoz je zapnuty, kazdy ventilator / kazda skupina ventilatord mdze byt napevno zapnuta ne-
bo vypnuta.

Rucni provoz Nastaveni:
je-li zapnuty ruéni provoz, mlze zde byt zménéna bud regula¢ni hodnota ruéniho provozu nebo
stav pfislusného vystupu.
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Nastaveni ruéniho provozu jsou bezpec¢na proti vypadku, tzn., Ze po vypnuti a zapnuti GMM step se za-
se aktivuje naposledy nastaveny ruéni provoz a opét ma vysSi prioritu nez vSechny ostatni druhy regula-
ce!
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411 Servis

Nabidka Servis je pFistupna jen po zadani hesla. Heslo je vyzadovano jako prv-
ni.

Heslo zni 3795.

Pokud bylo heslo akceptovano, objevi se nabidka Servis.

Heslo je platné po dobu 15 minut a béhem této doby nebude opétovné vyzado-

vano.
Dotazovani hesla Struktura nabidky Ser-
vis

Control param. >
HE Type
HE Type >
Refrigerant
Refrigerant >

Operation mode

[

Operation mode >

Bypass
Il

Bypass >
Step parameter

Il

Step parameter >

Features

Features >
1/O config.

10-config. >
Units

i

Units >
Factory setting
Factory setting >

Delivery setting

1l

Delivery setting >
Control param.
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4111 Regulaéni parametry

V této nabidce jsou regulaéni parametry konfigurovany digitalnim regulatorem
PID (proporcionalné, integracné derivacni regulator).

41111 Regulaéni parametry Kp, Ta Td

Faktor Kp muze byt zadan v rozsahu od 0,1 do 100,0 s mistem za desetinnou ¢arkou. Faktor Kp
udava regulacni zesileni. Je to proporcionalni podil regulaéni drahy, ktery sleduje vstupni signal.

Integracni Casova konstanta Ti zméni regulacni hodnotu v nastavené dobé o nastavenou hodnotu,
ktera je zadana proporcionalnim faktorem.

Pfiklad: U nezménéné regulacni odchylky (X;) 1K a X, = 10 se regulacni signal v Ti = 25 s zvysi o
10 %.

Derivacni €asovou konstantu Td je mozno nastavit v rozsahu od 0 do 1 000 sekund. Podil D regula-
ce nereaguje na regulaéni odchylku, nybrz na rychlost zmény.
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411.1.2 Regulacni parametry Rezim Chlazeni/ohiev

Control param. > |, | Mode > | Mode *
HE Type ) Ctrl. val. base ! /| cooling )

1l

Mode
Heating I
Mode
Heating ext. !

Normalné se pouziva GMM k chlazeni kapalin a chladiv. U nékterych aplikaci je poZzadovano ob-
raceni funkce, tedy ohfati kapaliny (napf. tepelnymi ¢erpadly). Nastavenim regulaénich parametrt
,Rezim“ je mozno nastavit regulacni logiku na ohfev.

Je mozné pfepinat rezim (ohfev ext.) prostfednictvim vstupu DI3.

411.1.3 Regulaéni parametry Regulaéni hodnota zaplaveni a Regulaéni hodnota spusténi

o
Control param. > |, ,| Ctrl. val. Base > | \| Ctrl. val. Base < — Ctrl. val. Base
HE Type ‘— Ctrl. val. Start I 1 0% d 0% Old
Ct | t<r7t > Ctrl |. Start < d Ctrl. val. Start
r. val. sta A ri. val. a ri. val. a
Kp-Factor I ‘ 1 0% d = 0% Old

Funkce Regulaéni hodnota zaplaveni se pouziva k nastaveni minimalnich otacek.

Funkce Regulaéni hodnota spusténi se pouziva ke stanoveni bodu spusténi pro vystup regulaéni
hodnoty.

Zde nékolik pfikladl nastaveni:

Regulaéni Regulaéni
hodnota hodnota Funkce
zaplaveni spusténi
0% 0 % Funkce vyp., normalni regulace 0 %...100 % pfi uvolnéni
10 % 0% Regulvaé’nl' hodnota minimalné 10 % bude generovana, je-li aktivni
uvolnéni
Regulaéni hodnota minimalné 10 % bude generovana tehdy, jestli-
10 % 5% . . . .
Ze bylo dosazeno regulace 5 % a doslo k uvolnéni
10 % 10 % Teprve po dosazeni regulace 10 % bude generovana regulacni

hodnota 10 %...100 %

Regulaéni hodnota je 0 %, jestlize lezi regulacni hodnota pod 5 %.
0% 5% Od regulace 5 % u stavajiciho uvolnéni bude generovana regulaéni
hodnota (5 %...100 %)
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411.2 Vyménik tepla

Zde se zvoli typ vyméniku tepla.

4.11.21 Typ vyméniku tepla
Zde se nastavi typ vyméniku tepla.

Vybrany typ je zobrazen s *.
— Vybrat tlacitkem ENTER
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411.3 Chladivo

Zde se zvoli chladivo.

Je-li u vyméniku tepla definovan obéhovy chladi¢, tak tato polozka nabidky ne-
bude nabizena.

411.31 Vybér chladiva

=
3

Refrigerant > Refrigerant " \(teto polozce 'nabldky se zvoli, zda bude de-

Operation mode — bar finovano chladivo a pfislusné zobrazeny poza-

dované a skute¢né hodnoty s pfepoctem teplo-
- ty nebo zda nebude chladivo definovano (bar) a

Refrigerant . . . .

R134a pozadované a skute¢né hodnoty budou zobra-

zeny jako tlak.

—

(—

, Vybrana moznost se oznaci s *.
Refrigerant

R290

—)

Refrigerant
R404A

—)

Refrigerant
R407C

—

Refrigerant
R410A

—

Refrigerant
R507

—)

Refrigerant
R717 (NH3)

Refrigeran

Il

Refrigerant
R744 (CO2)

I

Refrigerant

i

Refrigerant *
bar

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0 © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 64 / 109

4.11.4 Druh provozu

V této nabidce mlzZe byt nastaven druh provozu.
Ktery druh provozu je aktivni, to se zobrazi pomoci *.

4.11.4.1 Automaticky interni provoz

V tomto druhu provozu automaticky prob&hne regulace na interné nastavenou Zadanou hodnotu.
Tato Zadana hodnota se zaznamena do poloZky nabidky Zadané hodnoty.

411.4.2  Automaticky externi

V tomto druhu provozu automaticky probéhne regulace na Zzadanou hodnotu externé nastavenou
analogovym vstupem. Ktery vstup poskytne zadanou hodnotu a ktery vstup poskytne skute¢nou
hodnotu, se nastavi v konfiguraci 1/0.
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4.11.4.3 Automaticka externi sbérnice

V tomto druhu provozu se Zadana hodnota zada prostfednictvim sbérnice.
Pro tento druh provozu je zapotfebi komunika¢ni modul Giintner Communication-Modul (modul
GCM).

4.11.4.4 Slave externi

V tomto druhu reZimu neprobiha regulace interné, ale bude pfevedena stavajici regulacni hodno-
ta na Slave vstupu a pfedana pfimo ventilatordm. Ktery vstup ma byt pouzit jako Slave vstup, bude
definovano v konfiguraci 1/0.

411.4.5 Slave externi sbérnice

V tomto druhu provozu se regulaéni hodnota zada prostfednictvim sbérnice.
Pro tento druh provozu je zapotfebi komunika¢ni modul Glintner Communication-Modul (modul
GCM).
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411.5 Bypass

V této poloZce Servis maze byt zapnuta nebo vypnuta bypassova funkce. Pokud
byla funkce aktivovana, tak mize byt nastavena regulaéni hodnota pro bypasso-
vy provoz.

Tato funkce pfi poruSe komponenty GMM slouzi k zachovani provozu.

4.11.51 Softwarovy bypass (SW bypass)

V pfipadé poruchy snimace je vydana tato konfigurovana regulacni hodnota.
Standardné = 100 %
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4.11.5.2 GIOD bypass

Tato funkce je k dispozici jen v GMM step professional

Pokud by GRCS.1 vypadlo, bude na GIOD.1 aktivovan konfigurovatelny pocet vystupd.
Standardné je pocet vystupl dosazen na 0.
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411.6  Parametry stupnt

Zde mohou byt zménény parametry stupfiového generatoru.

411.6.1 Cyklovani ventilatoru

U aktivniho cyklovani ventilatoru jsou vyrovnany provozni hodiny vSech vystupu.
Tim jsou v8echny ventilatory v priméru zatiZzeny stejné.

U aktivniho cyklovani ventilatoru NEDOCHAZI k pifazeni 1:1 aktivniho stupné k vystupu.

4.11.6.2 Prahova hodnota

Zde muze byt pro kazdy stupen urena prahova hodnota.
JestliZze regulaéni hodnota interniho regulatoru PID doséhne této hodnoty, bude aktivné sepnut ten-
to stupen.

4.11.6.3 Hystereze vyp.

Aby se zamezilo ¢astému zapinani a vypinani jednoho stupné, je definovana hystereze.
Tzn., ze se stupefi vypne az poté, co je dosazeno pfislusné prahové hodnoty s odpoctem hystere-
ze.
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4.11.6.4 Doba zpozdéni

Tim se zabrani sou¢asnému pfipojeni nékolika stupria.

Ke snizeni stupriti neni potfebna doba zpozdéni.

4.11.6.5 Reset termokontaktu

Termokontakty ventilatort se pouzivaji k pferuSeni samodrzné regulace stykacu.

Prehraty ventilator se vypne. Resetem termokontaktu mize byt samodrzny kontakt zase aktivovan.
Reset termokontaktu je impulz trvajici asi 2 sekundy, ktery bude vydan na digitalnim vystupu DO3
GRCS.

V této nabidce muze byt nastavena funkce.

Standardné po zapnuti regulatoru a 1 minuté po poruchovém hlaseni nasleduje impulz k resetu ter-
mokontaktu.
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4.11.6.6 Provozni hodiny

Pro kazdy ventilator, popf. skupinu ventilator( se stanovi aktivni provozni hodiny, které zde mohou
byt zobrazeny.

Provozni hodiny se zaznamenavaji od prvniho uvedeni do provozu. Je zaznamenana kazda aktivni
sekunda ventilatoru, popF. skupiny ventilatord.

Zaznamenavani provoznich hodin kromé jiného slouzi funkci cyklovani ventilatord k docileni rovno-
mérného vytiZzeni vSech ventilatora.

Pro kazdy ventilator, popf. skupinu ventilatord mohou byt vymazany provozni hodiny. Toto ma smy-
sl napf. pfi vyméné ventilatoru.

Zpétné dosazeni regulatoru na nastaveni z vyroby nebo do stavu pfi dodani nevymaze provozni
hodiny ventilatoru, popf. skupiny ventilatorG.

Muze byt zaznamenano maximalné 65 535 hodin pro jeden ventilator, popf. skupinu ventilatora. To-
to je relativné neredlné.

Pokud by i presto mélo byt dosazeno této hodnoty, tak budou provozni hodiny v§ech ventilatora,
popf. skupin ventilatord dosazeny na 0.

Pak nasleduje zapis do historie vystrah.

Nabidka: samostatné fizeni ventilatoru

Nabidka: skupinové Fizeni ventilator(
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4.11.7 Funkce

V této nabidce Servis mohou byt vybrany zvlastni funkce, jako je pocet zada-
nych hodnot, no¢ni omezeni, posun Zadané teploty nebo funkce podchlazovace.

411.71 Pocet zadanych hodnot

Zde se zobrazi po€et zadanych hodnot. Minimalni pocet je 1 Zzadana hodnota, na kterou se regu-
lace provadi. Pokud jsou zvoleny 2 Zadané hodnoty, pak se pfepinaji pfes digitalni vstup DI3. Je-li
vstup rozpojeny, pouzije se k regulaci zadana hodnota 1.

Je-li vstup DI3 spojeny s +24 V, pouzije se k regulaci Zadana hodnota 2.

Tak je mozné napft. pro letni a zimni provoz urcit dvé rizné zadané hodnoty.
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411.7.2

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Posun zadané hodnoty

K zajisténi energeticky optimalniho provozu je za urcitych okrajovych podminek
dobré posunout Zadanou hodnotu v zavislosti na venkovni teploté.

Nastavenim min. teploty kondenzatoru mlze u stoupajici venkovni teploty dojit
k tomu, Ze bude venkovni teplota leZzet nad Zadanou hodnotou. Ma-li byt zafize-
ni provozovano jen s ¢asteCnym zatizenim, mlze byt zvySenim Zzadané hodnoty
uspofena energie u ventilatorl. Bez posunu by tyto ventilatory byly vzdy fizeny
se 100 %, protoze na zakladé vysoké venkovni teploty (nad Zadanou teplotou)
nemuze byt nikdy dosaZeno této Zadané hodnoty.

V nabidce mohou byt nastaveny teploty Tmin venkovni a Tmax venkovni. Rozsah mezi Tmin
venkovni a Tmax venkovni znaci rozsah, ve kterém dochazi k posunu. Dale je tfeba urcit AT, kte-
ré definuje offset mezi zadanou hodnotou a venkovni teplotou.

Priklad: Zadana hod- =25°C
nota =5K
AT =20°C
Tmin venkov- =40 °C
ni
Tmax ven-
kovni

Na tomto pfikladu musi Zadana hodnota vzdy lezet 5 K nad venkovni teplotou. Posun tak zaci-
na u venkovni teploty 20,1 °C. Zadana hodnota je v tomto okamzZiku posunuta na 25,1 °C. Meze
Tmin venkovni a Tmax venkovni vyznacuji rozsah, ve které posun pracuje. Na tomto pfikladu se
zadana hodnota nejdfive posune z 20 °C, jakmile zadana hodnota lezi dostateéné hluboko. Max.
hodnota, kam muUze byt Zadana hodnota posunuta, lezi u tohoto pfikladu u 45 °C.
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411.7.3 Funkce podchlazovace

S touto funkci je mozno pouzivat samostatny ventilator EC jako podchlazovag. Regulaéni hodnota
pro ventilator podchlazovace (0..10 V = 0..100 %) se pfivadi na ventilator pres vystup ,A02".

Tento podchlazovacg béZi stale nezavisle na regulaci fizeni s nastavenymi ota¢kami. Je aktivovan

jako regulované ventilatory — uvolnénim.
V nabidce Funkce je mozno funkci podchlazovace zapinat a vypinat.

V nabidce Vybér se zvoli pouZzity typ ventilatoru.

Features
1/0-config.

subcooler
ext. BUS-Modul

subcooler
off
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subooler
1l

on
subooler
on

i ,| fan *

N " 1D 1398/1404 1
fan
ID 1398/1404 1
fan
ID 1399 1
fan
ID 1400 1
fan
ID 1401/1406 1
fan
ID 1402 1
fan
ID 1403/1408 1
fan
ID 1405 1
fan
ID 1407 1
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411.7.4  Externi sbérnicovy modul

Diky témto funkcim je mozné meénit parametry rozhrani pfipojeného sbérnicového modulu.

Pro modul Modbus-RTU mohou byt zménény nasledujici parametry:

Adresa: 1....247

Prenosova rych- 1200, 2 400, 4 800, 9 600, 19 200, 38 400, 57 600, 76 800, 115 200 baudu
lost:

Struktura: 8, E, 1 (8 bitu, even parity, 1 stopbit)

8, N, 1 (8 bitd, no parity, 1 stopbit)
8, N, 2 (8 bitl, no parity, 2 stopbity)
8, O, 1 (8 bitd, odd parity, 1 stopbit)

Pro Profibus mdze byt zménéna jen adresa Feldbus (0....126), pfenosova rychlost se nastavi auto-
maticky.

GMM + sbérnicovy modul se spinaji bez napéti po kazdé zméné adresy. Jen poté budou prevzaty
nové parametry.

411.7.5 Prahova hodnota
Pomoci funkce prahové hodnoty je mozné spinat relé prahové hodnoty (digitalni vystup DO4, kon-
takt 41/44) v zavislosti na rdznych parametrech.

K tomu ucelu je tfeba nejdfive aktivovat funkci v nabidce Servis a pfedbé&zné ji nakonfigurovat.
V nabidce Zadané hodnoty pak mohou byt nastaveny pozadované prahové hodnoty.
Standardné neni tato funkce aktivni.
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Functions Part n

<>

Thresholf
No. of setpoints

>

=

!

Thresholf
Yes

/ available in Setpoint menu

Al vV

! ,l Selection with ENTER
o

Thresholf

o]
Al v

Threshold
depending on

<>

1

Ea

A V|

A Jl~

depending on
Actual value 1

depending on

Ambient temperature: |
AlY

depending on |

Ctr.lval. + Amb.temp. |
AV

depending on

Actl. val. + Amb.temp. 1[

Control value
Emergency cirl. Val.

L | Emergency ctrl. Val. *

A [V <>

AH? -

If function on YES, then the Threshold is

depending on Default
Control value 1

It must be configured the
additional 1O's

. 1 v,

b b ! _‘ Selection with ENTER
A H v o

Emergency ctrl. Val. Default

No i

i

Emergency ctrl. Val. > [,

i

Emergency ctrl. Val. <
90 % d

Emergency ctrl. Val.

90 %

<l
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Prahova hodnota Ano/Ne:
tim muaze byt funkce zapnuta nebo vypnuta. Jen kdyz je funkce zapnuta, je aktivni a nabizena v na-
bidce Zadané hodnoty.

Prahova hodnota v zavislosti na:
zde Ize konfigurovat, na ¢em je funkce zavisla.

V zavislosti na
regulacni hodnoté:
je-li regulaéni hodnota vétsi nez konfigurovana prahova hodnota, sepne se relé prahové hodnoty.

V zavislosti na
skute€¢né hodnoté:
je-li skute¢na hodnota vétsi nez konfigurovana prahova hodnota, sepne se relé prahové hodnoty.

V zavislosti na

regulacni hodnoté + venkovni teploté:

jsou-li regulaéni hodnota A venkovni teplota vétsi nez konfigurované prahové hodnoty, sepne se re-
|é prahové hodnoty.

V zavislosti na

skuteéné hodnoté + venkovni teploté:

jsou-li skute€na hodnota A venkovni teplota vétsi nez konfigurované prahové hodnoty, sepne se re-
Ié prahové hodnoty.

Nouzova regulacni hodnota Ano/Ne / nouzova regulacéni hodnota:

nouzova regulaéni hodnota je vydana jako regulaéni hodnota, jestlize jsou splnény nasledujici pod-
minky:

- je aktivni funkce prahové hodnoty,

- je pfekroCena prahova hodnota, podminka(y),

- je aktivni funkce nouzové regulaéni hodnoty,

- nouzova regulac¢ni hodnota je vétsi nez jeji vypocitana regulacni hodnota (napf. u regulaéniho
provozu nebo u bypassové hodnoty pfi poruSe snimace),

- neni aktivni ruéni provoz,

- je k dispozici externi uvolnéni

event. se nouzova regulaéni hodnota snizi na aktivni no¢ni omezeni.
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4.11.7.6

4.11.7.7

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Ridici jednotka GHM

Je-li GMM spojen s GHM spray prostfednictvim sbérnice CAN, pak musi byt u GMM (Master) tato
funkce aktivni.
GMM je pak schopny fidit a kontrolovat GHM.

Vypadek spojeni se zaznamenava do historie vystrah GMM (a GHM).

Je-li zapnuta funkce GHM spray, pak to bude zobrazeno v nabidce Stav:

je-li funkce narusena (napf. GHM je vypnuty), pak se v nabidce Informace zobrazi GHM neni v po-
fadku.
Déle nasleduje chybové hladeni Prio 2 a zapis do historie vystrah.

Servisni chod

__.| Maintenance run > Maintenance run *
no.of setpoints 1 On 1

Maintenance run

Off 1
2 S _

Maintenance run i ,| after standstill . .| after standstill

after standstill I 1 24h df 1nh ol
! _ a o

Maintenance run Duration Duration

Duration I "1 1 min Al "l n min [ |

Servisni chod je aktivni v zavislosti na dobé zastaveni ventilator(i a ma branit zadrhnuti ventilatoru.

Servisni chod bude aktivni podle konfigurované faze zastaveni zafizeni, jestlize budou spinény na-
sledujici podminky:

a) ruéni provoz neni aktivni,

b) regulaéni hodnota regulatoru PID = 0, tzn. bez pozadavku na otacky,

c) nedoslo k poruse pfistroje.

Uvolnéni regulatoru neni potfebné, protoZe je regulator otaCek velmi Easto uvolnén jen tehdy, je-li
vydan pozadavek na chlazeni. Jinak by byl servisni chod zablokovan a nikdy by k nému nedoslo.
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Je-li pozadavek vydan béhem servisniho chodu, tak bude servisni chod pferuSen a zafizeni pre-
jde do regulaéniho rezimu. Servisni chod bude v tomto pfipadé povazovan za uskute¢nény, protoze
byly ventilatory v provozu.

Servisni chod je realizovan se 100% otackami, ale event. je omezen aktivnim nocnim omezenim.
Lze nastavit nasledujici parametry:

»oervisni chod zap./vyp.“:
standardné = zap.
Tim se zapne, popf. vypne funkce.

»Servisni chod po zastaveni“

Standardné: 24 hod., min. = 1, max. = 1 000 hod.

Jestlize ventilatory nebyly v tuto konstantné konfigurovanou dobu v provozu, bude spustén servisni
chod.

»,Doba trvani servisniho chodu“
Standardné = 1 min., min. = 1 min., max. = 10 min.
Tim se nastavi doba trvani servisniho chodu.

Zobrazeni v nabidce Informace: ,Servisni chod” blika, jestlize je aktivni.

Zobrazeni v nabidce Stav: ,Servisni chod v nnn h*
Zde se zobrazi jesté potfebna doba zastaveni; az k dalSimu servisnimu
chodu.
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411.8 Konfigurace I/O

Pod touto polozkou nabidky se konfiguruji analogové a digitalni vstupy i analo-
gové a digitalni vystupy.
PFitom je mozno pfifazovat vstupim a vystuptim zvolené funkce.

4.11.8.1 Analogové vstupy

U analogovych vstupud se jedna o méfici vstupy ke zjisténi teplot nebo tlaku.
Kromé toho je mozno pfes tyto vstupy zadavat regulaéni hodnoty (rezim Slave).
Svorky Al1 a Al2 jsou dva proudové vstupy (4—20 mA).

Vstup Al2 maze byt pfepinan jako vstup pro snimac teploty.

Na svorce AI3 je k dispozici vstup pro snimac teploty GTF210.
Vstup pro 0—10 V DC je k dispozici na svorce Al4.
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4.11.8.1.1 Proudové vstupy Al1

Skuteéna hodnota znamena, ze na tento vstup je pfilozen proudovy méfici signal. U snimace tla-
ku GSW4003 proud odpovida tlaku. Dbat na to, aby byl v nabidce Druh provozu zvolen rezim ,Auto
int.“. Zvlastnosti pak je, jsou-li oba proudové vstupy konfigurovany jako skuteéna hodnota. Pak se
zvoli proudovy vstup, ktery poskytuje nejvétsi méfici signal (vybér MAX). U proudového vstupu mu-
Ze byt zvolena jedna skute€éna hodnota0-25 barii nebo 0-40 baru.

Regulaéni hodnota Slave znamena, Ze za timto vstupem nasleduje regulacéni signal pro ventilatory.
U proudového vstupu to znamena, ze 4 mA vytvofi na ventilatorech regulaéni signal 0 % a vstup-
ni proud 20 mA regulacni signal 100 %. Dbat na to, aby byl v nabidce Druh provozu zvolen rezim
LSlave ext.”.

Zadana hodnota 1 znamena, Ze se zadava pres proudovy vstup Zadana hodnota 1, na kterou pak
probiha interni regulace. Proudovy vstup se pfevede na nastavenou skuteénou hodnotu (viz tabul-
ku Chybova hlaseni a varovani, Seite 98). Potom se musi jesté konfigurovat, kam prejde skutec-
na hodnota. Dbat, aby byl v nabidce Druh provozu zvolen rezim ,Auto ext.”.

Zadana hodnota 2 se nabizi jen tehdy, jestlize byl podet Zadanych hodnot konfigurovan na 2 (viz
Pocet zadanych hodnot, Seite 72). Bude-li konfigurovana zadana hodnota 2, plati stejné podminky
jako u zadané hodnoty 1.

Zadna funkce se zvoli, jestlize nema byt tento vstup aktivni.

Pro proudovy vstup 2 plati v zasadé to stejné, co pro proudovy vstup 1, kromé toho, Ze jsou zde
jesté k dispozici dal$i dvé moznosti nastaveni.
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4.11.8.1.2 Priepinatelny vstup Al2

<> <>
_| Inputs analog > features > |y A Al2 (4..20mA) > |y
Inputs digital \ *| measure.+alignm. Il | AI3 (GTF210) I

act val 0-25bar *
act val 0-40 bar 1

A v
act val 0-40bar
ctrl. val slave T

A ][V

ctrl. val. slave
setpoint 1 I

A

setpoint 1
setpoint 2 T

A ][

setpoint 2
act val temp 1

A ]

act val temp.
outside temp. by

A ][

outside temp.
no function I

A ]

no fuction
act val 0-25 bar by

<

|

<

|

«

measure.+alignm. > |, \| Al2=32,4°C . | Al2=324°C " \| Al2=32,4°C
features I Y I | Offset=0.4 d| Offset = 0.4 <d

V nabidce Servis muze pro konfigurované vstupy teploty Al2, popfr. Al3 nasledovat offset k vyrovnani
snimacu teploty.

Dodate¢né k funkcim, jaké nabizi vstup Al1, se pfidavaji nasledujici funkce:

Skutecna hodnota, teplota znamena, Ze je k tomuto proudovému vstupu pfipojen snimac teploty s
proudovym vystupem 4..20 mA (-30 °C az +70 °C). Funkce je stejna jako u popisu skute¢né hod-
noty.

Venkovni teplota znamena, Ze je k tomuto proudovému vstupu pfipojen snimac teploty s proudo-
vym vystupem 4..20 mA (-50 °C az +50 °C). Tento vstup slouzi vyhradné jen k zaznamenavani
venkovni teploty.

Skutec¢na hodnota GTF210 znamena, Ze je k tomuto vstupu pfipojen snimac teploty GTF210. Po-
zor! Tato funkce je k dispozici teprve s pfisluSnym softwarem.
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4.11.8.1.3 Snimac teploty, vstup Al3

V nabidce Servis muze pro konfigurované vstupy teploty Al2, popf. A3 nasledovat offset k vyrovnani
snimac teploty.

Skute€na hodnota, teplota znamen4, Ze je k tomuto vstupu pfipojen snimac teploty GTF210.

Venkovni teplota znamena, Ze je k tomuto vstupu pfipojen snimac teploty GTF210 k zaznamenava-
ni venkovni teploty. Méfici rozsah je -30 °C az +70 °C. Je zaji$té€no, Ze mize byt zvolen jen 1 sni-
mac venkovni teploty.

Zadna funkce se zvoli, nema-li byt tento vstup aktivni.

4.11.8.1.4 Vstup0.10V Al4

Skute¢na hodnota znamena, ze musi byt k tomuto vstupu pfipojena skute¢na hodnota (0..10 V) pro
regulaci. Dbat na to, aby byl v nabidce Druh provozu zvolen rezim ,Auto int.“.

Regulaéni hodnota Slave znamena, Ze budou ventilatory fizeny podle vstupniho signalu (0-10 V).
Charakteristika je linearni 0-100 %. Nastaveni 10 V odpovida regula¢ni hodnoté ventilatord 100 %.
Dbat na to, aby byl v nabidce Druh provozu zvolen rezim ,Slave ext.”.

Zadana hodnota 2 se nabizi jen tehdy, jestlize byl podet Zadanych hodnot konfigurovan na 2 (viz
Pocet zadanych hodnot, Seite 72). Je-li konfigurovana zadana hodnota 2, pak plati to stejné jako u
popisu zadané hodnoty 1.
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4.11.8.2 Digitalni vstupy

U digitalnich vstupu na svorkach DI1, DI2 a DI3 se jedna o fidici vstupy.

Vstupy jsou aktivni, jestliZze jsou spojeny s pfipojkou +24 V. Pfipojeni je pfipustné jen s bezpotencia-
lovymi kontakty (napf. reléovy kontakt).

4.11.8.3  Analogové vystupy

Analogové vystupy poskytuji napéti 0..10 V DC. K analogovému vystupu 1 a 2 jsou pfifazeny pevné
funkce. Vystup 1 vydava regulac¢ni signal 0-100 % prevedeny jako signal 0—10 V.

Vystup 2 vydava regulaéni signal pro podchlazovag, je-li tato funkce vybrana.
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411.8.4 Digitalni vystupy

1/0-config. > | \| digital outputs > |, | GRCS.DO1 > 3:;“0“: Function see

Units v | analog inputs I "l GRCS.DO2 1 configuration table
GRCS.DO2 bl Function see
GRCS.DO3 1 configuration table

Il

GRCS.DO3 > | *t“k: Function see
GRCS.DO4 configuration table

GRCS.DO4 > :ﬁqg %:Ey/; Function see
GRCS.DO1 configuration table

U digitalnich vystupu se jedna o reléové kontakty. Kazdy vystup ma prepinaci kontakt, ktery muze
byt zatizen s 250 V/1 A. Vystupy vystrahy PRIO 1 a Prio 2 jsou zapojeny jako failsafe kontakty, tzn.,
Ze v bezproudovém stavu je kontakt sepnuty.

K digitalnim vystupim jsou pfifazeny pevné funkce.

Funkce viz Konfiguraéni tabulka, Seite 33.
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411.9  Vybér SI/IP

Zde muze byt zvolena soustava jednotek.

4.11.9.1 Soustava jednotek SI/IP
Vybér jednotek pro tlak a teplotu.

Mezinarodni soustavy jednotek — Sl (Systeme international d” unités)

Angloamerické soustavy jednotek — IP (Imperiales System)

Vybrana rozmérova jednotka se oznadi s *.
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4.11.10 Nastaveni z vyroby

Zde muze byt regulace nastavena zpét na hodnoty z vyroby.

411.10.1 Reset regulace (nastaveni z vyroby)

VSechny zmény provedené na tomto misté budou vymazany. K uvadéni do provozu zistanou zachovany
hodnoty z vyroby. Regulacni funkce a bypass jsou dosazeny zpét na plivodni hodnoty.

Viz nastaveni z vyroby, Seite 96
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4.11.11  Stav pfi dodani

Zde muze byt regulace nastavena zpét na stav pfi dodani.
Poté je potfebné uvedeni do provozu.

411111 Reset regulace (stav pii dodani)

V8echny zmény provedené na tomto misté a hodnoty uvadéni do provozu budou vymazany. Po pro-
béhnuti této funkce se musi provést kompletni nové tovarni uvedeni do provozu.
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5 Poruchy a jejich odstranéni

5.1 Obecné pokyny

VétSina chyb, které se projevi pfi uvedeni do provozu, pochazi z chyb v kabelovém propojeni ne-
bo z vadnych snimacd. V nékolika malo pfipadech je skute¢né vadny regulator otacek. Pfed objed-
navkou nahradniho pfistroje zkontrolujte prosim nasledujici body:

Nabidka Informace o stavu:

 Zobrazuje se chyba v nabidce Informace? (Do nabidky Informace se dostanete stisknutim tlacitka
X).

» Pokud NE, pak pfejdéte ke zkuSebnimu bodu 2.
* Kdyz se zobrazi hlaseni ,Porucha pfistroje”, pak je chyba na vSech vystupech.

* Ostatni chybova hlaseni viz tabulku. Chybova hlaseni a varovani, Seite 98

ZKUSEBNI BOD 2:

Sit'ova pripojka:

+ Jsou k dispozici vdechny faze?

Pripojka snimace:

+ Je snimac spravné pripojeny? Viz kapitolu Pfipojka snimace.

+ Je snimac v poradku? (Zméfit! Tlak: 4-20 mA, tep.: 1,2-2,7 kQ, standardni signal: 0—10 V)

* Nejsou vodic¢e snimacu ulozeny v tésné blizkosti sitovych nebo motorovych kabeld? Pfipadné
zvétsit odstup!

« Jsou vedeni snimacl stinéna? Pokud ne, vymérite je za stinéna vedeni!
+ Stinéni ulozené na regulatoru jednostranné?
Pojistky:

« Je jisténi pfivodu k regulatoru v pofadku?
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6 Technické parametry
6.1 rozmérovy vykres komponent — rozméry/hmotnost
Rozmérovy vykres GRCS.1

Déle najdete rozméry krytu. VSechny rozméry jsou uvedeny v milimetrech.

Rozmérovy vykres krytu GRCS.1

Hmotnost:
asi340g
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Rozmérovy vykres GIOD.1

Dale najdete rozméry krytu. VSechny rozméry jsou uvedeny v milimetrech.

L 1
S
2 I
o
B
i—- |
L 478
" 58,1 g

Rozmérovy vykres krytu GIOD.1

Hmotnost:
asi 340 g
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7 Elektrické vlastnosti komponent

Elektrické vlastnosti GRCS.1

Min. Typ Max. Jednotka
Zdroj napéti 21 24 30 \%
PFikon 80 2501 mA
Digitalni vstupy
Vysoka uroven 15 24 30 \%
Nizka urover -3 0 5 \Y
Reléové vystupy
Napéti DC 24 30 \Y
Napéti AC 250 \Y
Proud, ohmické zatizeni 24 V DC / 1 A
250 V AC
Proud, indukéni zatizeni 24 V DC / 1 A
250 V AC
Spinaci cykly, mechanické 1*108 Spinani
Spinaci cykly, elektrické 1*10% Spinani
Napét'ovy vstup
Dielektricka pevnost -24 30 \%
Rozsah méfeni 0 12 \Y
Rozliseni 10 bit
Chyba 1 %?
Vstupni odpor 230 kQ
Proudovy vstup
Dielektricka pevnost -24 30 \%
Rozsah méfeni 0 21 mA
Rozliseni 10 bit
Chyba 1 %2
Vstupni odpor 130 0

(bez ochranného obvodu)

elektrické vlastnosti GRCS.1
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Min. Typ Max. Jednotka
Napét'ovy vystup
Rozsah napéti 0 10 \Y
Zatézovaci odpor >=100 kQ
Rozliseni 10 bit
Chyba 25 %?
Zkratova ochrana Ano
Oddéleni potencialu Ne
Vstup teploty
Dielektricka pevnost -24 30 \%
Rozsah méfeni -30 100 °C
Rozliseni 10 bit
Presnost 3 %?
Sbérnice CAN
Dielektricka pevnost -24 24 \%
PFenosova rychlost 125 kbit/s
Galvanické oddéleni Ne

elektrické vlastnosti GRCS.1

1. Maximalni pfikon zahrnuje napajeni 2 pfipojenych tlakovych pfevodnikd a 1 pfipojeného snimace
teploty.

2. Z rozsahu méreni
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Elektrické vlastnosti GIOD.1

Min. Typ Max. Jednotka
Zdroj napéti DC 21 24 30 \Y
Prikon 100 250 mA
Digitalni vstupy
Vysoka uroven 15 24 30 \Y
Nizka droven -3 0 5 \
Reléové vystupy
Napéti DC 24 30 Vv
Napéti AC 250 \
Proud, ohmické zatizeni 24 V DC / 250 V AC 1 A
Proud, indukéni zatizeni 24 V DC / 250 V AC 1 A
Spinaci cykly, mechanické 1*108 Spinani
Spinaci cykly, elektrické 1*10% Spinani
Sbérnice CAN
Dielektricka pevnost -24 24 \%
Prenosova rychlost 125 kbit/s

elektrické vlastnosti GIOD.1
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8

Odstupnovani externi zadané hodnoty

V této tabulce budou vysvétleny zavislosti externich zadani Zadané hodnoty k regulaci skutecnych
hodnot. MUze byt napf. zadano externi napéti 0 .. 10 V k zadané hodnoté teploty. Pfitom 0 V odpo-
vida teploté 0 °C a napéti 10 V zadané teploté 100 °C.

Skutec¢na hodnota

Tlak 0 ..25 bart

Teplota
0..100°C

Napéti0..10 V

Zadana hod-
nota interni

v zavislosti na
zadané hodnoté

Tlak 0 .. 50 bar(

Teplota
-30..100 °C

Napéti 0.. 10 V

Odstupriovani externi zadané hodnoty

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Zadana hod-
nota externi
Proud
4..20 mA

4 mA =0 bart
20 mA = 50 baru
4mA=0°C
20 mA =100 °C
4mA=0V
20mA =10V

Zadana hod-
nota externi
Napéti
0..10V
0V =0 bart
10V =5 bara
ov=0°C
10V =100"°C
ov=0V
M0v=10V
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y y
9 nastaveni z vyroby
o . Kondenzator Kondenzator
Obéhovy chladi¢ . .
s chladivem bez chladiva
Jednotky SI IP Si IP SI IP
Jazyk Anglictina
Zadana hodnota 2 k
ne
dispozici
Posun zadané hodnoty ne
Kp 10,0 10,0 10,0 10,0 20,0 20,0
Ti 25s 25s 25s 25s 40s 40s
Td 25s 25s 25s 25s 40s 40's
Regulaéni hodnota za- 0%
plaveni
Regulaéni hodnota 0%
spusténi
N 40 °C 104 °F )
Zadana hodnota 1 (2) 30°C 80 °F 12,5 baru 181 psig
(25 °C C0O2) (77 °F CO2)
Prahova hodnota ne
Ruéni provoz vyp.
Ruéni provoz Regulac-
9 0 %
ni hodnota
Posun zadané hodnoty
5K
AT
Venkovni teplota
. 0°C 32 °F 0°C 32°F 0°C 32 °F
Posun min.
Venkovni teplota
50 °C 122 °F 50 °C 122 °F 50 °C 122 °F
Posun max.
Venkovni teplota
- . vyp.
v zavislosti na posunu
Funkce podchlazovace vyp.
Funkce topeni vyp.
Cyklovani ventilatoru zap.
Prahové hodnoty Standardni hodnoty
stupnti (v zavislosti na poctu stupria)
Doba zpozdéni 2s
Hystereze vyp. v zavislosti na poctu stupnt
Funkce digitalniho
Chyba ext. Vyp.
vstupu DI2
SW bypass 100 %

Nastaveni z vyroby
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Jednotky

GIOD bypass
(jen u GMM step prof.)

Reset TK
Cas aut. resetu
Funkce Servisni chod

Doba trvani servisniho

chodu

Servisni chod po zasta-

veni

Nastaveni z vyroby

. ) - Kondenzator
Obéhovy chladi¢ .
s chladivem

Si IP SI IP

vyp.
(0 stupniti)

automaticky
1 min.

zap.

1 min.

24 hod.
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Kondenzator
bez chladiva

SI IP
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10 Chybova hlaseni a varovani

V tabulce je poznat, které hlasici relé (vystraha, PRIO 1 nebo PRIO 2) je pfifazeno ke kterému hla-
Seni na displeji.

* Mezi blikajicimi kody je prestavka trvajici 5 sekund.

Hiaseni/ PRIO 1 PRIO 2
varovani GMM GMM
na displeji step prof. step prof.
Tmavy displej, X X Zobrazeni Kde?
GMM step vyp. -
Vysvétleni:
GMM nema napajeci napéti.
Mozna pri€ina:
hlavni vypina¢ je vypnuty, sitovy dil bez napajeciho napéti, sitovy dil posko-
zeny, displej poSkozeny.
Opatieni:
zkontrolujte zdroj napéti a pojistky.
Nebyl vybran zadny Zobrazeni Kde?
shimadg. Nabidka Informace
Vysvétleni:
v konfiguraci I/O neni aktivni Zadny snimag.
Mozna pricina:
chyba v konfiguraci 1/0.
Opatieni:
v konfiguraci I/0 vyberte vhodné pfifazeni.
Bez uvolnéni - - Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace

Vysvétleni:

DI1 (uvolnéni) bez zatiZeni (rozpojeny nebo 0 V).

Mozna pricina:

vstup DI1 (uvolnéni) na GRCS neni zatiZzeny, bez uvolnéni nadfazenou fidici
jednotkou, dratény mastek mezi +24 V a DI1 neni zasunuty.

Opatreni:

zkontrolujte zapojeni, event. zkontrolujte signal nadfazené fidici jednotky / re-

gulace.

Chybova hlaseni / varovani na displeji
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Hiaseni/ PRIO1  PRIO2
varovani GMM GMM
na displeji step prof. step prof.

Chyba EXT - X Zobrazeni Kde?
Nabidka Informace + pamét vystrah
Vysvétleni:
vstup DI2 je konfigurovan jako externi chybovy vstup (viz konfiguraci I/O / digi-
talni vstup) a neni zatizen (rozpojeny nebo 0 V).
Mozna pricina:
termokontakt ventilatoru zareagoval, vystup neni v pofadku (motorovy jisti¢
zareagoval), vyvod ventilator byl vypnut, jiné chybové zatiZeni.
Opatieni:
zkontrolujte, zda je vstup pouzivan jako chybovy vstup, event. jej deaktivujte
v konfiguraci 1/0, zkontrolujte, zda doSlo k poruSe na ventilatoru, zkontrolujte
motorovy jisti¢; pokud by se chyba vyskytovala ¢astéji, je event. ventilator po-

Skozen a musi byt vyménén.

Chyba EXT v porad- - - Zobrazeni Kde?
ku Pamét vystrah
Vysvétleni:
odstranén chybovy stav, vstup DI2 je zatizen (+24 V).
Mozna pricina:
termokontakt ventilatoru opét pfitahl, vystup je opét v pofadku, motorovy jisti¢
byl zapnuty. Odstrarite jiné chybové hlaseni.
Opatieni:

nejsou potfebna opatfeni.

Zadana hodnota 2 - - Zobrazeni Kde?
Nabidka Informace
Vysvétleni:
regulace bude probihat na zadanou hodnotu 2, DI3 je zatizeny (+24 V).
Mozna pri€ina:
zpravidla cilena akce prostfednictvim rozhrani zakaznika.
Opatieni:

nejsou potfebna zadna opatfeni.

Chyba snimace 1 - X Zobrazeni Kde?
Nabidka Informace + pamét vystrah
Vysvétleni:
snimac na vstupu Al1 je poSkozeny, popt. lezi signal mimo rozsah méfeni (4
... 20 mA).
Mozna pricina:
zlomeni kabelu, snimac neni pfipojeny, snimac poskozeny.
Opatieni:
zkontrolujte konfiguraci 10, zkontrolujte pfipojky a propojeni, zkontrolujte
vstupni proud — musi se pohybovat mezi 4 az 20 mA, pod hodnotou 2 mA bu-

de vydano poruchové hlaseni, pak snima¢ vymérite.

Chybova hlaseni / varovani na displeji
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Hlaseni/ PRIO 1
varovani GMM
na displeji step prof.
Chyba snimace 2 -
Chyba snimace 3 -
Chyba snimace 4 -
GIOD neni v porad- X

ku

Chybova hlaseni / varovani na displeji

PRIO 2
GMM

step prof.

X

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah

Vysvétleni:

snimac na prepinatelném vstupu Al2 je poSkozeny, popf. lezi signal mimo roz-
sah méfeni (4 ... 20 mA, popf. KTY).

Mozna pricina:

zlomeni kabelu, snima¢ neni pfipojeny, snima¢ poskozeny.

Opatieni:

zkontrolujte konfiguraci 10, zkontrolujte pfipojky a propojeni, zkontrolujte
vstupni proud — musi se pohybovat mezi 4 az 20 mA, pod hodnotou 2 mA bu-
de vydano poruchové hlaseni, pak snima¢ vymérite. Ma-li byt pfipojen snimac¢

KTY, zkontrolujte hodnotu odporu.

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah

Vysvétleni:

snimac na vstupu Al3 je poskozeny, popt. lezi signal mimo rozsah méreni
(KTY).

Mozna pricina:

zlomeni kabelu, snimac neni pfipojeny, snima¢ poskozeny.

Opatieni:

zkontrolujte konfiguraci 10, zkontrolujte pfipojky a propojeni, vymérite snimac.

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah

Vysvétleni:

signal lezi mimo rozsah méfeni (0...10 V).

Mozna pricina:

napéti vice nez 12 V.

Opatieni:

zkontrolujte konfiguraci 10, zkontrolujte napéti zdroje, musi leZzet mezi 0 a +10

V, event. k tomuto vstupu pfipojte +24 V.

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah

Vysvétleni:

rozSifujici modul GIOD se nachazi v chybovém stavu.

Mozna pri€ina:

z&dna komunikace k GIOD, spojeni CAN porusené (kabel je poSkozeny nebo
neni zasunuty, GIOD bez napéti nebo poskozeny, oto¢ny kédovaci spina¢ na
GIOD nema spravnou adresu 1.

Opatieni:

zkontrolujte, zda je GIOD napajen napétim, zkontrolujte spojeni CAN mezi re-
gulatorem GRCS a GIOD, event. tato zafizeni chybi nebo nejsou spravné za-
sunuta, zkontrolujte kabelové propojeni, otoény kédovaci spina¢ Node-ID na

GIOD nastavte na adresu 1 a GMM step vypnéte a zase zapnéte.
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Hiaseni/ PRIO1  PRIO2
varovani GMM GMM
na displeji step prof. step prof.

GIOD v poradku - - Zobrazeni Kde?
Pamét vystrah
Vysvétleni:
rozsifujici modul GIOD byl fadné uveden do provozu.
Mozna pricina:
hlaseni OK po zapnuti zdroje napéti GMM step nebo potom, co se GIOD opé-
tovné Uspésné ohlasi.
Opatieni:

nejsou potfebna zadna opatreni.

GIOD PRE_OPERA - - Zobrazeni Kde?
Pamét vystrah
Vysvétleni:
rozsifujici modul GIOD akceptoval stav CANopen PRE_OPERATIONAL.
Mozna pricina:
CANopen specificka reakce GIOD na zakladé chybné nebo vaznouci komuni-
kace.
Opatieni:
zpravidla neni potfebné zadné opatfeni; pokud by se hlaseni objevilo ¢astéji,

je mozné jej event. odvodit z masivnich poruch ve spojeni CAN.

GIOD REBOOT - - Zobrazeni Kde?
Pamét vystrah
Vysvétleni:
rozSifujici modul GIOD akceptoval stav CANopen PRE_OPERATIONAL na
zakladé opétovného spusténi.
Mozna pri€ina:
CANopen specificka reakce GIOD na zakladé zapnuti nebo chyby CAN, GIOD
automaticky zase prejde do provozniho stavu.
Opatieni:
zpravidla neni potfebné Zadné opatreni; pokud by se hlaseni objevilo ¢astéji,

je mozné jej event. odvodit z masivnich poruch ve spojeni CAN.

GIOD STOPPED - - Zobrazeni Kde?
Pamét vystrah
Vysvétleni:
rozsifujici modul GIOD akceptoval stav CANopen STOPPED.
Mozna pri€ina:
CANopen specificky stav, dochazi k nému po cileném povelu Master CAN,
zpravidla se nevyskytuje u GMM step.
Opatieni:
zpravidla neni potfebné Zadné opatieni; pokud by se hlaSeni objevilo astéji,

je mozné jej event. odvodit z masivnich poruch ve spojeni CAN.

Chybova hlaseni / varovani na displeji
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Hiaseni/ PRIO1  PRIO2
varovani GMM GMM
na displeji step prof. step prof.
Ventil n neni v po- X
fadku

IV skupina n neni v
poradku

Ventil n v poradku - -
IV skupina n v po-
fadku

Porucha zafizeni X X

Chybova hlaseni / varovani na displeji

Navod k pouziti — Giintner Motormanagement GMM step V_3.0

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah

Vysvétleni:

u ventilatoru / skupiny ventilatord bylo vydano poruchové hlaseni. Vstup poru-
chového hlaseni na GIOD neni zatiZzeny (rozpojeny nebo 0 V).

Mozna pricina:

ventilator / skupina ventilatord neni v pofadku, zareagoval termokontakt venti-
latoru nebo motorovy jisti€), 24 V pro poruchova hlaseni s chybou.
Opatieni:

zkontrolujte, zda doSlo k poru$e ventilatoru, zkontrolujte motorovy jisti¢; pokud

by doslo k chybé ¢astéji, je event. poskozeny ventilator a musi byt vyménén.

Zobrazeni Kde?

Pamét vystrah

Vysvétleni:

poruchové hlaseni pro ventilator / skupinu n ventilatort ukonéené. Vstup poru-
chového hlaseni na GIOD je zatizeno (+24 V).

Mozna pricina:

ventilator / skupina ventilatord je zase v poradku, termokontakt ventilatoru
opét pfitahl nebo byl zapnut motorovy jisti€, reakce po ruénim nebo automatic-
kém resetu termokontaktu, hlaSeni V pofadku po zapnuti zdroje napéti GMM
step.

Opatieni:

opatfeni nejsou potfebna.

Zobrazeni Kde?

Nabidka Informace + pamét vystrah
Vysvétleni:

u v8ech vystupu bylo vydano poruchové hlaseni.
Mozna pricina:

porucha na v8ech vystupech.

Opatieni:

zkontrolujte zdroj napéti ventilatord, zkontrolujte vSechny motorové jistice.
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1 Tipy k vyhledavani chyb

Chyba Mozné pri€iny, navrhy reseni

Ventilatory se ne- | ¢ Jestlize se pfi zapnuti regulatoru v nabidce Informace se neobjevi zadana

otaceji hodnota ani skute¢na hodnota, pak zkontrolujte druh provozu a konfiguraci
I/O. Druh provozu se objevi ve 2. fadku zcela vpravo (A = automatika, S = re-
Zim Slave nebo H = ru¢ni provoz). Ke zvolenému druhu provozu nebyla zvo-
lena v konfiguraci I/O vhodna vstupni funkce (viz Konfigurace 1/0, Seite 80).

« Jestlize se objevi v nabidce Informace Zadana a skute¢na hodnota, avSak
zobrazena zadana hodnota neodpovida nastavené zadané hodnoté, zkont-
rolujte v druhu provozu pfipadné nastavenou externi Zadanou hodnotu (viz
Druh provozu, Seite 64).

» PfezkouSejte pfivodni vedeni a vedeni k ventilatoru, zda jsou v pofadku
(zlomeni kabelu atd.).

* Nevypadl snimac? Zkontrolujte:

* 2vodi¢ovy snimac tlaku: musi poskytovat 4—20 mA (zkontrolujte ampérmet-
rem).

» Snimac teploty: zméfte odpor; musi lezet mezi 1 200-2 700 ohmy. Mensi
hodnoty ukazuji na zkrat & podobnou chybu (napf. voda ve svorkovnici), vys-
$i hodnoty na uvolnény kontakt nebo zlomeny kabel.

« Standardni signal: mize lezet mezi 0-10 V. Je-li permanentné 0V, je prav-
dépodobna zavada.

Vyhledavani chyb — tipy
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