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1 Informazioni generali

1.1 Indicazioni di sicurezza

Per evitare ferite gravissime o ingenti danni alle cose, i lavori sulle apparecchiature vanno ef-
fettuati solo da persone esperte e qualificate e autorizzate a farlo, che abbiano familiarita con
l'installazione, il montaggio, la messa in esercizio e il funzionamento dei regolatori elettronici.
Il personale addetto, prima dell'installazione e della messa in esercizio, deve leggere con cu-
ra le presenti istruzioni d'uso. Oltre che le istruzioni d'uso e le normative nazionali in vigore in
materia di prevenzione degli infortuni, & necessario rispettare anche le norme tecniche ricono-
sciute (lavori a regola d'arte e in completa sicurezza in conformita con UVV, VBG (istruzioni re-
lative alla prevenzione degli infortuni, associazioni di categoria, VDE ecc.)

Le riparazioni sull'apparecchio possono essere effettuate solo dal produttore o da centri di ri-
parazione da questo autorizzati.

IN CASO DI APERTURA NON AUTORIZZATA O DI INTERVENTI INAPPROPRIATI DECADE IL DI-
RITTO ALLA GARANZIA!

| regolatori di velocita sono montati in un alloggiamento di plastica (grado di protezione IP54).
Questo grado di protezione € garantito solo con apparecchio chiuso!
Per la variante UL & prevista l'installazione aperta su una lamiera di montaggio.

Con I'apparecchio aperto sono presenti tensioni elettriche libere pericolose; il grado di protezione
dell'apparecchio aperto € IPOO! Nel caso di lavori con regolatori sotto tensione, devono essere ri-
spettate le istruzioni relative alla prevenzione degli infortuni (UVV) in vigore a livello nazionale.

1.2 Utilizzo conforme alle disposizioni

Attenzione: i fusibili vanno sostituiti rispettando la potenza indicata e non devono essere ripa-
rati o ponticellati. L'assenza di tensione va accertata solo con un rivelatore di tensione bipola-
re. L'apparecchio & destinato esclusivamente all'uso concordato nella conferma d'ordine. Qual-
siasi altro impiego diverso da quello indicato € da considerarsi non conforme. In tal caso, il
produttore non si assume alcuna responsabilita in caso di eventuali danni. Nell'ambito di un
impiego conforme rientra anche il rispetto delle procedure descritte nelle presenti istruzioni
d'uso relativamente a montaggio, funzionamento e manutenzione. | dati tecnici e quelli relativi
ai collegamento sono riportati sulla targhetta di identificazione e vanno assolutamente rispet-
tati.

Gli apparecchi elettronici non sono fondamentalmente a prova di guasto! L'utente ha quindi il do-
vere di controllare che, in caso di guasto dell'apparecchio, I'impianto sia azionato in condizioni si-

cure. Il mancato rispetto di questo punto potrebbe mettere a repentaglio la vita e I'incolumita del-
le persone e l'integrita di cose e valori patrimoniali; in caso di uso non conforme, il produttore non
si assume alcuna responsabilita.

L'installazione elettrica deve essere eseguita nel rispetto delle normative in vigore (ad esem-
pio sezione trasversale della conduttura, protezioni, collegamento del conduttore di protezio-
ne, ...). Ulteriori dati sono disponibili nella documentazione. Se il regolatore viene utilizzato in
un campo di applicazione particolare, &€ assolutamente necessario rispettare le norme e le di-
sposizioni pertinenti.

o
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1.3 Indicazioni per la messa in esercizio

Prima della messa in esercizio dell'apparecchio di comando, controllare che nell'alloggiamen-
to non sia presente eventuale umidita residua (condensa). In caso contrario, procedere all'a-
sciugatura del prodotto. Lo stesso vale anche nel caso in cui il sacchetto di silica gel (agen-

te disidratante) sia colorato, perché cid indica che la protezione contro I'umidita garantita dal
sacchetto di silica gel non € piu attiva. In caso di ingenti quantita di condensa (gocce sulle pa-
reti interne e componenti) &€ necessario rimuoverle manualmente. Dopo la prima messa in
esercizio, I'alimentazione e la tensione di comando interna non vanno piu interrotte per un
lungo periodo. Se cid fosse tuttavia necessario per questioni operative, deve essere presente
un'idonea protezione contro I'umidita.

14 Classificazione

GMM EC/xx [/RD] [.n] [UL o IP20]
GMM EC Guntner Motor Management per ventilatori EC

XX Numero dei possibili collegamenti per ventilatori EC
/RD [opzionale] Display remoto, con regolatore staccabile
.n Versione hardware:

senza: prima versione hardware approvata
da .1: con funzione modificata degli ingressi digitali
da .2: con ingresso analogico commutabile B2 (4.20mA o KTY]

UL [opzionale] Variante UL su lamiera di montaggio

IP20 [opzionale] Variante IP20 su lamiera di montaggio

Esempi:

GMM EC/01 = regolatore e gestione motore per 1 ventilatore EC
GMM EC/04 = regolatore e gestione motore per max. 4 ventilatori EC

GMM EC/08
GMM EC/16 = regolatore e gestione motore per max. 16 ventilatori EC

regolatore e gestione motore per max. 8 ventilatori EC

Esempio per la versione .1 (funzione modificata degli ingressi digitali):

GMM EC/01.1 = regolatore e gestione motore per 1 ventilatore EC

Esempio UL:
GMM EC/08(.1) UL = regolatore e gestione motore per max. 8 ventilatori EC

| modelli speciali non sono coperti da questi codici apparecchio.

o
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1.5 Trasporto e magazzinaggio, indicazioni per i diritti d'autore

Gli apparecchi di regolazione sono dotati di un imballaggio idoneo per il trasporto. Il loro
trasporto deve avvenire solo nella confezione originale. Evitare colpi e urti. Se non indicato
diversamente sulla confezione, € possibile impilare al massimo 4 imballaggi. Se I'apparec-
chio viene spedito, controllare eventuali danni sull'imballaggio o sul regolatore.

Conservare sempre l'apparecchio nell'imballaggio originale in un luogo protetto dalle intem-
perie ed evitare 'esposizione a condizioni estreme di caldo o freddo.

Si riserva il diritto di apportare modifiche tecniche ai fini del miglioramento del prodotto.
Dai dati, dalle immagini e dai disegni non & possibile quindi accampare alcun diritto; & infat-
ti possibile la presenza di errori!

Tutti i diritti riservati, in particolare nel caso di conferimento di brevetto o di altre registrazio-
ni.

| diritti di autore delle presenti istruzioni d'uso sono di proprieta di
GUNTNER GmbH & CO. KG

Fiirstenfeldbruck

1.6 Garanzia e responsabilita

Si applicano le condizioni generali di vendita e di consegna di Gliintner GmbH & Co. KG.

Fare riferimento al sito web http://www.guentner.de

o
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1.7 Indirizzo del produttore e di consegna

Se avete problemi, domande o suggerimenti riguardo ai nostri apparecchi o richieste parti-
colari da sottoporci, potete rivolgervi a

Giintner GmbH & Co. KG
Hans-Giintner-Stra3e 2-6
D-82256 Fiirstenfeldbruck

Assistenza telefonica Germania:
0800 48368637
0800 GUENTNER

Assistenza telefonica internazionale:
+49 (0)8141 242-4815

Fax: +49 (0)8141 242-422
service@guentner.de
http://www.guentner.de

Copyright © 2015 Guntner GmbH & Co. KG

Tutti i diritti riservati, anche per la riproduzione fotomeccanica e il salvataggio su supporti
elettronici.

1.8 Installazione corretta CEM

Gli apparecchi di regolazione della serie GMM EC/01..16 soddisfano i requisiti per la resi-
stenza alle interferenze CEM in conf. con EN 61000-6-2 e per I'emissione di disturbi EN
61000-6-3.

Sono inoltre soddisfatte le norme CElI 61000-4-4/-5/-6/-11 per i disturbi condotti.
Per garantire questa compatibilita EM, &€ necessario rispettare i seguenti punti:
* L 'apparecchio deve avere la messa a terra (almeno con 1,5 mm?)

* Tutte le linee di misura e di segnalazione devono essere collegate mediante conduttori
schermati.

« Per il cablaggio bus per i ventilatori EC deve essere utilizzato un cavo speciale. Ad esempio
HELUKABEL DeviceNet PUR flessibile 1x2xAWG24 + 1x2xAWG22 / 81910

« La schermatura di linee di misura, di segnalazione e bus deve essere messa a terra soloda
un lato.

* Predisporre misure di schermatura e posa dei cavi adeguate al fine di evitare che le linee di
rete e motore non esercitino interferenze con le linee di misura e di comando.

o
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In caso di montaggio in un quadro elettrico ad armadio si deve tenere sotto controllo la temperatu-
ra interna dell'armadio elettrico. Nei quadri elettrici ad armadio Glintner & prevista una ventilazione
sufficientemente dimensionata.

V (o
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2 Guida rapida per la messa in esercizio rapida

Nelle pagine seguenti sono riportati i dati pit importanti per una rapida messa in esercizio del
GMM EC/01 /04 /08 o /16.

LA PRESENTE GUIDA RAPIDA NON ESCLUDE IN ALCUN MODO L'ATTENTO STUDIO DELLE IS-
TRUZIONI D'USO!

Alimentazione L1 sul morsetto L1
elettrica: N sul morsetto N
PEsul morsetto PE
Fusibili: per la protezione dei semiconduttori e del motore nel GMM non sono in-

stallati fusibili per correnti deboli intercambiabili. L'apparecchio deve es-
sere dotato di interruttori automatici C 6A per ogni fase da installarsi sul

posto.
Nella variante UL sul lato 24V dell'alimentatore ¢ installato un fusibile da
250V/1A.
Attacco ventilato- a seconda della variante sono presenti da 1 a 16 uscite bus per i ventila-
re: tori EC sulla piastra inferiore (si veda Posizione dei collegamenti per GMM
sul GMM EC/08, Seite 19):
Interfaccia di comunicazione: morsetto A e B (fila superiore)
Ventilatore alimentazione 24V: morsetto + e - (fila inferiore)

L'alimentazione dei ventilatori non avviene dal GMM, ma da una scatola morsetti esterna cabla-
ta, ad esempio su GPD (Giintner Power Distribution).

Ingressi analogi- Sensore di pressione 1 (marrone) su +24V
ci: GSW 4003 2 (verde) su B1 o B2
sul GMM GSW 4003.1 2 (blu) su B1o B2
Sensore temperatura 1 (bianco) su B3
2 (marrone) su GND
Segnale standard (0 ... 1V) Positivo (+) su B4

Negativo (-) su GND

Uscite di segna-  Attacco delle uscite di segnalazione, si veda Uscite di segnalazione prive
lazione di potenziale, Seite 33

Abilitazione L'ingresso D1 ha la funzione di abilitare il regolatore. Affinché il regolatore
possa lavorare e i ventilatori possano girare, I'ingresso deve essere colle-
gato con GND (questo ponticello € montato in fabbrica).

Nella versione .1 (si veda la targhetta di identificazione) I'ingresso D1 de-
ve essere collegato con +24V!

Lingua La lingua standard dopo la fornitura € l'inglese. La lingua visualizzata pud
essere modificata alla voce di menu "Lingua".

Ora La data e I'ora devono essere impostate alle rispettive voci di menu.

Una volta rispettati tutti i punti sopra descritti, il GMM ¢ pronto all'uso.

o
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Per verificare la funzionalita del GMM ¢ possibile selezionare il tipo di funzionamento "co-
mando manuale".
Si veda Modalita manuale, Seite 58.

Se il comando manuale viene nuovamente disattivato dopo questo test, il GMM torna a lavo-
rare nella modalita operativa impostata.

Modalita operativa A seconda della messa in esercizio, il GMM funziona in modo diffe-
rente.
Si veda anche Tipo di funzionamento, Seite 64.

Limitazione La velocita dei ventilatori pud essere limitata, ad esempio per ridur-
re la rumorosita di notte. Questo valore pud essere impostato alla
voce di menu "limitazione notturna". La limitazione notturna viene
programmata tramite I'ingresso D2 o il timer che si trova alla voce di
menu "limitazione notturna".

Commutazione del va- E possibile scegliere tra due valori nominali (ad esempio per il fun-
lore nominale zionamento estivo e invernale). La commutazione avviene con l'in-
gresso D3.

Generalmente le funzioni "Limitazione" e "Commutazione del valore nominale" devono essere
attivate nel menu Assistenza.

o
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3 Messa in esercizio GMM EC

| ventilatori del GMM sono comandati attraverso un BUS. Questi ventilatori devono essere im-
postati e testati per il condensatore o il raffreddatore in base alla configurazione dello scam-
biatore di calore. Tali impostazioni e test sono necessari in occasione della prima messa in
esercizio ed eventualmente in caso di sostituzione del ventilatore. La potenza e il livello sono-
ro dello scambiatore di calore sono stabiliti attraverso questa messa in esercizio. In allegato e
fornita una tabella in cui e riportato I'ID ventilatore e il tipo di ventilatore per i diversi scambia-
tori di calore.

I GMM riconosce automaticamente all'avvio se & gia avvenuta una messa in esercizio. In tal
caso il menu della messa in esercizio viene ignorato e si prosegue con il normale funziona-
mento.

o
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3.1 Procedura di prima messa in esercizio

La lingua standard per la messa in esercizio & l'inglese, anche se per la visualizzazione &
possibile selezionare un'altra lingua. La lingua per la messa in esercizio puo essere selezio-
nata liberamente e vale solo per il menu per la messa in esercizio.

I menu per la messa in esercizio pud essere chiuso in qualsiasi momento con il tasto "X".

% ( - iy

English * = ﬁress X to cancel or exit\\
Deutsch ¢ N the sub-menu A
English *
Deutsch ]
Deutsch
Francais B
Francais o|
English B

Start up

Part 1

Una volta selezionata la lingua, viene richiesto il numero dei ventilatori.

Dopo aver inserito il numero di ventilatori, il GMM cerca i ventilatori collegati. In questo ca-
so, il processo di ricerca viene indicato attraversoun * che salta. Se il numero dei ventilatori
non corrisponde al valore inserito, compare un messaggio di errore.

Enter number
of fans

Va

Number of fans o | Number of fans
1 11

h 4 o

Scan. for nn fans
X = Abort *

Se il numero dei ventilatori trovati non corrisponde al numero da inserire, compare la se-
guente voce di menu.

More fans found

Fewer fans found?

Y
Scanning ERROR Scanning ERROR
Fan nn not fnd. nn fans found

Se sono stati trovati meno ventilatori, sono visualizzati i numeri di tutti i ventilatori non tro-
vati.

Se invece sono stati trovati pit ventilatori, € visualizzato il numero complessivo dei ventilato-
ri trovati.

o
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Se la ricerca ha successo, vale a dire che ¢ stato trovato il numero indicato di ventilatori,
vengono letti tutti i numeri VT dei ventilatori. Il numero VT corrisponde alla denominazione
del modello del motore.

Se i numeri VT di tutti i ventilatori non sono uguali, sono forniti i diversi numeri VT.

Read out all
VT-numbers and all
version numbers

v

Read out all "speed
max." and "speed
max. permissible”

v

10 x ] W V1: vT03013U
Fans found A [ 1250 (min-1) 1

v

V2: VT03013U.1
1250 (min-1) 1

A questo punto non & possibile proseguire con la messa in esercizio, poiché tutti i ventilatori
devono disporre del medesimo numero VT. E assolutamente necessario sostituire i ventilato-
ri con il numero VT sbagliato. | numeri VT sono impressi sulla targhetta di identificazione dei
ventilatori.

Quando tutti i numeri VT dei ventilatori corrispondono, nella fase successiva viene inserito
il numero ID dei ventilatori. Il numero ID rappresenta il numero di lavoro del ventilatore per

questo scambiatore di calore. Questo numero € riportato nella schema elettrico dello scam-
biatore di calore o della tabella generale allegata.

Enter e | FaniD 4 o | FanliD "
Fan ID =1 1000 1000
y &
Checking fan ID
X = Abort *
o Fan ID Id nnnn errar
correct? To change = ENTER
Fan ID OK <

Come esempio, in questo caso, € stato inserito I''D ventilatore 1000 . Per la prima messa in
esercizio si suggerisce I'ID ventilatore piu piccolo. Se questo punto (input ID) & gia stato ap-
plicato viene proposto l'ultimo numero ID inserito.

Dopo l'inserimento, I'ID ventilatore viene testato dal GMM . La procedura di verifica & segna-
lata da un intermittente * sul display. Se I'ID ventilatore non € corretto, viene richiesto di in-
serire il codice corretto. Con il tasto "ENTER" si ritorna all'inserimento dell'ID. Tuttavia, si pud
anche interrompere la procedura con il tasto "X". Se la procedura viene interrotta la messa
in esercizio non viene portata a termine e non si attiva il normale funzionamento. La messa
in esercizio deve essere eseguita in modo completo.

Se ¢ stato trovato I'ID ventilatore idoneo viene richiesta la massima velocita consentita per lo
scambiatore di calore (in base al punto di sistemazione).

o
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Enter max A Max revolution A « | Max revolution
num. revalution 1000 1000

Y

Y o

Checking revolution
X = Abort *

Speed 1000n/min error
correct? To change = ENTER

o

1000n/min OK
o

Nell'esempio riportato sopra & inserita una velocita massima di 1000 U/min. Questa velocita
viene sottoposta a verifica

Se non é corretta, vale a dire che non corrisponde alla velocita prestabilita per I'ID, viene ri-
chiesta una modifica del valore inserito. Dopo aver inserito la velocita modificata, questa vie-
ne sottoposta a verifica ed eventualmente confermata con il messaggio "Velocita OK". Altri-
menti viene richiesta un'ulteriore correzione del valore inserito.

Se la velocita massima & corretta, segue la richiesta del tipo di scambiatore di calore, del re-
frigerante e del tipo di funzionamento.

E possibile regolare un condensatore (ad esempio GVH, ecc.) o un raffreddatore (ad esem-
pio GFH, ecc.).

Se ¢ stato selezionato un condensatore, nella fase successiva viene richiesto il tipo di refrige-
rante. E possibile selezionare tra 10 refrigeranti. Se viene selezionato "bar" durante il norma-
le funzionamento € visualizzata la pressione. Nella selezione del refrigerante viene visualiz-
zata la temperatura di condensazione corrispondente alla pressione. Il refrigerante selezio-
nato o "bar" sono contrassegnati da un "*".

Il valore standard & "bar".

Se e stato selezionato un raffreddatore, durante il normale funzionamento & visualizzata la
temperatura del liquido di raffreddamento.

o
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Heat exchanger Condenser o
enter M| dry

ALV a

Dry cooler
dry

Jaeggi Q

Hybrid cooler

<Heat excha.> OK
<Art> o

" Condenser

configured

Refrigerant not

possible Insert refrigerant

Setup y Rnnn OK R290
o o < B ——
operation mode o A 4
R290 ||
Auto Int * R404A
Auto Ext Analog A JC V
A JC v R404A
Auto Ext Analog R4G7C
P N
Auto Ext Bus A o
A iE v R407C |
Auto Ext Bus R4T0A E—
Slave Ext Analog A A
A iE Vv R410A ||
Slave Ext Analog Ro07 —
Slave Ext Bus A 4
A iﬁ v R507
— R717 (NH3)
Slave ExtBus | (| T =
Auto Int - %
R717 (NH3)
R723
Download ) —_—
parameter A A 4
J' R723

R744 (CO2
Download param. ( ) -

X =abort * A %; w
| o R744 (CO2)

Start up Info-menu Bar " |
successful (controller operation)

Quindi, non resta che selezionare il tipo di funzionamento. Se sono stati inseriti tutti i parame-
tri, questi vengono salvati. Questo richiede alcuni secondi.

A questo punto la procedura di messa in esercizio & terminata e il GMM visualizza il menu
"INFO".

o
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4 Installazione di GMM EC

4.1 Montaggio del GMM

41.1 Montaggio del regolatore, aerazione

Se l'apparecchio & stato prelevato da un magazzino molto freddo, & consigliabile, prima
dell'installazione, lasciarlo riposare 1-2 ore a temperatura ambiente con coperchio aperto, in
modo da far dissipare I'eventuale umidita residua ed evitare cosi problemi di funzionamen-
to in occasione della messa in esercizio. L'apparecchio pud essere messo in esercizio solo se
completamente asciutto. Il sacchetto di silica gel (sacchetto con agente disidratante) deve es-
sere rimosso.

Dopo la prima messa in esercizio, I'alimentazione e la tensione di comando interna non vanno piu
interrotte per un lungo periodo. Tuttavia, se l'interruzione fosse necessaria per motivi operativi, si
dovra prevedere una protezione antiumidita adeguata.

Nell'alloggiamento sono presenti 4 fori di fissaggio per il montaggio. Il fissaggio puo avvenire
solo in corrispondenza di questi punti, non & consentito modificare in alcun modo I'alloggia-
mento (ad esempio con nuovi fori di fissaggio).

| passacavi devono stare sempre sotto, il montaggio non va mai eseguito con passacavo laterale o
sovrastante!

Se nell'alloggiamento si presentano problemi di umidita a causa di forte riscaldamento o raf-
freddamento esterno & necessario provvedere all'eliminazione dell'umidita tramite una com-
pensazione d'aria (pressacavo con apertura di compensazione).

Garantire una buona accessibilita! L'apparecchio deve essere facilmente accessibile per even-
tuali interventi di manutenzione.

Attenzione:

* In caso di montaggio in un quadro elettrico si deve prestare attenzione alla temperatura in-
terna del quadro elettrico (si veda Proprieta elettriche e meccaniche GMM EC, Seite 103).

* In caso di montaggio all'aperto, deve essere installato un tettuccio protettivo contro le intem-
perie.

« Montare il GMM in modo che non sia soggetto all'irradiazione solare diretta e scegliere un
luogo il pit protetto possibile dagli agenti atmosferici.

4.2 Collegamento GMM

| morsetti di collegamento per le uscite di segnalazione prive di potenziale, gli ingressi di co-
mando (abilitazione regolatore, ecc.) e i sensori si trovano sulla piastra superiore. Il collega-
mento alla rete e le linee bus per i ventilatori EC si trovano nella piastra inferiore. L'alimenta-
zione di corrente (monofase 230V o trifase 400V) dei ventilatori avviene in un piccolo quadro
elettrico ad armadio separato.

o
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4.2.1 Posizione dei collegamenti per GMM EC/08
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Posizione dei collegamenti per GMM EC/08

(1) Ingressi e uscite analogici e digitali (si veda Ingressi di comando, Seite 35).

(2) Uscite di segnalazione prive di potenziale (si veda Uscite di segnalazione prive di potenzia-
le, Seite 33)

(3) Collegamenti ventilatore EC 24VDC, RS485 (si veda Collegamento dei ventilatori Apparec-
chio di regolazione, Seite 22)

(4) Collegamento alla rete (si veda Alimentazione elettrica dell'apparecchio di regolazione, Sei-
te 21)

(5) Collegamento per aggiornamento del software (si veda descrizione separata)

o
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4.2.2 Alimentazione elettrica dell'apparecchio di regolazione

L'alimentazione elettrica dell'apparecchio di regolazione avviene in corrispondenza dei mor-

setti:

L1 = conduttore esterno (fase)

N = conduttore neutro

PE = conduttore di protezione (terra)

| morsetti di collegamento sono idonei per conduttori di sezione non superiore a 2,5 mm?2,

Il cavo di alimentazione deve essere protetto con dispositivi automatici di protezione cavi
con caratteristica "C 6".

Nella versione UL il GMM viene collegato alla rete "control voltage" 115/230VAC 50/60Hz. E
necessario rispettare le disposizioni UL vigenti nel paese di utilizzo.

L'accensione e lo spegnimento dei ventilatori dello scambiatore di calore non puo avvenire tramite
l'inserimento o il disinserimento dell'alimentazione elettrica, ma solo attraverso un contatto di abili-
tazione.

e . %
ni . v . v
T oGMD T GMG GG B A GAC B GO B0 WD 3V GRO M1 B3 BI B4 MM MO B M N N M ON &M

elie elle olle olle elle <lls
elle elle elle elle @lle

elle elle alle alle
e elle elle olle -

Collegamento alla rete GMM EC
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4.2.3 Collegamento dei ventilatori Apparecchio di regolazione

Il collegamento di un ventilatore EC & costituito da un collegamento di potenza (monofase
230V o trifase 400 V) e da un terminale di controllo (alimentazione di tensione bus e conti-
nua per I'elettronica dei ventilatori).

Collegamento di potenza:

| collegamenti di potenza non si trovano nel GMM EC, ma in una cassetta di connessione se-
parata (ad esempio GPD).

Terminale di controllo:

L'attacco per la comunicazione e l'alimentazione di tensione continua per i ventilatori avvie-
ne sui morsetti a doppio livello del GMM (si veda il punto 3 nella figura relativa al collega-
mento apparecchio Posizione dei collegamenti per GMM EC/08, Seite 19).

A seconda del modello sono presenti da 1 a 16 terminali di controllo per i ventilatori EC sul
circuito stampato inferiore.

Sul blocco di connessione (si veda la figura in basso a sinistra) sono presenti per ogni ven-
tilatore 2 punti di connessione per la comunicazione bus e 2 punti di connessione per I'a-
limentazione di tensione. L'identificazione per i gruppi di ventilatori si trova sulla scheda a
circuiti stampati al di sotto del blocco di connessione. La fila superiore ¢ utilizzata per il ca-
blaggio di comunicazione e la file inferiore per I'alimentazione di tensione dell'elettronica dei
ventilatori EC.

Collegamento per la comunica- Morsetto A (bianco) e B (blu) fila superiore
zione:

Alimentazione 24 V: morsetto + (rosso) e — (nero) fila inferiore

I morsetti di collegamento sono idonei per conduttori di sezione non superiore a 2,5 mm2

elle elle dlle @il olls
elle elle olle elle olle

9 Fan connections 1 ... 8

elle elle olle alle
e elle elle elle -

Collegamenti ventilatore GMM EC

V (o
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4.3 Regolatore a gradini
43.1 Descrizione del funzionamento

Descrizione del funzionamento GRCE.1

I GRCE.1 ¢ 'unita di controllo per il Glintner Motor Management per i ventilatori EC. Questa
unita di controllo & predisposta per il montaggio su un binario DIN e pud anche essere fatta
funzionare, tra I'altro, anche indipendentemente dal resto del regolatore GMM EC.

Oltre all'alimentazione elettrica, per il funzionamento di regolazione € indispensabile I'abilita-
zione del regolatore tramite I'ingresso digitale DI1. Senza abilitazione non si ha alcuna regola-
zione. L'apparecchio possiede un regolatore PID interno, i cui parametri (fattore di guadagno,
tempo integrale e differenziale) possono essere configurati tramite menu oppure tramite mo-
dulo bus.

Il valore nominale pud essere predefinito tramite il menu interno, un valore analogico esterno
o tramite un modulo bus esterno.

Il valore effettivo viene rilevato mediante un sensore di pressione (4-20mA), un sensore di
temperatura (KTY, GTF210) oppure un segnale 0-10V.

Il setpoint viene trasmesso tramite CAN-Bus a un controller EC, che distribuisce le informazio-
ni tramite un sistema di bus ai ventilatori EC.

Gli ingressi digitali sono concepiti come contatti privi di potenziale che devono essere collegati
con + 24V. Oltre all'abilitazione, tramite gli ingressi digitali vengono controllati anche la limita-
zione notturna (DI2) e la commutazione del valore nominale (DI3).

Si osservi che un cablaggio errato (ad esempio a 230V) porta alla distruzione del regolatore!

Le uscite rele servono come segnalazioni di controllo. Il relé 1 indica allarmi di priorita 1, il
relé 2 segnala allarmi di priorita 2, il relé 3 segnala il funzionamento delle ventole e il rele 4
consente di realizzare una funzione di valore di soglia.

L'uscita analogica AO1 mostra il setpoint attuale del regolatore (0-100%) come tensione di
0-10V.

L'uscita analogica AO2 pud essere utilizzata per controllare un sottoraffreddatore aggiuntivo.

V (B
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4.3.2 Montaggio / condizioni di esercizio

Montaggio / condizioni di esercizio GRCE.1

* Il modulo & progettato per il montaggio su binario DIN.

* Tutte le linee di misura e di segnalazione devono essere collegate mediante conduttori
schermati.

» La schermatura di linee di misura, di segnalazione e bus deve essere messa a terra da un
solo lato.

* Predisporre misure di schermatura e posa dei cavi adeguate al fine di evitare che le linee
di rete e motore non esercitino interferenze con le linee di misura e di comando.

» Temperatura:

magazzinaggio Tra-

sporto: -20°C ... +70°C
Esercizio: -20°C ... +65°C

» Grado di protezione: IP 20
» Cavo consigliato: Belden 9841, Lapp 2170203, Lapp 2170803, Helukabel 81910

o
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43.3 Collegamenti

Collegamenti GRCE.1

Fila di collegamenti superiore
Nome Descrizione
Assistenza Connettore di servizio per il personale dell'assistenza
Firm Pulsante per il personale dell'assistenza
+24V
Alimentazione esterna per |'alimentazione di tensione

+24V

GND

GND Contatto "Ground" per l'alimentazione esterna

TB1 GND
Morsetto non collegato
11 :]
12 '| Contatto di commutazione per gli allarmi Prio 1
14
21 :]
22 '| Contatto di commutazione per gli allarmi Prio 2
24
31 :]
TB2 32 '| Contatto di commutazione per messaggio di funzionamento

34
41 :]
42 '| Contatto di commutazione per la funzione di valore di soglia
44
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Fila di collegamenti inferiore

Nome Descrizione
AO1 Uscita analogica 1, 0-10V
GND Ground (terra)
AO2 Uscita analogica 2, 0-10V
GND Ground (terra)
TB3 +24V Tensione +24V
DI1 Ingresso digitale +24V, abilitazione
DI2 Ingresso digitale +24V / limitazione notturna
DI3 Ingresso digitale +24V, commutazione del valore nominale
+24V Tensione +24V
+24V Tensione +24V
GND Ground (terra)
All Ingresso analogico 4-20mA

L'ingresso analogico 4-20 mA oppure il sensore di temperatura GTF deve essere confi-

Al2
gurato nel software
TB4 i i
Al3 Ingresso analogico per sensore di temperatura GTF
Al4 Ingresso analogico 0-10V
GND Ground (terra)
+24V
Tensione +24V
+24V
Term DIP switch per terminazione CAN Bus (120Q) / ON = Terminazione attivata
+24V Tensione +24V
GND Ground (terra)
TB5
CH Segnale CAN High
CL Segnale CAN Low

Gﬁﬂfﬂfl
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Fila di collegamenti inferiore

GND Ground (terra)
+24V Tensione +24V
CAN Connettore bus CAN inclusivo di tensione di alimentazione

*TB: Terminal Block

o
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5

5.1

5.2

Visualizzazione e comando

Su un display a 2 linee vengono visualizzate informazioni . Tramite una tastiera a membrana,
si comanda l'apparecchio di regolazione.

Menu Info

Visualizzazione nel caso di un raffreddatore a secco o di un condensatore con refrigerante

selezionato

Setpoint x.x"C
Current Value xx.x°C A

— Valore nominale
— valore effettivo

Visualizzazione nel caso di un condensatore senza selezione refrigerante

Setpoint xx.xbar
Current Value xx.xbar A

>Setpoint< v
Fan of ext

— Valore nominale
— valore effettivo

Visualizzazione soltanto quando la funzione & attivata nel menu di
assistenza.

Indicatori di stato nel menu Info

set pt. xx.x°C !\
act val xxx°C (A} | — Indicazione di stato
A  Funzionamento automatico - regolazione interna Visualizzazione statica

H Comando manuale - il setpoint viene predefinito in modo | Visualizzazione statica
fisso tramite il display

S Funzionamento SLAVE - il setpoint viene predefinito ester- | Visualizzazione statica

namente

F Errore priorita 1

W | Awviso priorita 2

Alternanza con visualizzazione stan-
dard

Alternanza con visualizzazione stan-
dard

Ulteriori segnalazioni nella seconda riga

- Nessuna abilitazione

o
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- Limitazione notturna (in alternanza con il valore effettivo)

- Messaggio di errore con testo in chiaro (in alternanza al valore effettivo)
Si veda Messaggi di errore e avvisi, Seite 108

set pt.
not enable

xx.x°C

— Testo segnalazione

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0
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5.3 Comando

EAnnulla e ritorno al menu INFO
Tasto di inserimento per la selezione della funzione; passaggio alla modalita EDIT e ap-
plicazione del valore

Freccia destra per passare al livello successivo del menu

E] Freccia sinistra per passare al livello precedente del menu

Freccia alto/basso per scorrere i livelli di menu.

0% &

v Dl

1. Con questo tasto si passa dal menu INFO al menu dei comandi

2. Con questo tasto si puo saltare in qualsiasi momento al menulNFO

V (o
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5.4 Modalita Edit

Questa modalita & necessaria per modificare i valori (per esempio, valori nominali).

Selezionare la voce di menu desiderata
(riga superiore)

[a Passaggio alla voce di menu

Passaggio alla modalita scrittura
(il cursore lampeggia)

Selezione del decimale
(il cursore lampeggia)

Modifica il valore

@Applicazione del nuovo valore

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0

Setpoint 1

Setpoint 2

Setpoint 1 <
30.0°C d
Setpoint 1 <
30.0°C dJd
Setpoint 1 <
_30.0°C Old
Setpoint 1 <
_0.0°C Old
Setpoint 1 <
30.0°C Ol
Setpoint 1

40.0°C 1
Setpoint 1 <
40.0°C o

o
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5.5 Modalita di selezione

Questa modalita viene utilizzata per selezionare le funzioni (ad esempio Lingua).

Selezionare la voce di menu desiderata

(ad esempio "Lingua", riga superiore) Language
Time

Passaggio alla voce di menu ‘ -
— la funzione/lingua attualmente impo- | English e

N . Deutsch
stata & contrassegnata da un *asterisco*
Spostare la lingua target facendola scor- '
rere nella riga superiore . :
f . i P lezi lla ri english i
— ujZlone ingua selezionata nella riga | pautsch
superiore P I
Deutsch
Francais
Francais
english hy

Applicazione della funzione/lingua.
— la funzione/lingua selezionata viene Deutsch

% - Francais
contrassegnata con un *asterisco*.

o
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5.6 Uscite di segnalazione prive di potenziale

Le uscite di segnalazione guasto prive di potenziale (contatto di commutazione) sono conce-
pite, per ragioni di sicurezza, in modo che il corrispondente relé di segnalazione cada in pre-
senza dell'evento, vale a dire che il contatto di riposo del relativo contatto di commutazione si
chiude.

In questo modo un guasto viene segnalato anche se il regolatore € privo di corrente a causa di
un'anomalia.

Tutte le uscite di segnalazione possono essere caricate al massimo con 250V/1A.

OICICINNNO
I rz| | FZI | FZI ' FZ| 1. Guasto
i 2. Awviso

3. Impianto in funzione

HAHHHHHAHH () 5=

11
12
14
21
22
24
31
32
34
41
42
44

5.6.1 Uscita digitale (11/12/14) (allarmi Prio 1)

Il messaggio sul contatto 11/12/14 ¢ un guasto che rappresenta segnala il guasto completo e
l'arresto dello scambiatore di calore.

Il relé di segnalazione presenta i contatti 11/12/14. Viene segnalato un guasto nelle seguenti
situazioni:
- per es. tutti i ventilatori sono guasti (guasto dell'apparecchio)

- per i messaggi di errore e l'assegnazione degli allarmi si veda Messaggi di errore e avvisi,
Seite 108

Se si presenta un allarme, il relé di segnalazione si attiva (cade), vale a dire che il contatto di
commutazione 11/12 si chiude. Questo contatto privo di potenziale pud essere caricato al
massimo con 250V/1A.

5.6.2 Uscita digitale (21/22/24) (allarmi Prio 2)

Il messaggio sul contatto 21/22/24 ¢ un avviso che non ha come conseguenza alcun guasto
completo dello scambiatore di calore. Si tratta di avvisi che segnalano la possibilita di danni al
funzionamento dello scambiatore di calore.

Il relé di segnalazione presenta i contatti 21/22/24. Viene segnalato un avviso nelle seguenti
situazioni:

- ad es. problemi al sensore o guasto ad un ventilatore (in caso di apparecchi con piu ventila-
tori)

o
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- per i messaggi di errore e I'assegnazione degli allarmi si veda Messaggi di errore e avvisi,
Seite 108

Se viene emesso un avviso, il relé di segnalazione si attiva (cade), vale a dire che il contatto
di commutazione 21/22 si chiude. Questo contatto privo di potenziale puo essere caricato al
massimo con 250V/1A.

5.6.3 Uscita digitale (31/32/34) (messaggio di funzionamento)

Il relé di segnalazione presenta i contatti 31/32/34. Si chiude il contatto di commutazione
(31/34) se viene fornito un segnale di comando ai ventilatori; i ventilatori sono quindi in fun-
zione.

5.6.4 Uscita digitale (41/42/44) (valore di soglia)

Sul GMM & possibile configurare una funzione di valore di soglia (si veda siehe Valore di so-
glia, Seite 76).
Se il corrispondente valore di soglia viene superato, si attiva 'uscita digitale DO4 (il contatto

41/44 viene chiuso). In questo modo & possibile attivare una valvola elettromagnetica, control-
lare un servomotore, azionare uno spray, ecc.

Questo contatto privo di potenziale pud essere caricato al massimo con 250VAC/1A.

o
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5.7 Ingressi di comando

Gli ingressi di comando sono concepiti come collegamento a bassa tensione e sono collegati
tramite un contatto privo di potenziale (rele, contatto di protezione, interruttore...). Il contatto
privo di potenziale deve essere collegato tra il morsetto o +24V (a seconda dello stato dell'ap-
pareggio) e l'ingresso di comando D1 o D2 o D3. Se il contatto € chiuso, la funzione viene atti-
vata.

Vi sono due versioni del GMM EC con cablaggi diversi degli ingressi digitali.

La versione attuale del GMM ECxx.1 é riconoscibile dai 2 morsetti supplementari +24V.
Tipi: GMM EC01.1 , GMM EC04.1 , GMM EC08.1 , GMM EC16.1

.-

ril LY
( ; K
::::::::::::::::‘d_: ¥
[] L]
=2 I|I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I |I.|‘|| .
H i
[} "
[=) o o [a) o > o EEEN
T zZz2 ¥ Z Z mag zZ = 9N @ zz 3 Zz = N o <3 30
>-(D>_(D(D ODDDocrommmm\‘?g}“ﬂ.
~ rd

L
.

D1...D3 attivati con +24V
Due morsetti supplementari +24 Volt dalla versione GMM ECxx.1

La versione GMM ECxx non é dotata di +24V supplementari.
Tipi: GMM ECO1 , GMM EC04 , GMM EC08 , GMM EC16

HHHHHRHAEHHHHH

o~
>

>

GND
GND
GND
B
A
GND
D1
D2
D3
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4

D1...D3 attivati con GND

Un collegamento sbagliato puo causare danni irreparabili!

In nessun caso deve essere applicata la tensione di rete agli ingressi digitali, né si deve lavorare
con un‘altra tensione esterna!

V (B

GUNTNER
Libretto d'istruzione - Glintner Motor Management GMM V_3.0 \” © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 36 / 129

Abilitazione GMM EC

Attraverso il morsetto "D1" (abilitazione), si abilitano i ventilatori. La velocita dipende dal set-
point. Se I'abilitazione non ¢ attivata, i ventilatori sono bloccati (velocita = 0).

Se l'abilitazione non deve avvenire esternamente, il morsetto "D1" deve essere disattivato tramite
un ponticello!

Di fabbrica, I'abilitazione € sempre ponticellata.

Un collegamento sbagliato puo causare danni irreparabili!

GMM ECO01.1,GMM EC04.1 , GMM EC08.1 , GMM EC16.1 (si veda la targhetta di identificazione)

+ \HEHHHHHHHHHHH

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
A
GND

D
D2
D
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4
+24V
+24V

GMM ECO1 , GMM EC04 , GMM EC08, GMM EC16 (si veda la targhetta di identificazione)

(
Pl e s s S
s 29220 <258823258 83

4
(.')D

Collegamento del contatto di abilitazione esterno

Non bloccare in nessun caso il regolatore interrompendo la tensione di rete! L'attivazione costante
della tensione di alimentazione pud causare danni al dispositivo di regolazione. In caso di danni di
questo tipo non si ha pit diritto alla garanzia!

Nel tipo di funzionamento "Funzionamento manuale" non & necessaria alcuna abilitazione.
Si veda Modalita manuale, Seite 58

V (o
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5.7.2 Limitazione della velocita/Funzionamento manuale esterno

Tramite il morsetto "D2" pud essere attivata la limitazione (notturna) della velocita. A questo
scopo € necessario configurare opportunamente |'uscita digitale 2 (si veda configurazione 10

- Ingressi digitali, Seite 87). Attivando questo morsetto, il setpoint e quindi la velocita del
ventilatore sono limitati al valore impostato. Dal GMM non viene quindi pilt emessa una mo-
dulazione piu grande rispetta a quella indicata qui. Per la regolazione della limitazione di velo-
cita, si veda il capitolo Valori nominali, Seite 51 e per |'attivazione generale si veda il capito-

lo Assistenza, Seite 59.

In alternativa € possibile utilizzare I'ingresso anche per attivare il funzionamento manuale. A
questo scopo € necessario configurare I'ingresso opportunamente.

Un collegamento sbagliato puo causare danni irreparabili!

GMM ECO1 .1, GMM EC04.1 , GMM EC08.1 , GMM EC16.1 (si veda la targhetta di identificazione)

» B

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
A
GND

D

D

D
GND
+24V
GND

B1

B2

B3

B4
+24V
+24V

GMM ECO1, GMM EC04 , GMM ECO08, GMM EC16 (si veda la targhetta di identificazione)

%:%QQQQQQQQQQQQQQQQF

fa)
« =z 5 ¥ 2
5§ o o o

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4

Attivazione della limitazione della velocita/funzionamento manuale esterno

V (B
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5.7.3 Commutazione su 2 Valore nominale

Commutazione del valore nominale:

Questa funzione consente la commutazione tra due valori nominali che servono come misu-
razione di ingresso della regolazione. La commutazione viene realizzata, tramite il cablaggio
dell'ingresso "D3" .

Se questo morsetto non & collegato, il valore nominale 1 & sempre attivo. Di fabbrica, questo
collegamento e sempre disattivato (aperto).

Se questa funzione viene attivata nel menu di assistenza, & possibile commutare la modalita
di regolazione tra riscaldamento e raffreddamento. (per esempio, raffreddamento e funzio-
namento delle pompe di calore)

Tramite l'ingresso "D3" si commuta su un secondo valore nominale.

Un collegamento shagliato puo causare danni irreparabili!

GMM ECO01.1, GMM EC04.1 , GMM EC08.1 , GMM EC16.1 (si veda la targhetta di identificazione)

¢ | HHHHHHHHHHHHHHHE

o o o ) a > o > >
T Z Y Z Z Mmoo zZz 5 N Q@ F 3 Zz - N @ ¥ F %
> 5~ 85 0 & o 53 3§ 5 0@ 32 3

o o
GMM ECO01, GMM EC04 , GMM ECO08, GMM EC16 (si veda la targhetta di identificazione)
S A A A
~N o 2
)

M\J

Commutazione dal valore nominale 1 al valore nominale 2

-
[a)

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
A
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4

V (B
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5.8 Ingressi analogici

Sul GMM sono disponibili quattro ingressi per sensori

Ingresso B1 Ingresso di corrente 4-20mA

Ingresso B2 commutabile 4-20mA oppure sensore di resistenza
GTF210

Ingresso B3 Sensore di resistenza  GTF210

Ingresso B4 Sorgente di tensione 0-10V DC

A partire dalla variante .2 l'ingresso B2 € commutabile come ingresso 4..20mA o per un sensore
di resistenza GTF210.

Piu avanti descriveremo come possano essere utilizzati gli ingressi e di conseguenza come
debbano essere collegati.

ATTENZIONE: Un collegamento sbhagliato pu6 danneggiare irreparabilmente gli ingressi analogici!

Gli ingressi 4-20mA non possono essere collegati con polarita inversa né alla 0-10V DC né diretta-
mente ai +24V.

5.8.1 Collegamento di un sensore di pressione su B1/B2

E possibile collegare 1 o 2 sensori (sensore a 2 fili):

+24V = Tensione di alimentazione com- (GSW4003.1: marrone(l), GSW4003: marro-
plessiva ne(1))

Bl = Segnale 4-20mA dal sensore 1 (GSW4003.1: blu(3), GSW4003: verde(2))
B2 = Segnale 4-20mA dal sensore 2 (GSW4003.1: blu(3), GSW4003: verde(2))

| sensori di pressione collegati devono essere configurati nella configurazione hardware.
Quando si utilizzano 2 sensori, il segnale pit grande viene sempre elaborato come valore ef-
fettivo dalla regolazione (selezione max.)

V (B
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E possibile collegare anche i sensori a 3 fili con uscita del segnale 4-20mA, ma questi necessitano
di un potenziale di terra supplementare. Questo pud essere prelevato sul morsetto GND .

Importante per i sensori di pressione: Non montare il sensore in prossimita del compressore,
per proteggerlo da colpi di ariete troppo grandi e da vibrazioni eccessive. Dovrebbe essere
installato il piu vicino possibile all'ingresso del condensatore.

R ———
N s ssassssEE

o)
- N oM
<5ooc

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4
+24V
+24V

GSW4003.1

Collegamento trasmettitore di pressione

V (o
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5.8.2 Collegamento di un segnale di corrente esterno su B1/B2

Gli ingressi B1 o B2 possono essere utilizzati anche per comandare il regolatore in modalita
SLAVE.

A tale scopo, nella configurazione 1/0, questo ingresso deve essere definito come set-
point-slave.

Il segnale di ingresso 4..20mA ¢ rappresentato in scala 0-100% e trasmesso sui ventilatori.

Inoltre € possibile, attraverso gli ingressi B1 o B2, per esempio, preimpostare un valore no-
minale.

Sugli ingressi analogici B1 e B2 ¢ possibile collegare fino a due segnali di corrente
(4-20mA).

GND
Bl
B2 = ingresso di corrente (+) 4.20mA

punto di riferimento (-)

ingresso di corrente (+) 4.20mA

Prestare attenzione alla corretta polarita della sorgente di elettricita!
N e EnE s .-
[ Eaa

ol

Nell'ambito degli ingressi di corrente si deve osservare che le correnti inferiori a 2,4mA o su-
periori a 22mA portano a una visualizzazione e alla segnalazione di guasti dei sensori.

Y1
GND
Y2
GND
GND
B
A
GND
D1
D2
D3
GND
+24V
GND
B1
B2
B3
B4
+24V
+24V

Collegamento sorgente di elettricita

V (B
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5.8.3 Collegamento di un sensore di temperatura su B3

Il collegamento di un sensore di temperatura avviene sempre sui morsetti
GND = terra

B3 = ingresso segnale

In questo caso non & necessario rispettare una determinata sequenza dei fili.

Il sensore di temperatura Glntner GTF210 ¢é utilizzato in un range compreso tra -30...e +70
°C. Per altre gamme di temperatura, vi invitiamo a mettervi in contatto con noi.

"7
— /e i s B s B m— |
S S SSEESSESSEEISS
[a [a =) [a o > o
T z ¥ 2z 2 m <« z 5 8 2z ¥ z2 53 83
> &5 > & & § 000 F 3 § oo o

KT¥81-210 (PTC)

Collegamento sensore di temperatura

Per verificare I'eventuale presenza di un difetto del sensore di temperatura, scollegarlo dal re-
golare e misurare la resistenza (con un ohmmetro o un multimetro). Nel caso del GTF210
questo valore deve attestarsi tra 1,04kQ (-50°C) e 3,27kQ (+100°C). In base a quanto riportato
nella seguente tabella, € possibile verificare se il sensore presenta la giusta resistenza con una
determinata temperatura.

Resistenza Temperatura Resistenza Temperatura
1040Q -50# 2075Q 30°C
10950 -45# 21520 35#
1150Q -40°C 22300 40#
1207Q -35°C 2309Q 45°C
1266Q -30°C 2390Q 50°C
13250 -25°C 2472Q 55°C
1387Q -20°C 25550 60°C
14490 -15°C 2640Q 65°C
15130 -10°C 2727Q 70°C
1579Q -5°C 28140 75°C
16450 0°C 29030 80°C
1713Q 5°C 29940 85°C
1783Q 10°C 3086Q 90°C
18540 15°C 3179Q 95°C
19260 20°C 32740 100°C
2000Q 25°C 3370Q 105°C

Temperatura/Resistenza

o
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5.9 Uscite analogiche

L'apparecchio di regolazione dispone di 2 uscite analogiche con tensione di uscita 0..10V.

¢

o a o o o > o > >
-— o~ - N o < - o © < <« <
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" "
> >
= =
o o

Uscite analogiche

L'uscita Y1 emette il segnale di comando della regolazione (0..100%) secondo una scala da
0.10V.

L'uscita Y2 emette il segnale di comando per un sottoraffreddatore, se viene attivata questa
funzione. Quindi 0..10V corrispondono ad un segnale di comando di 0..100%.

Si veda Funzione sottoraffreddatore, Seite 75

o
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5.10

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0

Menu dei comandi

Struttura menu base

Actual Values
Operating mode

1l

Operating mode
Setpoints

Il

Setpoints
Alerts

Alerts
Language

Language
Time

Time

Il

Date
Manual mode

Manual mode
Service

Service
Actual Values

o
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5.10.1 Valori effettivi

Qui sono visualizzati i segnali d'ingresso e i setpoint attuali. H

Service >
Actual Values

A ||V
Actual Values >
Operating mode

Operating mode >
Setpoints

--I‘_

5.10.1.1 Valori effettivi d'ingresso

Accedendo alla voce di menu Valori effettivisi possono visualizzare diversi valori. Innanzitutto
appaiono i valori misurati della pressione e della temperatura o quello del segnale di coman-
do 0..10V. Il valore qui rappresentato dipende dal tipo di raffreddamento (condensatore o raf-
freddatore) e dalla modalita operativa (automatica o slave).

CDS press
Condensatore nessun refrigerante nn.n bar
CDS temp
Condensatore refrigerante selezionato nn.n °C
Outlet temp
Raffreddatore nn.n °C
Input 0..10V
Slave su 0..10V nn.n 'V

5.10.1.2 Temperatura ambiente

Viene visualizzata la temperatura ambiente corrente.

Actual Value > |, | Ambient temp
Operating mode b "l nn.n °C 1

5.10.1.3  Setpoint

Viene visualizzato in percentuale il setpoint del regolatore che viene inoltrato ai ventilatori.

Actual Value > || Control Value
Operating mode : 1 nn.n % 1

o
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5.10.1.4 Volume di aria

Qui viene visualizzato il valore di comando medio di tutti i ventilatori (in percentuale).

Actual Value > || AirVolume
Operating mode Y nn% 1

5.10.1.5 Potenza totale

Sotto questa voce ¢ visualizzata la potenza totale di tutti i ventilatori. La potenza si ottiene dal-
la tensione del circuito intermedio e dalla corrente del circuito intermedio.

Ulteriori informazioni per ogni singolo ventilatore possono essere richieste attraverso le voci di

menu successive.

Actual Value > | | Unit
Operating mode nn W )

5.10.1.6 Velocita dei ventilatori

Sotto questa voce ¢é visualizzata la velocita momentanea di ogni singolo ventilatore. La lun-
ghezza degli elenchi & limitata dal numero dei ventilatori collegati.

Actual Values > | .| Fan = | | F1=n.nn 1/h <
Operating mode i 'l Speed (1) [ | F2=n.nn 1h
F2=n.nn 1/h <
F3=n.nn 1/h

5.10.1.7 Potenza dei ventilatori

Qui e visualizzata la potenza momentanea di ogni ventilatore calcolata in base alla tensione e
alla corrente del circuito intermedio.

Actual Values > |, | Fan > | F1=nnnnW <
Operating mode ’ | Power W) | | F2= nnnn W
F2=nnnn W <
F3=nnnn W

5.10.1.8 Ore di esercizio del ventilatore

Sono visualizzate le ore di esercizio di ogni singolo ventilatore EC.

Actual Values > r— Fan > |, | F1=nnnn h <
Operating mode Operating hours N "| F2=nnnn h
F2=nnnnh <
F3=nnnnh

o
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5.10.2 Stato

Qui vengono visualizzati gli stati di esercizio e le versioni software e hard- H

ware. Actual Values >
Operating mode

Se[pc;ints - >
Alerts
5.10.2.1 Tipo di funzionamento
Qui viene visualizzato il tipo di funzionamento impostato.
Ci sono:
Auto int. 1 Valore nominale 1 atti- | si veda Auto Interno, Seite 64
VO
Auto int. 2 Valore nominale 2 atti- | si veda Auto Interno, Seite 64
VO
Auto Est. 1 Valore nominale 1 atti- | si veda Auto Esterno Analogico, Seite
Regolazione Vo 64
interna Auto Est. 2 Valore nominale 2 atti- | si veda Auto Esterno Analogico, Seite
VO 64
Auto Est. Busl Valore nominale 1 atti- | si veda Auto Esterno BUS, Seite
VO 65
Auto Est. Bus 2 Valore nominale 2 atti- | si veda Auto Esterno BUS, Seite
VO 65
Slave Est. Setpoint tramite si veda Slave Esterno Analogico, Seite
0..10V 65
Slave 0 4-20mA
Slave Est. Bus Setpoint tramite GCM | si veda Slave Esterno BUS, Seite
* 65
Modalita ma- | Comando manua- si veda Modalita manuale, Seite
nuale le 58

* GCM = Gintner Communication Module

Operating mode > |, ,| Operation mode
Setpoints | Auto Int 1 )

Per una descrizione dettagliata dei tipi di funzionamento si veda il capitolo Tipo di funziona-
mento, Seite 64

o
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5.10.2.2 Modalita

Visualizzazione della modalita impostata Riscaldamento o Raffrescamento.

Operating mode
Setpoints

>

)

maode
cooling

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0
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5.10.2.3 Abilitazione esterna - Stato

Regolatore sul collegamento D1 abilitato "OK" oppure non "Nessuno"

Operating mode > enabled
Setpoints v 1 OK )

5.10.2.4 Numero e tipo di ventilatori

Sotto questa voce di menu ¢ visualizzato il numero dei ventilatori collegati e il loro numero VT.

Operating mode > | | 10 x fan > |, | J| v1:vT03013U
Setpoints ' | connected P 1250 (min-1) 1

V2: VT03013U.1
1250 (min-1) 1

5.10.2.5 Velocita massima dei ventilatori

Qui appare la velocita massima impostata idonea al punto di progetto dello scambiatore di
calore. Questa velocita € uguale per tutti i ventilatori.

Operating mode > |,
Setpoints v

Max. speed
1100 (n/min) 1

5.10.2.6 ID ventilatore

Qui viene visualizzato, tramite I'ID ventilatore, quale punto di lavoro & impostato per i ventila-
tori collegati. Si veda ID ventilatore, Seite 110

Operating mode > |, | fan 1D
Setpoints v 1196 1

5.10.2.7 Scambiatore di calore

Qui, viene visualizzato il tipo di scambiatore di calore.

Operating mode > |, ,| Condenser
Setpoints v Y )

5.10.2.8 Refrigerante

Se come scambiatore di calore & stato selezionato un condensatore, qui € visualizzato il refri-
gerante selezionato. Se non ¢ stato selezionato alcun refrigerante, & visualizzato "bar".

Operating mode > Refrigerant
Setpoints | R134a 1

o
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5.10.2.9 Versioni hardware e software

Questa visualizzazione fornisce informazioni sullo stato corrente di hardware e software del
GMM.
GMM — controller di regolazione con display e tastiera.
EC — gestione ventilatori (circuito stampato con connettori per i ventilatori).
— versione hardware

— versione software

Operating mode > |, | GMM: HO03 S034
Setpoints u EC: HOO1 S034 |

5.10.2.10 Modulo bus

Questa visualizzazione informa sul tipo di modulo, la versione firmware e I'indirizzo del modu-
lo bus GCM, se & collegato.

Operating mode > |, | Modbus RTU x/y
Setpoints . | Adress: 1 1

5.10.2.11 Valore di soglia/Setpoint di emergenza

Se ¢é attiva la funzione di valore di soglia (si veda Valore di soglia, Seite 76), allora si ha una
indicazione dello stato, visualizzando se il valore di soglia & stato superato o se ci si attesta al
di sotto dello stesso.

Schwellenwert Display only, if function
unterschritten unlocked in the service menu

Se per effetto della funzione valore di soglia viene emesso un setpoint di emergenza, lo si ve-
dra indicato qui.

Emergency Control value Display only, if function unlocked in
On the service menu

5.10.2.12 Controller GHM

Se ¢ collegato un controller GHM spray, lo stesso viene visualizzato qui

GHM-Controller
spray 1

o
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5.10.2.13 Ventilatore OFF esterno

Se ¢ abilitata la funzione "Disinserimento ventilatore selettivo", tale eventualita & visualizzata
qui (si veda Ventilatore off esterno, Seite 78).

Fan off ext. Visualizzazione soltanto quando la funzione ¢ attivata nel menu di
on .
assistenza

5.10.3 Valori nominali

Qui si possono impostare i valori nominali. :

Il valore nominale ¢ il valore (pressione, temperatura o tensione) che si deve | Operating mode >

. Setpoints

usare per la regolazione. e
Setpoints >
Alerts
Alerts ¥
Language

5.10.3.1 Valore nominale 1

Richiamando la voce di menu Valore nominale 1, viene visualizzato il valore nominale impo-
stato. La visualizzazione del valore nominale dipende dall'ingresso del valore effettivo imposta-
to (tensione, temperatura o pressione) e dal tipo di funzionamento (regolazione interna o fun-
zionamento slave). Come esempio il valore nominale 1 rappresentato & quello della tempera-

tura.
el
Setpoints > |, .| Setpoint 1 > || Setpoint 1 .| Setpoint 1
Alerts — | Setpoint 2 1 | nn.n °C 4|7 7| nnnc°C <ld

Con il tasto d'inserimento & possibile passare alla modalita EDIT.

Con i tasti freccia destro e sinistro si pud selezionare la posizione di scrittura. Con i tasti alto e
basso si modifica il valore nella posizione selezionata.

Il campo di impostazione minimo e massimo é:

Valore effettivo impostato Valore nominale visualizzato
Temperatura -30,0 - 100,0 °C
Pressione 0,0 - 50,0 bar

Volt 0,0-100V

| valori sono forniti con una posizione decimale. Con il tasto d'inserimento viene poi applicato
il valore impostato.

o
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5.10.3.2 Valore nominale 2

Se nel menu ASSISTENZA sono definiti 2 valori nominali, qui viene impostato un secondo va-
lore nominale. Questo pud essere attivato tramite I'ingresso digitale DI3. Il valore nominale 2 si
programma alla stessa maniera del valore nominale 1.

o

Setpoint 2 > Setpoint 2 Setpoint 2
Threshold ) <::> nn.n bar d <:> nn.n bar Old

Setpoints > |
Alerts N

5.10.3.3 Valore di soglia

Qui si possono impostare i valori di soglia al superamento dei quali viene attivata la funzione
di valore di soglia. A seconda della configurazione nel menu di assistenza (si veda Valore di
soglia, Seite 76), qui vengono offerti i valori di soglia corrispondenti.

o

Setpoints > |, | Threshold > ) Threshold ) Threshold
Alerts | Nightsetback 0 nnn % d nnn % <ld

o
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Limitazione notturna

Con la funzione di limitazione notturna, il setpoint per i ventilatori € limitato ad un valore mas-
simo. Questo serve per ridurre la rumorosita. La limitazione pud essere attivata tramite un in-
gresso digitale "D2" oppure tramite il timer integrato.

Definire il valore massimo

.| Nightsetback
Setpoint 1

>

Nightsetback
Max. ctrl. val

v

o

| Nightsetback P
1 60% ’

Nightsetback

| 60% <led

5.10.3.4.1 Ora di attivazione/disattivazione della limitazione notturna

Con il timer incorporato € possibile attivare e disattivare la limitazione notturna anche con
temporizzazione oraria.

Se viene inserito lo stesso valore per l'attivazione e la disattivazione (ad esempio ore 00:00) la
limitazione notturna con temporizzazione oraria & disattivata.

Impostare I'ora di inizio

ol
___| Nightsetback > |.__.] Nightsetback > || Turn on time . | Turn on time
Setpoint 1 { Turn on time 1| '] 00:00 d|° 7| 00:00 Old
Impostare I'ora di termine
o
.. _| Nightsetback > || Nightsetback > .| Turn off time | Turn off time
Setpoint 1 ¥ Turn off time 1| [ 00:00 4|7 7| 00:00 Ol

Ingresso

inattiva
attiva
inattiva

attiva

5.10.3.4.2 Elenco funzioni limitazione notturna

Limitazione not-

Limitazione notturna

turna con orario

off
off
on

on

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0
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5.104 Allarmi

Qui si possono richiamare gli ultimi 85 allarmi.

Setpoints >
Alerts

Alerts >
Language

Language =
Time

5.10.4.1 Memoria allarmi

Il GMM & dotato di una memoria allarmi. Qui possono essere memorizzati fino a 85 mes-
saggi di errore, tempi di avvio e di riposo, il tutto in modo progressivo (memoria circolare).
Questi messaggi di errore sono costituiti dall'errore e dal timbro orario con data e ora in cui
si & verificato I'errore. Per un elenco di messaggi di errore e avvisi, si veda Messaggi di erro-
re e avvisi, Seite 108.

Se viene selezionata la memoria allarmi, la visualizzazione passa all'ultimo errore riscontra-
to.

Con il tasto freccia "giu" € possibile visualizzare gli errori precedenti.

Alerts > <Alert 1>
—
Language ¥ | <Date/Time=>
-:_':.\. ]\ |,
<Alert 2>
<Date/Time>

o
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5.10.5 Lingua

Qui si puo selezionare la lingua del menu. :

Alert =
Language

Language >
Time

Time =
Date

5.10.5.1 Selezione della lingua

Nel menu della selezione lingua € possibile scegliere tra 3 lingue. La lingua selezionata & con-
trassegnata con un *asterisco*.

Language > English
Time i) Francais

1

Francais
Deutsch *

1

Deutsch *
English

o
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5.10.6 Ora

Qui si puo regolare I'ora.

5.10.6.1 Regolazione dell'ora

Language =
Time

Time >
Date

Date E
Manual mode

Nel menu Ora, I'ora impostata viene visualizzata ed eventualmente modificata in modalita

24 ore.

L'ora viene utilizzata per l'inserimento dell'ora dell'allarme nella memoria allarmi e per tutte
le funzioni di timer (riduzione notturna, ecc.).

|

Time > Time
Date (—] 17:30

=

Time

17:30 Old

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0
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Qui si pud impostare la data.

Impostazione della data

Time >
Date

Date >
Manual mode

Manual mode >
Service

La data viene utilizzata per I'inserimento dell'ora dell'allarme nella memoria allarmi e per
tutte le funzioni di timer. (Riduzione notturna, ecc.)

o

Date
Manual mode

=

Date
02.10.10

(—)

Date
02.10.10 Old
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5.10.8 Modalita manuale

Il funzionamento manuale serve per mettere in funzione manualmente i :

ventilatori dello scambiatore di calore. Date >
Manual mode

Se ¢ attivato, i ventilatori funzionano secondo il setpoint per il funzionamen- _
to manuale. Manual mode >

. N . il o . 1 Service
Il funzionamento manuale € indipendente dall'abilitazione dell'ingresso D1. =
[l funzionamento manuale ha la massima priorita e disattiva tutti gli altri tipi [service -
di regolazione. Actual Values

Un funzionamento manuale attivo viene memorizzato in modo permanen-
te. Cio significa che sara nuovamente attivo anche dopo uno spegnimento e
una successiva riaccensione.

Il funzionamento manuale pud essere attivato anche tramite I'ingresso digitale 2. A questo
scopo, € necessario configurare l'ingresso digitale opportunamente (si veda Ingressi digitali
Seite 87 o Limitazione della velocita/Funzionamento manuale esterno, Seite 37).

Se l'ingresso € configurato e si attiva con +24 Volt, allora viene emesso il setpoint per il funzio-
namento manuale precedentemente impostato

5.10.8.1 Comando manuale ON/OFF / Setpoint/

Se & inserito il comando manuale, nel menu Setpoint & possibile modificare il valore.

L'asterisco * indica se ¢ attivo il comando manuale ON o OFF.

Comando manuale ON/OFF
Manual mode > | »| Manual mode *
Service K | off )

Manual mode
on 1

Comando manuale Setpoint

Manual mode > —) Manual mode
Service off

Manual mode

on - )

Manual mode > Control Value —| Control Value
Control Valua 90% 90% Old

A

o
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5.11 Assistenza

Il menu di Assistenza & accessibile solo tramite una password. Questa viene H

richiesta per prima. Manual mode >
Service

La password & 3795.

Se la password viene accettata, compare il menu di Assistenza. Service >
Actual Values

La password ¢ valida per un arco di tempo di 15 minuti e e non verra piu ri- Y

chiesta durante tale periodo di tempo. Actual Valves >
Operating mode

Richiesta password Struttura del menu di
assistenza
» Password
0000 Sl Control param. >
HE Type

r 1l
Password incorrect Password :Ef,-:-yg;nt ]

d ok? J H
Refrigerant >

Operation mode

1

Operation mode >

Bypass

Bypass >
Features

Features >
I/O config.

I/O config. >
I0-Konfig.

10-Konfig. >
sel. unit IP/SI

sel. unit IP/SI >

Factory setting

1

Factory setting >
Delivery setting

[

Delivery setting >
Control param.

o
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5.11.1 Parametri di regolazione

In questo menu si possono configurare i parametri di regolazione dal rego- :

latore PID digitale (Proporzionale, Integrale Derivativo). Delivery sefiting >
Control param.

Control param. >
HE Type

HE Type >
Refrigerant

5.11.1.1 Parametri di regolazione Kp, Ti e Td

Control param. > | \| Kp-Faktor > | \ Kp-Faktor . \| Kp-Faktor
HE Type N | Ti-Integral N I n.nn v | n.nn
4 ]l A al =
Ti-Integral > | \ Ti-Integral . \| Ti-Integral
Ti-Derivate N 10s ! 10s
L _ al
Td-Derivate > | \| Td-Derivate . \| Td-Derivate
Modus N 10s N 10s
Modus > |, | Mode *
Kp-Faktor N | Cooler
Mode
Heating
Modus
Heating ext.

Il fattore Kp puo essere inserito in un campo di valori compreso tra 0,1 e 100,0 con una cifra
decimale. Il fattore Kp garantisce un'amplificazione di regolazione. E proporzionale alla per-
centuale del sistema regolato, che segue il segnale di ingresso.

Il tempo di reset Ti modifica il setpoint nel tempo impostato del valore determinato dal fattore
proporzionale.

Esempio: In caso di scostamento della regolazione invariato (Xs) di 1K e X, = 10, il segnale di
comando in Ti = 25s viene aumentato del 10%.

Il tempo di azione derivativa pud essere impostato in una gamma compresa tra 0 e 1000 se-
condi. La percentuale D della regolazione non reagisce allo scostamento di regolazione, alla
velocita della modifica.

Normalmente il GMM ¢ impiegato per il raffreddamento di liquidi e refrigeranti. Per alcune
applicazioni si desidera una funzione con effetto opposto, vale a dire il riscaldamento di liqui-
di. Con il parametro di regolazione "Modalita" & possibile impostare le curve di regolazione sul
riscaldamento.

Questa funzione pud avvenire generalmente una volta (riscaldamento) ma pud anche essere
commutabile attraverso l'ingresso DI3 (riscaldamento est.).

o
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5.11.1.2 Parametro di regolazione Modalita Raffrescamento/Riscaldamento

Control param. > |, ,| Mode > |, \| Mode *
HE Type | Ctrl. val. base ! | cooling 1
Mode
Heating 1
Mode
Heating ext. 1

Normalmente il GMM & impiegato per il raffreddamento di liquidi e refrigeranti. Per alcune
applicazioni si desidera una funzione con effetto opposto, vale a dire il riscaldamento di liquidi
(per esempio con pompe di calore). Con il parametro di regolazione "Modalita" & possibile im-
postare la logica di regolazione sul riscaldamento.

Tramite l'ingresso DI3 sussiste la possibilita di commutare la modalita (riscaldamento Est).

5.11.1.3 Parametro di regolazione Setpoint base e Setpoint avvio

([P |
Control param. > |, \| Ctrl. val. Base > | \ Ctrl. val. Base < :> Ctrl. val. Base
HE Type — Ctrl. val. Start I 1 0% d 0% <1
Ctr. vl start > o vl ster : E: Ctrl. val. Start
r. val. stal > | rl. val. Sta < rl. val. Sta
Kp-Factor I 1 0% d 0% <d

La funzione Setpoint base viene utilizzata per impostare una velocita minima.

La funzione Setpoint avvio viene utilizzata per definire un punto di avvio per l'uscita del valore
del regolatore.

Ecco alcuni esempi di impostazione:

Setpoint Setpoint

i Funzione

base awvio

Funzioni off, regolazione normale 0%...100% in caso di abilita-
0% 0% )

zione

Se I'abilitazione ¢ attiva viene emesso almeno il 10% del set-
10% 0% . %

point

Almeno il 10% del setpoint viene emesso solo quando la rego-
10% 5% . : : e .

lazione ha raggiunto il 5% e l'abilitazione € in attesa
10% 10% Solo quando viene raggiunta la regolazione al 10% viene emes-

so il setpoint 10%...100%

Il setpoint & pari a 0% quando il valore di regolazione ¢ inferio-
0% 5% re a 5%. A partire da una regolazione al 5%, con abilitazione
presente, viene emesso il valore di regolazione (5%...100%)

o
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5.11.2 Scambiatore di calore

Qui viene selezionato il tipo di scambiatore di calore. H

Control param =
HE Type
A IV
HE Type >
Refrigerant
A ||
Refrigerant >
Operation mode

5.11.2.1 Tipo di scambiatore di calore

Qui, viene impostato il tipo di scambiatore di calore.
Il tipo selezionato € visualizzato con un *.

HE Type S Cordoneor + | — selezionare con ENTER
Refrigerant )

Cooler

o
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5.11.3 Refrigerante

Qui si seleziona un refrigerante.

5.11.3.1 Selezione del refrigerante

Refrigerant
Operation mode

=

Refrigerant
bar

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0

(—

Refrigerant
R134a

—

Refrigerant
R290

—)

Refrigerant
R404A

—)

Refrigerant
R407C

—)

Refrigerant
R410A

—)

Refrigerant
R507

—

Refrigerant
R717 (NH3)

Refrigeran
R723

Il

Refrigerant
R744 (CO2)

Il

Refrigerant

1l

Refrigerant
bar

HE Type =
Refrigerant

In questa voce di menu si seleziona se defi-
nire un refrigerante, con relativa visualizza-
zione dei valori nominali ed effettivi con con-
versione della temperatura o se non definire
alcun refrigerante (bar) con la visualizzazio-
ne dei valori nominali ed effettivi sotto forma
di pressione.

L'opzione selezionata & visualizzata con un *.

o
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5.11.4 Tipo di funzionamento

In questo menu, si pud impostare il tipo di funzionamento.
Il tipo di funzionamento attivo € contrassegnato con un * .

Refrigerant >
Operation mode

A Jl v
Operation mode >
Bypass

A [ v
Bypass >
Features

5.114.1 Auto Interno

Il questo tipo di funzionamento, la regolazione avviene automaticamente sul valore nominale
impostato internamente. Questo valore nominale é riportato alla voce di menu Valori nominali

Operation mode > |, .| Auto Int.
Bypass v Auto Ext. 1

controlled
rotating field ==}

>«

| control value AC fan

5.11.4.2 Auto Esterno Analogico

In questo tipo di funzionamento, la regolazione avviene automaticamente al valore nominale
preimpostato esternamente dall'ingresso analogico. Quale ingresso fornisce il valore nominale
e quale il valore effettivo viene impostato in nella configurazione 1/0.

Operation mode > |, .| Auto Ext.
Bypass ¥ "l Auto Ext. Bus )

GMM

controlled
analogue rotating field [

>«

0-10v control value AC fan
4 -20m

3
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5.11.4.3 Auto Esterno BUS

In questo tipo di funzionamento, il setpoint viene determinato tramite BUS.
Per questo tipo di funzionamento, & necessario un Giintner Communication Module (modulo

GCM).
Operation mode > |, .| Auto Ext. Bus
Bypass | Slave Ext. )

GMM

controlled
ro’almg field |}

control value AC fan

5.11.4.4 Slave Esterno Analogico

In questo tipo di funzionamento la regolazione non avviene internamente ma viene scalata sul
setpoint presente sull'ingresso slave e direttamente inviato ai ventilatori. Quale ingresso debba
essere usato come ingresso slave € definito nella configurazione 1/0.

Operation mode > |, .| Slave Ext.
Bypass ] Slave Ext. Bus 1

controlled
rotating field =

|

d
‘ control value AC fan

5.11.4.5 Slave Esterno BUS

In questo tipo di funzionamento, il setpoint viene determinato tramite BUS.
Per questo tipo di funzionamento, & necessario un Giintner Communication Module (modulo

GCM).
Operation mode > |, | Slave Ext. Bus
Bypass v ‘| Auto Int. )

controlled
rotating field —

) — P

I5S10
| control value AC fan

control value
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5.11.5 Bypass

In questa voce di assistenza la funzione bypass puo essere attivata o disatti- :

vata. Se la funzione & stata attivata, il setpoint puo essere regolato per il fun- [operationmode >
Bypass

zionamento bypass.
P o . . A Jl V
Questa funzione serve per mantenere attivo il funzionamento in caso di gua- [gypass =
sto di un componente GMM. Features
A J[ V
Features >
11O config.

5.11.5.1 Circuito di bypass

La funzione di Bypass fa si che i ventilatori, in caso di guasto del controller GMM, funzionino
con una velocita che deve essere preventivamente impostata qui.

La velocita di bypass viene attivata automaticamente, con un ritardo di 10s, in seguito a
guasto del collegamento al GMM e in caso di guasto dei sensori.

Il tipo di funzionamento bypass impostato viene contrassegnato da un asterisco.
Si possono impostare le seguenti varianti:

Funzionamento bypass ON

Setpoint 0%

.. se il GMM ¢ guasto o la connessione con i ventilatori & disturbata:
—tutti i ventilatori si fermano

Funzionamento bypass ON

Setpoint 1009,

.. se il GMM e guasto o la connessione con i ventilatori & disturbata:
—tutti i ventilatori girano al 100% della velocita

Funzionamento bypass OFF

In questo caso il setpoint non ¢ visibile sul display e quindi non deve essere impostato.
.. se il GMM é guasto o la connessione con i ventilatori & disturbata:

—tutti i ventilatori girano con I'ultima velocita impostata prima del guasto al GMM

Bypass > |, \| Bypass mode *
Features ! 'l On
A v
Bypass mode > | \| Control value . | Control value
Control value N 1 50% v 50% <>

Al YV
Bypass mode
off

In seguito alla modifica della funzione di bypass, si devono spegnere e poi riaccendere i ventilatori.

V (B
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5.11.6 Funzioni

In questa voce del menu Assistenza si possono selezionare funzioni specia-

li come il numero dei valori nominali, la limitazione notturna, la modifica dei | Bypass >
. . .o . . Features
valori nominali, il Low Capacity Motor Management o la funzione del sotto- =
raffreddatore. Foatires =
1/O-config.
A ]
1fO-config.
sel, unit IP/S]

5.11.6.1 Numero valori nominali

*

Features > |, .| No. of setpoints > | A\| No. of setpoints
1/0-config. v " Nightsetback " 11 1

Il

No. of setpoints

2 !

Qui viene impostato il numero dei valori nominali. Il numero minimo ¢ il valore nominale 1 su
cui avviene la regolazione. Se sono selezionati 2 valori nominali, questi sono commutati trami-
te l'ingresso digitale D3. Se l'ingresso € aperto, € possibile acquisire il valore nominale 1 per la
regolazione.

Se l'ingresso D3 ¢ collegato con GND,il valore nominale 2 viene utilizzato per la regolazione.
Nella versione .1 l'ingresso D3 deve essere collegato con +24V per poter commutare sul valore
nominale 2.

Cosi si possono stabilire due valori nominali diversi, ad esempio per il funzionamento estivo e
invernale.

5.11.6.2 Limitazione notturna

Features > | .| Nightsetback > | Nightsetback ’
1/O-config. | Offset setpt. 11 No 1
Nightsetback
Yes 1

In questa voce di assistenza viene attivata o disattivata generalmente una limitazione notturna.
Il valore della limitazione notturna viene impostato alla voce di menu Limitazione notturna . La
limitazione qui pud anche essere programmata (ora di attivazione, disattivazione e setpoint)
nel menu dei comandi. La limitazione notturna pud essere attivata sia tramite I'ingresso digita-
le DI2 sia tramite I'ora di attivazione e disattivazione. Entrambe le attivazioni possono avvenire
parallelamente. Se I'ora di attivazione e di disattivazione coincidono, l'attivazione avviene solo
tramite l'ingresso digitale DI2.

o
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5.11.6.3 Modifica dei valori nominali

Per assicurare un funzionamento energeticamente ottimale, € ragionevole,

in determinate condizioni limite, modificare il valore nominale in funzione Bypass >
della temperatura esterna. Feahﬁms (I——
Impostando la temperatura di condensazione min. pud succedere, in caso Features >
di rialzo delle temperature esterne, che la temperatura esterna sia superio- mnﬁg =

re al valore nominale. Se I'impianto deve funzionare solo a carico parziale, IFO-c;;lﬁg.‘I‘
aumentando il valore nominale si puo risparmiare energia con i ventilato- sel. unit IP/S|

ri. Senza una modifica, questi ventilatori girerebbero sempre al 100%, per- :
ché a causa della temperatura esterna elevata (superiore al valore nominale)
questo valore nominale non puo essere mai raggiunto.

Nel menu ¢é possibile impostare le temperature Tmin Esterno e Tmax Esterno. L'interval-
lo compreso fra Tmin Esterno e Tmax Esterno definisce l'intervallo possibile per la modifi-
ca. Inoltre si deve definire il AT che stabilisce I'offset fra il valore nominale e la temperatura

esterna.

Esempio: Valore nomi- = 25°C
nale =5K
AT = 20°C
Tmin Ester- = 40°C
no
Tmax Ester-
no

In questo esempio il valore nominale deve essere sempre 5 K sopra la temperatura esterna.
La modifica comincia quindi a 20,1°C di temperatura esterna. In quel momento il valore no-
minale viene modificato e portato a 25,1°C. | limiti Tmin Esterno e Tmax Esterni definisco-
no l'intervallo in cui & possibile la modifica. In questo esempio il valore nominale viene mo-
dificato solo a partire dai 20°C, posto che il valore nominale sia abbastanza basso. Il valore
max, sul quale puo essere modificato il valore nominale, in questo esempio corrisponde a

45°C.
___| offset setpt. > |s———| offset setpt. *
LCMM ik | No 1
offset setpt.
Yes I
I a
offset setpt. > , Delta T to out. L ,| Delta T to out
Delta T to out. 1l 'l 50K N I 50K L™ |
Il ‘ g —
offset selpt. > o Tmin (start) . .| T min (start)
T min (start) i 1 0°C ¥ 'l 0°c <l
T d
offset setpt. > T max (end) . | T max (end)
T max (end) 1 I n °C N I n°C o |

o
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5.11.6.4 Low Capacity Motor Management

Features > | \| LCMM > ¢ \ LCMM *
I/0 config. N ’| Subcooler Off

LCMM

on

| ventilatori EC hanno una velocita minima che si attesta in un range compreso tra il 9 e il
15% della velocita massima. Nei sistemi con un unico ventilatore questo corrisponde anche al
setpoint minimo del regolatore per l'intero sistema.

Nei sistemi con piu ventilatori la funzione LCMM del regolatore consente, tramite il disinseri-
mento e reinserimento dei ventilatori, un setpoint che & pit basso del setpoint minimo di un
singolo ventilatore (setpoint minimo = velocita minima dei ventilatori / numero dei ventilatori).
Con setpoint superiori alla velocita minima di un singolo ventilatore (vale a dire a partire dal
9-15% circa), i ventilatori girano regolarmente e la regolazione avviene ancora solo attraverso
la velocita dei ventilatori. Il vantaggio di questa regolazione risiede nella possibilita di utilizzare
la regolazione costante attraverso la velocita del ventilatore, anziché applicare una pura rego-
lazione a 2 punti, anche con scambiatori di calore di bassa potenza.

Come esempio si pud prendere un sistema con 4 ventilatori controllati singolarmente: con
una velocita supposta dei ventilatori del 10% rispetto alla velocita massima, per lo scambiato-
re di calore pud essere impostato un setpoint del 2,5% (10% / 4). Con questa regolazione un
ventilatore gira con la velocita minima necessaria e tutti gli altri sono disattivati. Se il setpoint
aumenta, aumenta anche la velocita del ventilatore attivato. Non appena il sistema completo
raggiunge un setpoint del 5% viene attivato il 2° ventilatore, dal 7,5% il terzo e dal 10% sono
attivati tutti i ventilatori. La figura sotto illustra il processo. Senza LCMM sono possibili potenze
delle scambiatore di calore > 10% (tutti i ventilatori attivati).

Fan speed [%] Fan control LCMM
250
oFan1 mFan2 oFan3 oOFan4
200 — T
15.0 m
10.0 i
50T | 1 — . m
00 T T T T T T T T T —
25 30 35 4.0 45 50 55 6.0 6.5 70 75 8.0 85 9.0 95 100 110 120 130 140 200
Capacity Heat Exchanger [%]

LCMM con 4 ventilatori

o
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5.11.6.4.1 Isteresi LCMM

Per evitare un'accensione e uno spegnimento continui dei ventilatori in base al setpoint cal-
colato, € possibile definire un fattore di isteresi compreso tra 1,0 e 2,5. Questo fattore viene
moltiplicato per la velocita minima del rispettivo ventilatore e si ottiene cosi il setpoint a par-
tire dal quale viene attivato il primo / successivo fino ventilatore. (Un fattore di isteresi a par-
tire da 1,0 significa nessuna isteresi).

Features part 1

L i

LCMM > LCMM *
subcooler — V|off 1

A

LCMM
on

A

LCMM Hysteresis factor < Hysteresis factor
hysteresis 1,50 SN V1,50 <=1

AW
LCMM
fancycling off

A ét ‘%? 1 array

v

i

—

LCMM . separate T
fancycling on 1 A i? v
ﬁ%» i? ”@" Taay
A V LCMM = in pairs 1 :
£ - allocation 1 A i? v ol
2 arrays
seperate 1
2 arrays
in pairs 1
LCMM > ctrl. val. adj. < ctrl. val. adj.
ctrl. val. adj. 1N v| o P e g <=1

All'interno della curva di isteresi la regolazione del GMM si applica regolarmente attraverso
la velocita dei ventilatori, come descritto nel paragrafo precedente. Sono modificati soltanto i
setpoint con cui vengono attivati o disattivati i singoli ventilatori.

o
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Nell'esempio riportato sotto abbiamo una velocita minima di un ventilatore al 10%, il fattore
di isteresi all'l,5 e quindi la velocita in cui viene attivato il primo ventilatore ¢ al 15% (nel no-
stro caso di tratta di un esempio con 4 ventilatori uguali con una potenza dello scambiatore di
calore del 3,75%). Il primo ventilatore viene disattivato con una potenza dello scambiatore di
calore del 2,5% o inferiore; quindi se viene raggiunta la velocita minima dei singoli ventilatori.
Il secondo ventilatore del nostro esempio ¢ attivato con una setpoint del sistema del 7,5% (so-
no attivati 2 ventilatori su 4, con un setpoint del 15%), il terzo all'11,25% e il quarto al 15%.

Switch-on-Hysteresis

Capacity Heat Exchanger

Fan Speed mFan1 mFan2 OFan 3 OFan 4
25.0%
20.0%
J !
15.0% on o Hygteresis
s

10.0% Off — E——

5.0% —

0.0% T T

0.0% 25% 5.0% 7.5% 10.0% 12.5% 15.0%

Awvio - isteresi LCMM

o
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5.11.6.4.2 Fancycling LCMM

Attraverso il fancycling, I'LCMM offre la possibilita di mantenere pressoché uguali i tempi di
funzionamento dei ventilatori. Attivando questa funzione i ventilatori vengono attivati alterna-
tamente con setpoint bassi, in modo che gli apparecchi con meno ore di esercizio vengano at-
tivati per primi. In questo modo si dovrebbe allungare la durata utile complessiva dei ventila-

tori EC.
Features > LCMM * | | LCMM *
1/0-config. Subcooler I | Fancycling Off 1
LCMM
Fancycling On 1

5.11.6.4.3 Assegnazione Fancycling LCMM

| LCMM
'l Subcodler 11"

Features =l
1/O-config.

.| LCMM
"l allocation

.| 1array
‘| seperate

1 array
in pairs

2 arrays
in pairs

A

1 array
seperate

L'assegnazione per stabilire lo svolgimento del fancycling puod avvenire in 4 modi diversi. Per
questo & prevista I'assegnazione ad una riga per scambiatori di calore con un massimo di 8
ventole in una fila. L'assegnazione a due righe si applica a scambiatori di calore con 16 vento-

le in 2 file.

1 fila singola (1- 2 - 3- 4- 5- 6- 7- 8)

1 fila a coppie (1+2, 3+4, 5+6, 7+8)

2 file singole adiacenti (ad esempio con un appa-
recchio a 8 ventole: 1-5-2-6-3-7-4-8)

2 file a coppie (ad esempio con un apparecchio a
8 ventole: 1+5, 2+6, 3+7, 4+8)
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5.11.6.4.4 Adeguamento setpoint LCMM

Features
|/O-config.

[ temm > 1. iomm > | et val. adj.
"l Subcooler

ctrl. val. adj. J 10

ctrl. val. adj.
1

ctrl. val. adj.
2

ctrl. val. adj.
3

ctrl. val. adj.
4

L'adeguamento del setpoint fa si che, nel cso del tipo di funzionamento "Slave esterno", il set-
point preimpostato non sia corrispondente 1:1, ma sia adattabile al massimo su 4 gradini.

In questo modo €& possibile applicare un "adattamento del segnale" in un range 0-100%. Se i
valori sono 0% e 100% non avviene alcun adattamento.

Nel diagramma riportato sotto € rappresentato graficamente I'adattamento. L'asse X indica il
setpoint predefinito in % e sull'asse Y & possibile leggere il setpoint in % per i ventilatori.

110
100
90

Control value on fans [%]

-10

LCMM adjustment

—e— No adjustment

—a— Adjustment factor 1

Adjustment factor 2

Adjustment factor 3
—x— Adjustment factor 4

10

20

30 40 50 60 70 80 90 100

Slave external control value [%]

Adeguamento LCMM
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5.11.6.5 Funzione sottoraffreddatore

Con guesta funzione ¢ possibile azionare un ventilatore EC separato come sottoraffreddatore.
Il setpoint per il ventilatore sottoraffreddatore (0..10V = 0..100%) viene inviato al ventilatore
tramite I'uscita "AO2".

Questo sottoraffreddatore gira sempre in modo indipendente dalla regolazione del comando
con la velocita impostata. Viene attivato, come i ventilatori regolati, attraverso l'abilitazione.

La funzione sottoraffreddatore pud essere attivata o disattivata nel menu delle funzioni.

Nel menu di selezione viene selezionato il tipo di ventilatore utilizzato.

Features > subcooler > | \| subcooler *
1/0-config. T "| ext. BUS-Modul T "l off 1

subooler

on 1

subooler f , fan *

on I " 1D 1398/1404 1
fan
ID 1398/1404 1
fan
ID 1399 1
fan
ID 1400 1
fan
ID 1401/1406 1
fan
ID 1402 1
fan
ID 1403/1408 1
fan
ID 1405 1
fan
ID 1407 1

o
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5.11.6.6 Modulo BUS esterno

Con questa funzione € possibile modificare I'indirizzo del bus di campo del modulo BUS
esterno. Il valore di default € 1. Nei punti denominati con x/y € visualizzata la versione firm-
ware dei componenti del modulo. x = modulo MODBUS, y = modulo CAN.

|
Features > | .| ext BUS-modul > |._.| Modbus RTUxly > _:' Modbus RTU x/y

1/0-config. | no. of setpoints | Adress: 1 || Adress: 1 ol

Dopo ogni modifica dell'indirizzo disalimentare il GMM + il modulo bus. | nuovi indirizzi vengono
applicati solo dopo questa operazione.

5.11.6.7 Valore di soglia

Utilizzando la funzione di valore di soglia & possibile attivare il relé del valore di soglia (uscita
digitale DO4, contatto 41/44) in base a diversi parametri.

A tal fine, si deve innanzitutto attivare la funzione nel menu di assistenza e procedere preven-
tivamente con la configurazione.

Nel menu dei valori nominali si possono quindi impostare i valori di soglia corrispondenti.
Per default, questa funzione ¢é disabilitata.

Functions Part n

> If function on YES, then the Threshold is
4L 4' available in Selpoint menu
Thresholf > Thresholf

=

No. of setpoints 1 Yes 1 /@Mth ENTER
i v a

Thresholf ' ‘ Default

No 1

A U v ||
Threshold > »| depending on Default
depending on 1 | Control value 1
Al v Al v

N depending on
Actual value 1

'ma configured the
A H y —> additional [O's
depending on
Ambient temperature }

A [ v

depending on
Ctr.l val. + Amb.temp. 1

AllY

depending on
Actl. val. + Amb.temp. 1[—

Control value > Emergency cirl. Val. *

Emergency ctrl. Val. " "l Yes 1 /@ with ENTER
AJl Y 2

Emergency ctrl. Val. _@

No 1

A ][ v <>

)

Emergency ctrl. Val. > L o Emergency ctrl. Val. < — Emergency ctrl. Val.
i "l 90 % o 90 % <>ld

V (o
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Valore di soglia Si/No:
Con questa impostazione si puo attivare o disattivare la funzione. Solo quando la funzione &
attivata, questa impostazione € attiva e verra offerta nel sottomenu dei valori nominali.

Valore di soglia dipendente da:
qui é possibile configurare da cosa dipenda la funzione.

A seconda del

Setpoint:

Se il setpoint & superiore rispetto al valore di soglia configurato, il relé del valore di soglia vie-
ne attivato.

A seconda del

Valore effettivo:

Se il valore effettivo & superiore rispetto al valore di soglia configurato, il relé del valore di so-
glia viene attivato.

dipendente da

setpoint + temp. est.:

se il setpoint E la temperatura esterna sono superiori ai valori di soglia configurati, si attiva il
relé del valore di soglia.

dipendente da

valore effettivo + temp.est.:

se il valore effettivo E la temperatura esterna sono superiori ai valori di soglia configurati, si at-
tiva il relé del valore di soglia.

Setpoint di emergenza Si / No / Setpoint di emergenza:

Il setpoint di emergenza viene emesso come setpoint quando sono soddisfatte le seguenti
condizioni:

- La funzione di valore di soglia & attiva

- La/le condizione/i di valore di soglia sono state superate

- La funzione di setpoint di emergenza ¢ attiva

- Il setpoint di emergenza e superiore al corrispondente setpoint calcolato (per esempio in ca-
so di funzionamento di regolazione o di valore di bypass in caso di guasto del sensore)

- Il funzionamento manuale non ¢ attivo

- L'abilitazione esterna € presente

eventualmente il setpoint di emergenza sara ridotto ad una limitazione notturna attiva.

o
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5.11.6.8 Ventilatore off esterno

Questa funzione permette di disinserire selettivamente determinati ventilatori mediante I'in-
gresso digitale DI3 (velocita = 0).

La funzione & disattivata di default.

service menu =
features
Fan off ext. > Fan off ext. *
no. of setpoints 1 — Off t |
A ]V
Fan off ext.
On 1 @
Fan off ext. F1=in use
allocation i to change = Enter 1
A ][ V|
F2 =in use
to change = Enter )
A ]V
F3 =inuse
to change = Enter 1
A ][V
F4 = off Ext
to change = Enter T
Venti off est

Off/On
qui si puo attivare/disattivare la funzione.

Venti off est

Assegnazione

qui si puo selezionare per ogni ventilatore collegato se debba essere disinserito oppure no
quando l'ingresso DI3 & collegato.

o
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5.11.6.9 Controller GHM

Se un GMM viene accoppiato a un GHM spray tramite il CAN-Bus, allora &€ necessario attivare
questa funzione sul GMM (master).
I GMM é quindi responsabile del controllo e del monitoraggio del GHM.

In caso di guasto della connessione, viene creata una registrazione nello storico allarmi del
GMM (e del GHM)

Service menu
Features part 4

GHM-Controller P == GHM- Controller
No. of setpoints r ¥l Off 1

GHM-Controller
spray 1

Se la funzione GHM spray ¢ attiva, allora questa evenienza € visualizzata nel menu di stato:

GHM- Controller
spray 1

Se la funzione & guasta (per es. GHM spento), nel menu Info viene visualizzato il messaggio
GHM-NOK.

Inoltre, si ha la generazione di un messaggio di errore Prio 2 e una registrazione nello storico
allarmi.

o
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5.11.6.10 Funzionamento con inversione

___| invers operat. > — invers operat.
Maintenance run 1 off 1

1l

invers operat.

on 1

2 1 _ P—

invers operat. i y running time " ,| running time

after runtime 11" 1 24h A 1nh <ol
4 1 . a g

invers operat. f , duration . .| duration

duration I 1 1 min df "l n min [ |

I

invers operat. £
extern IfF

invers operat.
extern off 1

Il

invers operat.
extern on 1

Il funzionamento con inversione diventa attivo a seconda del tempo di esecuzione dei ventila-
tori. Avviene in modo fisso a una velocita del 100% in direzione di rotazione inversa.

Questo funzionamento con inversione puo servire a ritardare I'accumulo di sporco sulle lamel-
le dello scambiatore di calore.

L'esecuzione di tale funzione viene avviata immediatamente dopo il normale funzionamento
dei ventilatori quando sono soddisfatte le seguenti condizioni:

« |l funzionamento manuale & disattivato

« Il setpoint del regolatore PID = 0, ovvero nessuna richiesta di velocita
« Limitazione notturna spenta

» Nessun guasto dell'apparecchio presente

Il funzionamento con inversione viene eseguito indipendentemente dall'abilitazione del regola-
tore.

Qualora durante il funzionamento venisse superato il limite per il tempo di esecuzione, il fun-
zionamento con inversione verra ritardato fino al successivo fermo dei ventilatori.

Se durante il funzionamento con inversione si ha una richiesta di velocita oppure non viene
soddisfatta una delle precedenti condizioni, il funzionamento con inversione viene interrotto e
il regolatore passa in funzionamento di regolazione normale. In questo caso, il funzionamento
con inversione viene considerato come non eseguito e viene ripetuto in occasione del succes-
sivo fermo dei ventilatori. Un'interruzione del funzionamento con inversione azzera sempre il
contatore per la durata del funzionamento con inversione.

Il funzionamento con inversione termina soltanto quando l'intero tempo di esecuzione ¢ tra-
SCOrso su un pezzo.

Il funzionamento con inversione puod essere attivato anche tramite l'ingresso esterno DI3. Que-
sta condizione pud essere attivata tramite la voce di menu "Funzionamento con inversione
esterno”. In questo caso, la funzione "Inversione esterna" tramite DI3 ha una priorita maggiore
rispetto a una eventuale funzione configurata di valore nominale 2, ventilatore esterno off o ri-
scaldamento esterno, che puo essere attivata attraverso l'ingresso DI3.

o
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La funzione ¢ possibile solo con data di spedizione dei ventilatori EC > 2012 (dato approssimativo,
dal momento che possono esserci state ancora scorte rimanenti disponibili)

Si possono impostare i seguenti parametri:

"Funzionamento con inversione On/Off":
Default = OFF
Con questa impostazione si pud attivare o disattivare la funzione.

"Funzionamento con inversione in base a tempo di esecuzione”

Default= 24 ore, Min = 5 ore, Max = 240 ore

Se i ventilatori sono stati in funzione per questo arco di tempo, viene prenotato l'avvio del fun-
zionamento con inversione.

Si aggiunge solo il tempo di funzionamento puro, in secondi. Eventuali periodi di fermo non
vengono inclusi nel calcolo.

"Durata funzionamento con inversione":
Default = 1 min, Min = 1 min, Max = 10 min
Qui si imposta la durata del funzionamento con inversione.

Setpoint: 25,0 °C L'indicazione nel menu Info: "Funzionamento con inversione" lampeg-
invers operat. gia quando il funzionamento con inversione €& attivo.

Inversbetrieb Visualizzazione nel menu di stato: "Funzionamento con inversione tra:
in5h nnn h"

Qui viene visualizzato il tipo di funzionamento che deve ancora tra-
scorrere fino al successivo funzionamento con inversione.
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5.11.6.11 Funzione di distacco

«||>
Features > |, .| Tear-off funct. > |, | )| Tear-off funct. x
1/O-config. * ‘I No. of setpoints 1 1 On 1
A J[ Y
Tear-off funct.

Off

«

« La funzione di distacco evita un bloccaggio dei ventilatori in inverno nel caso vengano coper-
ti dalla neve.
« La funzione & disponibile solo nel ment GMM quando €& possibile su tutti i ventilatori EC.

La funzione ¢ possibile solo con data di spedizione dei ventilatori EC > 2012 (dato approssimativo,
dal momento che possono esserci state ancora scorte rimanenti disponibili)

Si possono configurare i seguenti parametri:

Funzione di distacco On/Off:
Default : On

In caso di funzione di stacco disattivata il ventilatore EC entra nello stato di anomalia quando
dopo I'avvio non viene rilevata alcuna rotazione. Il ventilatore EC tenta di continuare regolar-
mente ad avviarsi con bassa corrente di avviamento ruotando nella direzione preferita di rota-
zione.

In caso di funzione di stacco attivata il ventilatore EC esegue automaticamente diversi tenta-
tivi di avvio con corrente di avviamento crescente e variando la direzione di rotazione, se al
momento dell'avvio & stato rilevato un blocco. Entro tale arco di tempo, sul GMM EC non si al-
cuna segnalazione di guasto. Se si riesce a stabilire una rotazione con successo, il ventilatore
passa automaticamente alla direzione di rotazione preferita e passa poi in modalita di funzio-
namento normale.

Se anche in questo caso non viene realizzata alcuna rotazione, il ventilatore segnala questo
stato sotto forma di un messaggio di blocco. Il ventilatore continua a provare ad avviarsi con
la pit bassa corrente di avviamento, alternando la direzione di rotazione.

V (B
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5.11.6.12 Ciclo funzionamento di manutenzione

Maintenance run
Tear-off function

>

Maintenance run
On

I

Maintenance run
Off

A [V

| |
Maintenance run al after standstill f o | after standstill
after standstill 24h A 1nh <old
A [ v _
- ! - o| =
Maintenance run Duration . | Duration
Duration 1 min df "I n min <5l

Il ciclo funzionamento di manutenzione diventa attivo in relazione al periodo di fermo dei ven-
tilatori e serve per evitare il grippaggio degli stessi.

Il ciclo funzionamento di manutenzione diventa attivo in base alla fase di fermo dell'impianto
configurata, quando risultano soddisfatte le seguenti condizioni:

a) Il funzionamento manuale & disattivato

b) Il setpoint del regolatore PID = 0O, ovvero nessuna richiesta di velocita

¢) Nessun guasto dell'apparecchio presente

Non & necessaria un'abilitazione del regolatore, poiché molto spesso il regolatore di velocita
viene abilitato solo quando vi & una richiesta di raffreddamento. In caso contrario, il ciclo fun-
zionamento di manutenzione verrebbe bloccato e non avrebbe luogo.

Se viene ricevuta una richiesta durante il ciclo funzionamento di manutenzione, lo stesso vie-
ne interrotto e I'impianto passa in modalita regolazione. In questo caso il ciclo funzionamento
di manutenzione viene valutato come eseguito, poiché tutti i ventilatori sono stati in funzione.

Il ciclo funzionamento di manutenzione avviene a una velocita al 100%; tale velocita puo, tut-
tavia, essere eventualmente limitata da una limitazione notturna attiva.

Si possono impostare i seguenti parametri:

"Ciclo funzionamento di manutenzione On/Off":
Default = On
Con questa impostazione si pud attivare o disattivare la funzione.

"Ciclo funzionamento di manutenzione in seguito a fermo":

Default: 24 ore, Min=1, Max = 1000 ore

Se i ventilatori non sono stati costantemente in funzione per questo tempo configurato, il ciclo
funzionamento di manutenzione viene avviato.

"Ciclo funzionamento di manutenzione - Durata™:

Default =1 min, Min = 1 min, Max = 10 min
Qui si imposta la durata del ciclo funzionamento di manutenzione.

L'indicazione nel menu Info: "Ciclo funzionamento di manutenzione"
lampeggia quando il ciclo funzionamento di manutenzione & attivo.

Setpoint: 25,0 °C
Maintenance run

Visualizzazione nel menu di stato: "Ciclo funzionamento di manuten-
zione tra nnn h"

Qui viene visualizzato il tempo di fermo che deve ancora trascorrere
fino al successivo ciclo funzionamento di manutenzione.

Maintenance run
in15h

o
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5.11.7 Configurazione 10

In questa voce di menu sono configurati gli ingressi analogici e digitali e le

uscite analogiche e digitali.

Facendo cid & possibile assegnare alle funzioni selezionate gli ingressi e le

uscite.

5.11.7.1 Ingressi analogici

VFD-Parameter
I/O-config.
1/0-config. >
sel. unit. IP/SI

. sel. unit. IP/SI >
Factory setting

Gli ingressi analogici sono ingressi di misura per il rilevamento dei valori di temperatura o di

pressione.

Inoltre, attraverso questi ingressi possono essere anche preimpostati i setpoint (funzionamen-

to Slave).

Il morsetto B1 € un ingresso di corrente (4-20 mA)

Il morsetto B2 € un ingresso commutabile (4-20 mA ovvero per il sensore di temperatura

GTF210)

Sul morsetto B3 & disponibile un ingresso per il sensore di temperatura GTF210.
Un ingresso per 0-10V DC & presente sul morsetto B4 .

10-config.
Selection IP/SI

| analog inputs
'| digital inputs

>
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5.11.7.1.1 Ingresso commutabile Al2

<> <>
Inputs analog > )| features > )| Al2 (B2, 4-20mA) = |, .| act val 0-25bar *
Inputs digital " "| measure.+alignm. I "1 AI3 (B3, GTF210) I act val 0-40 bar 1

Al v
act val 0-40bar
ctrl. val slave 1

A [ v

ctrl. val. slave
setpoint 1 1

A [ v

setpoint 1
setpoint 2 1

A ][

setpoint 2
act val temp 1

AT

act val temp.
outside temp. 1

A lY

outside temp.
no function 1

Al v
no fuction
act val 0-25 bar 1

|

<

J measure.+alignm. > |, \| Al2=32,4°C . | Al2=324°C " || Al2=32,4°C
features I Y I | Offset=0.4 d| Offset = 0.4 <d

Nel menu di assistenza, per gli ingressi di temperatura configurati Al2 o Al3, si pud avere un offset
per la compensazione dei sensori di temperatura.

A partire dalla versione hardware .2 le funzionalita di questo ingresso sono state ampliate.

Oltre alle funzioni offerte dall'ingresso All, sono state aggiunte le seguenti caratteristiche:
Valore effettivo temperatura significa che su questo ingresso di corrente & collegato un sensore
di temperatura con uscita di corrente 4..20mA (da -30°C a +70°C). Funzione come quella de-
scritta per il valore effettivo .

Temperatura esterna significa che su questo ingresso di corrente & collegato un sensore di
temperatura con uscita di corrente 4..20mA (da -50°C a +50°C). Questo ingresso serve esclu-
sivamente per il rilevamento della temperatura ambiente.

Valore effettivo GTF210 significa che su questo ingresso & collegato un sensore di temperatura
GTF210. Attenzione! Questa funzione ¢ disponibile solo con un apposito software.

V (o
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5.11.7.1.2 Ingresso Al3 sensore di temperatura

<> d|
1/0-config. > | \| Inputs analog > | \| features > —) Al3 (B3, GTF210)
sel. unit N "l Inputs digital I I measure.+alignm. 1 Al4 (B4, 0..10V) 1
<> <>
___| measure.+alignm. > |, | AlI3=324°C . | Al2=0.0mA —— Al2=0.0 mA
features I Y I ’| Offset =0.4 d Offset = 0.4 Old

Nel menu di assistenza, per gli ingressi di temperatura configurati Al2 o Al3, si pud avere un offset
per la compensazione dei sensori di temperatura.

Valore effettivo temp significa che a questo ingresso ¢ collegato un sensore di temperatura
GTF210.

Temperatura esterna significa che a questo ingresso € collegato un sensore di temperatura
GTF210 per il rilevamento della temperatura esterna. Il campo di misura & compreso tr -30°C
a +70°C. Viene garantito che solo 1 sensore di temperatura esterna pud essere selezionato.

Nessuna funzione viene selezionata se questo ingresso non deve essere attivo.

5.11.7.1.3 Ingresso 0..10V Al4

< d|
1/0-config. > | \| Inputs analog > | \| Function > |, \| Al4 (B4, 0..10V) >
sel. unit ! '| Inputs digital I ’| Measurand + Offset | 'l Al1 (B1, 4-20mA) !

Valore effettivo significa che su questo ingresso deve essere collegato il valore effettivo (0..10V)
per la regolazione. Controllare che nel menu della modalita operativa sia stato selezionato "Au-
to Int".

Setpoint Slave significa che i ventilatori vengono comandati in base al segnale d'ingresso
(0-10V). La curva caratteristica & lineare da 0- 100%. Un comando di 10V corrisponde ad un
setpoint dei ventilatori del 100%. Controllare che nel menu della modalita operativa sia stato
selezionato "Slave Est“.

Il valore nominale 2 ¢ disponibile solo se il numero di valori nominali & stato configurato su 2
(si veda Numero valori nominali, Seite 68). Se il valore nominale 2 & configurato, vale quanto
descritto nel caso del valore nominale 1 .
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5.11.7.2 Ingressi digitali

Nel caso degli ingressi digitali sui morsetti D1, D2 e D3 si tratta di ingressi di comando.

La loro funzione ha un'assegnazione fissa, come indicato nello schema seguente.

1/0-config. > | .| Inputs dgt. > || DI1 (D1, On/Off) > ; controller
sel. unit, IP/SI y ‘| Outputs an. 11 ‘| DI2 (D2, On/Off) I | enabled
) Jl v < | >
DI2 (D2, On/Off) > [ 1 Nightsetback *
DI3 (D3, On/Off) 1" "| switch on 1
A 7 Manual mode
— extern 1
DI3 (D3, On/Off) > [ 1 switchover to
DI1 (D1, On/Off) II° 'l setpoint 2

Gli ingressi sono attivi se sono collegati con il collegamento +24V . Un cablaggio € consentito
solo con contatti privi di potenziale (per esempio contatto relée).

Nei regolatori di vecchia generazione (versione precedente a .1) gli ingressi sono attivi se sono
collegati con il collegamento GND. A tale riguardo si vedano anche le indicazioni riportate nel-
lo schema elettrico. siehe Ingressi di comando, Seite 35

5.11.7.3  Uscite analogiche

1/0-config. > | | outputs an. > | [aoter1,0.10v) > | ] control value
sel. unit. IP/SI | Outputs dgt. il—1 A02(v2,0.10v) 1 /| 0.10v

A v
A W

AO2 (Y2,0.10V) > [, setting value
AO1 (Y1, 0..10V) i\ "I subcooler 0..10V

Le uscite analogiche emettono una tensione di 0..10V DC. Alle uscite analogiche 1 e 2 sono
assegnate funzioni fisse. L'uscita 1 emette il segnale di comando da O - 100% espresso in
scala come segnale 0 — 10V.

L'uscita 2 emette il segnale di comando per il sottoraffreddatore, se la funzione & stata sele-
zionata.

o

GUNTNER
Libretto d'istruzione - Glintner Motor Management GMM V_3.0 \” © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 88 / 129

5.11.7.4  Uscite digitali

1/0-config. > | ,| Outputs dgt. > | | DO1(1112) >l Alerts
sel. unit. IP/SI ¥ 1 Inputs an. — | DO2 (21/22) 'l PRIO 1
DO2 (21/22) > alers
DO3 (31/34) ! 'l PRIO 2
A [ Vv
A 1] DI
DO3 (31/34) > | ", in operation
DO4 (41/44) v v
A J Y ;
— <>
DO4 (41/44) = : threshold
DO1 (11/12) \—

Nel caso delle uscite digitali si tratta di contatti rele. Ogni uscita & dotata di un contatto di
commutazione che pud essere sollecitato con 250V/1A. L'allarme uscite PRIO 1 e Prio 2 sono
collegate come contatti fail-safe ovvero, nello stato diseccitato, il contatto & chiuso.

Alle uscite digitali sono assegnate funzioni fisse.

o
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5.11.8 Selezione SI/ IP

Qui si pud selezionare il sistema di unita di misura. :

L}
11O-config. >
sel. unit. IP/SI

A 1]

sel. unit. IP/SI >
Factory setting

A
Factory setting >
Delivery setting

5.11.8.1 Sistema unita di misura Sl / IP

Selezione dell'unita di misura per pressione e temperatura.

unita di misura internazionali— Sl (Systéme international d” unités)
unita di misura angloamericane — IP (sistema Imperiale)
sel. unit. IP/SI > |, | SI(C® + bar) ®
Factory setting Y 1 IP (°F + psig)
A [ 'Q]_‘
IP (°F + psig)
SI(C® + bar)

L'unita di misura selezionata & contrassegnata da un *.

o
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5.11.9 Impostazione di fabbrica

Qui & possibile ripristinare la regolazione sulle impostazioni di fabbrica. '
sel. unit. IP/S =
Factory setting

A v
Factory setting >
Delivery setting

A J[ Vv

Delivery setting >
Control param.

5.11.9.1 Reset regolazione (impostazione di fabbrica)

Factory setting > |, \| Factory setting
Delivery setting ’ | Loading = ENTER

y

Loading = ENTER

Abort = X
v

Factory setting
Loaded <

Tutte le modifiche effettuate sul posto andranno cancellate. Rimangono inalterati i valori di messa
in esercizio di fabbrica. Le funzioni di regolazione e di bypass vengono ripristinate alle impostazioni
predefinite.

Si veda Parametri dopo la messa in esercizio -Impostazione di fabbrica, Seite 107
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5.11.10 Stato di consegna

Qui e possibile ripristinare la regolazione alle impostazioni presenti alla con- H

segna. Factory setting >
. N . . . . .. Delivery setting
In seguito, € quindi necessario procedere a una messa in esercizio.

i TV
Delivery setting >
Control param.

A J[ v

Control param. >
HE Type

5.11.10.1 Reset regolazione (stato di consegna)

Delivery setting > | ,| Delivery setting
Control param. 7| Loading = ENTER

] 4

Loading = ENTER
Abort = X

v 4

Delivery setting
loaded <

Tutte le modifiche effettuate in loco e i valori di messa in esercizio andranno persi. Dopo aver ese-
guito questa funzione, € necessario effettuare una messa in esercizio con le impostazioni di fabbri-
ca.
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6 Guasti e loro eliminazione

6.1 Avvertenze generali

La maggior parte dei problemi che si pud presentare alla messa in esercizio & riconducibile

a problemi di cablaggio o a sensori difettosi. In pochissimi casi si tratta effettivamente del re-
golatore di velocita difettoso. Prima di ordinare la sostituzione dell'apparecchio, verificare i se-
guenti punti:

Menu Info Stato:
« E visualizzato un errore nel menu info? (Ci accede al menu Info sempre premendo il tasto X).
» Se NO, allora passare al punto di verifica 2.

* Se ¢ visualizzato il messaggio "Guasto dell'apparecchio" & presente un errore sul controller
EC (piastra inferiore con attacchi ventilatore).

Verificare i collegamenti dei ventilatori sul controller EC. Le linee di alimentazione 24 V DC so-
no collegate correttamente ai ventilatori? | collegamenti bus A e B sono collegati correttamen-
te e non con polarita invertita?

« Se appare il messaggio "Temperatura Vn*, significa che uno o piu ventilatori presentano un
errore di temperatura. Vn corrisponde al numero del ventilatore. Se si tratta di diversi ventila-
tori, questi sono visualizzati uno dopo l'altro. Un errore di temperatura si presenta se I'avvolgi-
mento motore o se la fase finale del motore sono diventati troppo caldi.

* Se appare il messaggio "Errore di rete Vn", significa che uno o piu ventilatori presenta proble-
mi legati ad una mancanza di fase (solo nel caso di ventilatori trifase). Nel caso dei ventilatori

monofase appare il messaggio "Errore gen. Vn". Vn corrisponde al numero del ventilatore. Se si
tratta di diversi ventilatori, questi sono visualizzati uno dopo l'altro.

» Se appare il messaggio "nessun sensore selezionato" significa che nella configurazione 1/0
non ¢ stato selezionato nessun ingresso sensore.

PUNTO DI VERIFICA 2:
Collegamento alla rete:

» Sono presenti tutte le fasi? (in caso di una fase mancante su uno o piu ventilatori compare
il messaggio "Errore gen. V?". V? corrisponde al numero del ventilatore. Se si tratta di diversi
ventilatori, questi sono visualizzati uno dopo l'altro.

Collegamento sensore:
« |l sensore € collegato correttamente? Si veda il capitolo relativo al collegamento dei sensori

« Il sensore ¢ a posto? (Misurare! Pressione: 4-20mA, Temp.: 1.2-2.7kQ, Segnale standard:
0-10V)

* | cavi dei sensori sono stati posati nelle immediate vicinanze del cavo di rete o del cavo mo-
tore? Aumentare eventualmente la distanza!

« | cavi del sensore sono schermati? In caso contrario: sostituire con cavo schermato!
- E stata applicata la schermatura da un lato sul regolatore?
Fusibili:

* La protezione della linea di alimentazione verso il regolatore € a posto?

o
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7 Dati tecnici

7.1 Disegno quotato GMM EC/01 /04 /08 (.1, .2)

Qui di seguito sono riportate le misure dell'alloggiamento e le dimensioni di fissaggio. Tutte le
dimensioni sono riportate in millimetri.

Fori di fissaggio max. @ 7,5mm

280
300

200

Disegno quotato alloggiamento GMM EC/01 /04 /08 (.1, .2)
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7.2 Disegno quotato GMM EC/16 (.1, .2)

Qui di seguito sono riportate le dimensioni dell'alloggiamento e le dimensioni di fissaggio. Tut-
te le dimensioni sono riportate in millimetri.

Fori di fissaggio max. @ 7,5mm

280
300

Disegno quotato alloggiamento GMM EC 16 (.1, .2)
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7.3 Disegno quotato GMM EC/01 /04 /08 (.1,.2) UL oppure IP20 (sen-
za UL)
Qui di seguito sono riportate le dimensioni dell'apparecchio e le dimensioni di fissaggio della
versione UL ovvero della versione IP20.
Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

Fori di fissaggio max. @ 5mm

250
285

200

235

Disegno quotato involucro GMM EC/01 /04 /08 (.1,.2) UL oppure IP20 (senza UL)
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74 Disegno quotato GMM EC/16 (.1,.2) UL oppure IP20 (senza UL)

Qui di seguito sono riportate le dimensioni dell'apparecchio e le dimensioni di fissaggio della
versione UL ovvero della versione IP20.

Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

Fori di fissaggio max. @ 5mm

250
285

300

33

Disegno quotato involucro GMM EC/16 (.1,.2) UL oppure IP20 (senza UL)
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7.5 Disegno quotato GMM EC/08 /16 RD.2 UL

Il ripetitore CAN flangiato & necessario solo se il modulo di regolazione GRCE viene collocato a piu
di3m.

In caso contrario, il modulo di regolazione GRCE pud essere collocato direttamente utilizzando
un cavo confezionati:

Versione A (1500 mm) Numero ERP: 5206233

Versione B (3000 mm) Numero ERP: 5206232

Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

2775
250

rrrrrrrrrrrAAAer () = '

200
235

Disegno quotato involucro GMM EC/08 RD.2 UL

V (o
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300

335

Disegno quotato involucro GMM EC/16 RD.2 UL
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7.6 Disegno quotato GMM EC/01 /04 /08 RD.2

Grazie al ripetitore CAN ¢ possibile collocare il modulo di regolazione fino a una distanza mas-
sima di 350 metri.

Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

300

‘_-\-Errﬁzr"':r"':r"':“:r”':f'u —

180
200

] —

Disegno quotato involucro GMM EC/08 RD.2

V (o

GUNTNER
Libretto d'istruzione - Glintner Motor Management GMM V_3.0 \” © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 100 / 129

7.7 Disegno quotato GMM EC/16 RD.2

Grazie al ripetitore CAN ¢ possibile collocare il modulo di regolazione fino a una distanza mas-
sima di 350 metri.

Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

e

N

300
280

280
300

Disegno quotato involucro GMM EC/16 RD.2

V (B
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7.8 Disegno quotato ripetitore CAN

Questo ripetitore CAN pud essere integrato, come modulo di espansione, nel regolatore GMM

EC/08 RD.2 UL e GMM EC/016 RD.2.
In questo modo & possibile, collocare il modulo di regolazione fino ad una distanza massima

deporre di 350 metri
N. ERP: 5206172

Tutte le dimensioni sono riportate in millimetri.

615

130 246

Disegno quotato ripetitore CAN

V (B
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7.9 Disegno quotato del componente - Dimensioni / Peso
Disegno quotato GRCE.1
Si riportano qui di seguito le dimensioni dell'involucro. Tutte le dimensioni sono riportate in
millimetri.
A i
™ a~
o
|
!
B 160 |
|
|
9 S
—5---—'—-—
|
|
[ 1

582

e -—

Disegno quotato involucro GRCE.1

Peso:
ca. 340g
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8 Proprieta elettriche e meccaniche GMM EC

Tensione di rete 100 - 240V +/- 10% 50-60 Hz

Assorbimento di potenza GMM EC/01.(.1, .2) 0,3A
GMM EC/04 /08 /16 (.1, .2) 0,47A

Calore di dissipazione GMM EC/01.(.1, .2) ca. 14W
GMM EC/04.(.1, .2) ca. 18W
GMM EC/08.(.1, .2) ca. 20W
GMM EC/16.(.1,.2) ca. 30W

Collegamento sensori Trasmettitore di pressione 4-20mA

o sensore di temperatura GTF210 (-30...+70°C)
o segnale standard 0-10V

Temperatura ambiente -20..+55°C

Temperatura di magazzi- -20..+70 °C asciutto
naggio

Pesi GMM EC/01.(.1,.2) = 2,6 kg

GMM EC/04.(.1, .2) = 2,8 kg
GMM EC/08.(.1,.2) = 2,8 kg
GMM EC/16.(.1,.2) =39 kg
GMM EC/01.(.1, .2) UL (ovvero IP20) = 2,7 kg
GMM EC/04.(.1, .2) UL (ovvero IP20) = 2,9 kg
GMM EC/08.(.1, .2) UL (ovvero IP20) = 2,9 kg
GMM EC/16.(.1, .2) UL (ovvero IP20) = 4,0 kg
Grado di protezione IP54

Dimensioni si vedano i disegni

o
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9 Proprieta elettriche
Min Tipo Max Unita di misura
Alimentazione di tensione 21 24 30 Vv
Assorbimento di potenza 80 2501 mA
Ingressi digitali
High Level 15 24 30
Low Level -3 0 5
Uscite a relé
Tensione DC 24 30
Tensione AC 250
Corrente carico ohmico 24V 1 A
DC/250V AC
Corrente carico induttivo 24V 1 A
DC/250V AC
Cicli di commutazione meccanici 1*106¢ Cicli di Fom-
mutazione
Cicli di commutazione elettrici 1*10° Cicli di .com-
mutazione
Ingresso di tensione
Rigidita dielettrica -24 30 \Y
Intervallo di misura 0 12 \
Risoluzione 10 bit
Guasti 1 P52
Resistenza di ingresso 230 kQ
Ingresso di corrente
Rigidita dielettrica -24 30 \Y
Intervallo di misura 0 12 Vv
Risoluzione 10 bit
Guasti 1 %2
Resistenza di ingresso 130 0

(senza circuito soppressore)

i

GUNTNER
Libretto d'istruzione - Glintner Motor Management GMM V_3.0 \” © Giintner GmbH & Co. KG




Seite 105 / 129

Min Tipo Max Unita di misura
Uscita di tensione
Range di tensione 0 10 V
Tensione di carico >=100 kQ
Risoluzione 10 bit
Guasti 2,5 %?
Protezione da cortocircuito Si
Separazione di potenziale No
Ingresso temperatura
Rigidita dielettrica -24 30 \Y
Intervallo di misura -30 100 °C
Risoluzione 10 bit
Precisione 3 P52
CAN Bus
Rigidita dielettrica -24 24 \Y%
Velocita di trasmissione 125 kbit/s
Separazione galvanica No

1. La corrente massima assorbita comprende I'alimentazione di 2 trasmettitore di pressione
collegati e di 1 sensore di temperatura collegato.

2. Dell'intervallo di misura

o
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10 Scala valore nominale esterno

Nella presente tabella sono illustrate le correlazioni delle impostazioni del valore nominale
esterne rispetto alla regolazioni del valore effettivo. Ad esempio una tensione esterna 0 .. 10V
ha un valore nominale di temperatura. A OV corrisponde una temperatura di 0°C e una tensio-
ne di 10V richiede una temperatura con valore nominale di 100°C.

Valore nomi- Valore nomi- Valore nomi-
- — nale interno nale esterno nale esterno
alore effettivo dipendente dal Corrente Tensione
valore effettivo 4 ..20mA 0. 10V
. ) 4mA = 0 bar OV =0 bar
Pressione 0 ..25 bar | Pressione O .. 50 bar
20mA = 50 bar 10V =5 bar
Temperatura Temperatura 4mA = O# OV = 0#
0..100°C -30..100°C 20mA = 100°C 10V = 100°C
. . 4mA = 0V oV =0V
Tensione 0 .. 10V Tensione O .. 10V
20mA = 10V 10V =10V

Scala valore nominale esterno

o
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11 Parametri dopo la messa in esercizio - Impostazione di fab-
brica
Condensatore Condensatore
Raffreddatore . .
con refrigerante senza refrigerante
Unita di misura S| IP Sl IP S| IP
Lingua Inglese Inglese Inglese Inglese Inglese Inglese
Valore nominale 2
no no no no no no
presente
Funzionamento not-
no no no no no no
turno
Bypass sl si si si sl si
Modifica dei valori no-
no no no no no no
minali
automatica automatica automatica automatica automatica automatica
Modalita operativa
interna interna interna interna interna interna
Kp 10.0 10.0 10.0 10.0 20.0 2.0
Ti 25 sec. 25 sec. 25 sec. 25 sec. 40 sec. 40 sec.
Td 0 sec. 0 sec. 0 sec. 0 sec. 0 sec. 0 sec.
Setpoint soglia 0% 0% 0% 0% 0% 0%
Setpoint inizio 0% 0% 0% 0% 0% 0%
40°C 40,00°C
Valore nominale 1 (2) 30°C 86°F 12,5 bar 181 psig
(25°C C02) (25,00°C C0O2)
Valore di soglia 1 100% 100% 100% 100% 100% 100%
Limitazione notturna 100% 100% 100% 100% 100% 100%
Comando manuale
: 0% 0% 0% 0% 0% 0%
Setpoint
Modifica del valore
nominale 5K 5K 5K 5K 5K 5K
AT
Temperatura esterna
0°C 32°F 0°C 32°F 0°C 32°F
Modifica min.
Temperatura esterna
50°C 122°F 50°C 122°F 50°C 122°F
Modifica max.
Temperatura esterna
off off off off off off
Modifica dipendente
Funzione
off off off off off off
sottoraffreddatore
Funzione riscalda-
off off off off off off
mento
Funzione LCMM off off off off off off

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0
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12

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0

Messaggi di errore e avvisi

La tabella riporta quale relé di segnalazione (PRIO 1 o PRIO 2) e assegnato a quale messaggio

sul display.

* Tra i codici di lampeggio vi & una pausa di 5 secondi.

Messaggi / Avvisi
sul display

Display nero, GMM spento X

Guasto dell'apparecchio X

Guasto BUS

nessun sensore seleziona-
to

Errore sensore x
nessuna abilitazione
valore nominale 2
Limitazione notturna
Vent. da Est.

Funzionamento con inver-
sione

Ciclo funzionamento di
manutenzione

Rottura cavo V x
Temp M V x
Temp EV x

Temp IV x

Errata VT V x
Errore rete V x
V x bloccato

Messaggi di errore / avvisi sul display

PRIO1 PRIO2 Spiegazione

GMM non riceve tensione di alimentazione

Tutti i ventilatori spenti; nessun raffredda-
mento sullo scambiatore di calore

La connessione tra il modulo di regolazione
e il controller EC & guasta oppure il control-
ler EC & difettoso

nella configurazione 1/0 non ¢ attivato alcun
sensore

il sensore con il numero x & difettoso
D1 (abilitazione) non cablata
[l valore nominale 2 ¢ attivato
Limitazione notturna attivata

La funzione "Ventilatore da esterno" & attiva
Il funzionamento con inversione € gia attivo
I ciclo funzionamento di manutenzione & gia

attivo

Errore di comunicazione ventilatore x
(event. rottura cavo)

Errore di temperatura ventilatore x motore

Errore di temperatura ventilatore x fase fina-
le

Errore di temperatura ventilatore x elettroni-
ca

Numero VT errato ventilatore x
Errore di rete ventilatore X

Ventilatore x bloccato

o
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Messaggi / Avvisi PRIO1 PRIO2 Spiegazione

sul display

Errore di comunicazione interna ventilatore
X, nell'elettronica motore.
Attenzione: questo errore ¢ visualizzato an-
che se viene a mancare l'alimentazione di re-

V x non OK X te al ventilatore.
Con motori monofase in caso di mancanza
di corrente
Con motori trifase nel caso di mancanza di 2
o 3 fasi.

Sensore di Hall V x X Sensore di Hall ventilatore x difettoso

Guasto BV x X Ventilatore x funz. freno (azionamento sepa-
rato)

Guasto H V x X Sovratensione circuito intermedio ventilatore
X

Guasto L V x X Sottotensione circuito intermedio ventilatore
X

Sovratens. rete V x X Sovratensione rete ventilatore x

Sottotens. rete V x X Sottotensione rete ventilatore x

GHM NOK X Un sistema di Hydromanagement collegato

non puo essere raggiunto tramite il CAN-Bus

Messaggi di errore / avvisi sul display

PRIO 1 = Contatti di rele 11/12

PRIO 2 = Contatti di rele 21/22

messaggio di funzio- = Contatti di rele 31/34 se il segnale di comando > 0%
namento

Valore di soglia = Contatti di rele 41/42 i contatti si chiudono se il segnale di co-

mando ha raggiunto il valore di soglia
preimpostato. Si veda Valore di soglia,
Seite 52

o
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13 ID ventilatore

Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale | Numero di

[kW] giri
[min-1]

450 | VT03007U.1 2533 | 1~ 230V 50/60Hz 04716 1425
450 | VT03007U.1 2532 | 1~ 230V 50/60Hz 0,401 1350
450 | VT03007U.1 2531 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3378 1275
450 | VT03007U.1 2530 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2816 1200
450 | VT03007U.1 2529 | 1~ 230V 50/60Hz 0,232 1125
450 | VT03007U.1 2528 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1887 1050
450 | VT03007U.1 2527 | 1~ 230V 50/60Hz 0,151 975
450 | VT03007U.1 2526 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1188 900
450 | VT03007U.1 2525 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0915 825
450 | VT03007U.1 2524 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0688 750
450 | VT03007U.1 2523 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0501 675
450 | VT03007U.1 2409 | 1~ 230V 50/60Hz 0,55 1500
450 | VT03007U.1 2419 | 1~ 230V 50/60Hz 0,375 1350
450 | VT03006U 1272 | 1~ 230V 50/60Hz 0,14 900
450 | VTO3070U 1738 | 1~ 230V 50/60Hz 0,31 1240
450 | VTO3007U 1304 | 1~ 230V 50/60Hz 0,28 1100
450 | VT03006U 1273 | 1~ 230V 50/60Hz 0,08 750
450 | VT03006U 1187 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 770
450 | VT03006U 1186 | 1~ 230V 50/60Hz 0,21 1000
450 | VTO3007U 1185 | 1~ 230V 50/60Hz 0,31 1250
500 | VT03011U.1 2522 | 1~ 230V 50/60Hz 04319 1200
500 | VT03011U.1 2521 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3655 1135
500 | VT03011U.1 2520 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3062 1070
500 | VT03011U.1 2519 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2575 1010
500 | VT03011U.1 2518 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2109 945
500 | VT03011U.1 2517 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1703 880
500 | VT03011U.1 2516 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1378 820
500 | VT03011U.1 2515 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1076 755
500 | VT03011U.1 2514 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0839 695
500 | VT03011U.1 2513 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0625 630
500 | VT03011U.1 2512 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0451 565

ID ventilatore

V (4
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]
500 | VT03158U.1 2451 | 1~ 230V 50/60Hz 05 1260
500 | VT03011U.1 2421 | 1~ 230V 50/60Hz 0,39 1150
500 | VT03011U.1 2411 | 1~ 230V 50/60Hz 0,5 1260
500 | VT03010U 1393 | 1~ 230V 50/60Hz 0,375 1140
500 | VT03008U 1392 | 1~ 230V 50/60Hz 0,12 785
500 | VT03008U 1271 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2 375
500 | VTO3009U 1240 | 1~ 230V 50/60Hz 0,11 750
500 | VT03008U 1201 | 1~ 230V 50/60Hz 0,7 570
500 | VT03008U 1200 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 620
500 | VT03008U 1199 | 1~ 230V 50/60Hz 0,65 640
500 | VT03008U 1198 | 1~ 230V 50/60Hz 09 710
500 | VT03010U 1197 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2 930
500 | VT03010U 1196 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3 1070
500 | VT03009U 1194 | 1~ 230V 50/60Hz 0,03 385
500 | VT03009U 1193 | 1~ 230V 50/60Hz 0,08 660
500 | VTO3009U 1192 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 610
500 | VT03009U 1191 | 1~ 230V 50/60Hz 0,12 785
500 | VT03011U 1190 | 1~ 230V 50/60Hz 0,25 1000
500 | VT03011U 1189 | 1~ 230V 50/60Hz 0,38 1140
500 | VT03091U.1 2693 | 3~ 400V 50/60Hz 1,3 1770
500 | VT03013U.1 2563 | 3~ 400V 50/60Hz 1,1031 1680
500 | VT03013U.1 2562 | 3~ 400V 50/60Hz 0,944 1595
500 | VT03013U.1 2561 | 3~ 400V 50/60Hz 0,793 1505
500 | VT03013U.1 2560 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6591 1415
500 | VT03013U.1 2559 | 3~ 400V 50/60Hz 0,5473 1330
500 | VT03013U.1 2420 | 3~ 400V 50/60Hz 1 1600
500 | VT03013U.1 2410 | 3~ 400V 50/60Hz 1,29 1770
500 | VT03141U.1 2343 | 3~ 400V 50/60Hz 2,825 1780
500 | VT03091U 2198 | 3~ 400V 50/60Hz 0,42 1270
500 | VT03013U 1396 | 3~ 400V 50/60Hz 0,3 1100
500 | VT03012U 1395 | 3~ 400V 50/60Hz 0,69 1500
500 | VT03012U 1195 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6 1455
500 | VT03013U 1188 | 3~ 400V 50/60Hz 0,69 1500
ID ventilatore
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

500 | VT03048U 1690 | 3~ 230V 50/60Hz 0,75 1500
500 | VT03048U 1689 | 3~ 230V 50/60Hz 0,69 1455
500 | VT03047U 1688 | 3~ 230V 50/60Hz 0,75 1500
500 | VT03047U 1687 | 3~ 230V 50/60Hz 0,75 1500
630 | VT03145U.1 2511 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2215 730
630 | VT03145U.1 2510 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1912 695
630 | VT03145U.1 2509 | 1~ 230V 50/60Hz 0,16 655
630 | VT03145U.1 2508 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1325 615
630 | VT03145U.1 2507 | 1~ 230V 50/60Hz 01111 580
630 | VT03145U.1 2506 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0897 540
630 | VT03145U.1 2505 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0712 500
630 | VT03145U.1 2504 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0554 460
630 | VT03145U.1 2503 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0437 425
630 | VT03145U.1 2502 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0325 385
630 | VT03145U.1 2501 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0234 345
630 | VT03145U.1 2500 | 1~ 230V 50/60Hz 0,017 310
630 | VT03145U.1 2414 | 1~ 230V 50/60Hz 0,26 770
630 | VT03144U.1 2722 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7 1000
630 | VT03144U.1 2558 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6002 950
630 | VT03144U.1 2557 | 3~ 400V 50/60Hz 0,5103 900
630 | VT03144U.1 2556 | 3~ 400V 50/60Hz 0,4299 850
630 | VT03144U.1 2555 | 3~ 400V 50/60Hz 0,3584 800
630 | VT03144U.1 2554 | 3~ 400V 50/60Hz 0,2953 750
630 | VT03144U.1 2553 | 3~ 400V 50/60Hz 0,2401 700
630 | VT03143U.1 2552 | 3~ 400V 50/60Hz 2,7465 1435
630 | VT03143U.1 2551 | 3~ 400V 50/60Hz 2,5504 1360
630 | VT03143U.1 2550 | 3~ 400V 50/60Hz 19721 1285
630 | VT03143U.1 2549 | 3~ 400V 50/60Hz 1,6466 1210
630 | VT03143U.1 2548 | 3~ 400V 50/60Hz 1,359 1135
630 | VT03143U.1 2547 | 3~ 400V 50/60Hz 1,0914 1055
630 | VT03144U.1 2413 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7 1000
630 | VT03143U.1 2412 | 3~ 400V 50/60Hz 3.2 1510
650 | VT03071U 1744 | 1~ 230V 50/60Hz 0,53 890

ID ventilatore
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

650 | VT03014U 1209 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 400
650 | VT03014U 1208 | 1~ 230V 50/60Hz 0,17 615
650 | VT03014U 1207 | 1~ 230V 50/60Hz 0,13 550
650 | VT03015U 1206 | 1~ 230V 50/60Hz 0,27 715
650 | VT03015U 1205 | 1~ 230V 50/60Hz 0,32 745
650 | VT03017U.1 1826 | 3~ 400V 50/60Hz 1,83 1310
650 | VT03016U 1204 | 3~ 400V 50/60Hz 0,49 890
650 | VT03016U 1203 | 3~ 400V 50/60Hz 0,72 1050
650 | VT03017U.1 1202 | 3~ 400V 50/60Hz 1,83 1300
650 | VT03050U 1693 | 3~ 230V 50/60Hz 1,83 1310
650 | VT03049U 1692 | 3~ 230V 50/60Hz 0,51 890
650 | VT03049U 1691 | 3~ 230V 50/60Hz 0,84 1050
710 | VTO3035U 1284 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 340
710 | VT03035U 1283 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 415
710 | VTO3035U 1282 | 1~ 230V 50/60Hz 0,14 500
710 | VT03020U 1274 | 3~ 400V 50/60Hz 0,68 845
710 | VT03020U 2200 | 3~ 400V 50/60Hz 0,665 840
710 | VT03021U.1 2199 | 3~ 400V 50/60Hz 1,2 940
710 | VT03020U 1409 | 3~ 400V 50/60Hz 0,74 875
710 | VT03021U.1 1397 | 3~ 400V 50/60Hz 2,82 1250
710 | VT03021U.1 1281 | 3~ 400V 50/60Hz 1,3 960
710 | VT03021U.1 1280 | 3~ 400V 50/60Hz 2,2 1150
710 | VT03021U.1 1279 | 3~ 400V 50/60Hz 2,65 1220
710 | VT03021U.1 1278 | 3~ 400V 50/60Hz 1,1 900
710 | VT03020U 1276 | 3~ 400V 50/60Hz 0,26 620
710 | VT03020U 1275 | 3~ 400V 50/60Hz 0,42 720
710 | VT03052U 1703 | 3~ 230V 50/60Hz 3 1250
710 | VT03052U 1702 | 3~ 230V 50/60Hz 1,36 960
710 | VT03052U 1701 | 3~ 230V 50/60Hz 2,34 1150
710 | VT03052U 1700 | 3~ 230V 50/60Hz 2,79 1220
710 | VT03052U 1699 | 3~ 230V 50/60Hz 1,12 900
710 | VT03051U 1697 | 3~ 230V 50/60Hz 0,81 875
710 | VT03051U 1696 | 3~ 230V 50/60Hz 0,29 620

ID ventilatore
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

710 | VTO3051U 1695 | 3~ 230V 50/60Hz 0,45 720
710 | VT03051U 1694 | 3~ 230V 50/60Hz 0,73 845
800 | VT03062U.1 2675 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0668 320
800 | VT03062U.1 2674 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1738 440
800 | VT03062U.1 2673 | 1~ 230V 50/60Hz 0,121 390
800 | VT03062U.1 2715 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2051 465
800 | VT03061U.1 2713 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3462 565
800 | VT03061U.1 2712 | 1~ 230V 50/60Hz 0,294 535
800 | VT03062U.1 2672 | 1~ 230V 50/60Hz 0,24 490
800 | VT03061U.1 2671 | 1~ 230V 50/60Hz 0,48 630
800 | VT03061U.1 2714 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2472 505
800 | VT03062U.1 2447 | 1~ 230V 50/60Hz 0,24 490
800 | VT03062U 1684 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 300
800 | VT03061U 1665 | 1~ 230V 50/60Hz 0,31 545
800 | VT03061U 1662 | 1~ 230V 50/60Hz 043 600
800 | VT03062U.1 2499 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2051 465
800 | VT03062U.1 2498 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1738 440
800 | VT03062U.1 2497 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1458 415
800 | VT03062U.1 2496 | 1~ 230V 50/60Hz 0,121 390
800 | VT03062U.1 2495 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0992 365
800 | VT03062U.1 2494 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0802 340
800 | VT03062U.1 2493 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0668 320
800 | VT03062U.1 2492 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0524 295
800 | VT03062U.1 2491 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0402 270
800 | VT03062U.1 2490 | 1~ 230V 50/60Hz 0,03 245
800 | VT03062U.1 2489 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0217 220
800 | VT03062U.1 2488 | 1~ 230V 50/60Hz 0,0151 195
800 | VT03061U.1 2487 | 1~ 230V 50/60Hz 04146 600
800 | VT03061U.1 2486 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3462 565
800 | VT03061U.1 2485 | 1~ 230V 50/60Hz 0,294 535
800 | VT03061U.1 2484 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2472 505
800 | VT03061U.1 2483 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1993 470
800 | VT03061U.1 2482 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1635 440

ID ventilatore
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

800 | VT03061U.1 2448 | 1~ 230V 50/60Hz 0,48 630
800 | VT03097U 2254 | 1~ 230V 50/60Hz 0,25 505
800 | VT03096U 2258 | 1~ 230V 50/60Hz 0,05 280
800 | VT03096U 2257 | 1~ 230V 50/60Hz 0,09 355
800 | VT03096U 2256 | 1~ 230V 50/60Hz 0,15 425
800 | VT03102U 2275 | 1~ 230V 50/60Hz 0,16 435
800 | VT03102U 2272 | 1~ 230V 50/60Hz 0,34 555
800 | VT03102U 2274 | 1~ 230V 50/60Hz 0,25 505
800 | VT03102U 2273 | 1~ 230V 50/60Hz 0,29 530
800 | VT03097U 2255 | 1~ 230V 50/60Hz 0,16 435
800 | VT03097U 2253 | 1~ 230V 50/60Hz 0,29 530
800 | VT03097U 2252 | 1~ 230V 50/60Hz 0,34 555
800 | VT03103U 2247 | 1~ 230V 50/60Hz 0,05 280
800 | VT03103U 2246 | 1~ 230V 50/60Hz 0,09 355
800 | VT03103U 2245 | 1~ 230V 50/60Hz 0,15 425
800 | VT03062U 1683 | 1~ 230V 50/60Hz 0,16 435
800 | VT03062U 1682 | 1~ 230V 50/60Hz 0,11 380
800 | VT03061U 1664 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2 470
800 | VT03061U 1663 | 1~ 230V 50/60Hz 0,37 575
800 | VT03023U 1243 | 1~ 230V 50/60Hz 0,31 545
800 | VT03023U 1237 | 1~ 230V 50/60Hz 0,2 470
800 | VT03022U 1218 | 1~ 230V 50/60Hz 0,06 300
800 | VT03022U 1217 | 1~ 230V 50/60Hz 0,16 435
800 | VT03022U 1216 | 1~ 230V 50/60Hz 0,11 380
800 | VT03023U 1214 | 1~ 230V 50/60Hz 0,37 575
800 | VT03023U 1213 | 1~ 230V 50/60Hz 043 600
800 | VT03059U.1 2676 | 3~ 400V 50/60Hz 1,539 950
800 | VT03059U.1 2709 | 3~ 400V 50/60Hz 0,919 800
800 | VT03059U.1 2711 | 3~ 400V 50/60Hz 1,1024 850
800 | VT03059U.1 2710 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 975
800 | VT03060U.1 2670 | 3~ 400V 50/60Hz 09 770
800 | VT03060U.1 2546 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7716 730
800 | VT03060U.1 2545 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6561 695

ID ventilatore
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

800 | VT03060U.1 2544 | 3~ 400V 50/60Hz 0,5527 655
800 | VT03060U.1 2543 | 3~ 400V 50/60Hz 0,38 575
800 | VT03060U.1 2542 | 3~ 400V 50/60Hz 0,46 615
800 | VT03059U.1 2541 | 3~ 400V 50/60Hz 1,539 950
800 | VT03059U.1 2540 | 3~ 400V 50/60Hz 1,3086 900
800 | VT03059U.1 2539 | 3~ 400V 50/60Hz 1,1024 850
800 | VT03059U.1 2538 | 3~ 400V 50/60Hz 0,919 800
800 | VT03059U.1 2537 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7573 750
800 | VT03059U.1 2536 | 3~ 400V 50/60Hz 06157 700
800 | VT01445U.1 2535 | 3~ 400V 50/60Hz 2,6579 1045
800 | VT01445U.1 2534 | 3~ 400V 50/60Hz 2,2599 990
800 | VT01445U.1 2568 | 3~ 400V 50/60Hz 0,21 440
800 | VT01445U.1 2567 | 3~ 400V 50/60Hz 0,67 670
800 | VT01445U.1 2566 | 3~ 400V 50/60Hz 1,12 800
800 | VT01445U.1 2565 | 3~ 400V 50/60Hz 1,73 930
800 | VT01445U.1 2564 | 3~ 400V 50/60Hz 2,56 1060
800 | VT03060U.1 2449 | 3~ 400V 50/60Hz 09 770
800 | VT03059U.1 2480 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 1000
800 | VT03059U.1 1656 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 1000
800 | VT01445U.1 2415 | 3~ 400V 50/60Hz 3,1 1100
800 | VT03059U.1 1658 | 3~ 400V 50/60Hz 1,25 865
800 | VT03098U 2261 | 3~ 400V 50/60Hz 0,31 550
800 | VTO3101U 2270 | 3~ 400V 50/60Hz 0,51 670
800 | VT03100U.1 2263 | 3~ 400V 50/60Hz 1,32 880
800 | VT03098U 2262 | 3~ 400V 50/60Hz 0,19 460
800 | VT03099U.1 2249 | 3~ 400V 50/60Hz 1,16 815
800 | VT03099U.1 2248 | 3~ 400V 50/60Hz 1,32 880
800 | VT03101U 2271 | 3~ 400V 50/60Hz 0,46 650
800 | VT03100U.1 2267 | 3~ 400V 50/60Hz 0,63 690
800 | VT03100U.1 2266 | 3~ 400V 50/60Hz 0,77 735
800 | VT03100U.1 2265 | 3~ 400V 50/60Hz 0,92 780
800 | VT03100U.1 2264 | 3~ 400V 50/60Hz 1,16 815
800 | VT03098U 2260 | 3~ 400V 50/60Hz 0,46 640
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

800 | VT03098U 2259 | 3~ 400V 50/60Hz 0,51 670
800 | VT03099U.1 2251 | 3~ 400V 50/60Hz 0,63 690
800 | VT03099U.1 2250 | 3~ 400V 50/60Hz 0,92 780
800 | VT01426U 2306 | 3~ 400V 50/60Hz 2,8 1100
800 | VT03025U.1 1212 | 3~ 400V 50/60Hz 1,25 865
800 | VT03059U.1 1830 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 975
800 | VT03025U.1 1828 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 1000
800 | VT03059U.1 2201 | 3~ 400V 50/60Hz 1,05 815
800 | VT03024U 1742 | 3~ 400V 50/60Hz 0,25 500
800 | VT03024U 1741 | 3~ 400V 50/60Hz 04 600
800 | VT03060U 1661 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6 710
800 | VT03060U 1660 | 3~ 400V 50/60Hz 0,67 735
800 | VT03059U.1 1659 | 3~ 400V 50/60Hz 1,56 900
800 | VT03059U.1 1657 | 3~ 400V 50/60Hz 0,88 770
800 | VT03024U 1242 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6 700
800 | VT03025U.1 1241 | 3~ 400V 50/60Hz 1,56 900
800 | VT03024U 1219 | 3~ 400V 50/60Hz 0,67 735
800 | VT03025U.1 1211 | 3~ 400V 50/60Hz 0,88 770
800 | VT03025U.1 1210 | 3~ 400V 50/60Hz 1,795 975
800 | VT03054U 1709 | 3~ 230V 50/60Hz 1,31 900
800 | VT03054U 1708 | 3~ 230V 50/60Hz 1,16 865
800 | VT03054U 1707 | 3~ 230V 50/60Hz 0,82 770
800 | VT03054U 1706 | 3~ 230V 50/60Hz 18 975
800 | VT03053U 1705 | 3~ 230V 50/60Hz 0,64 710
800 | VT03053U 1704 | 3~ 230V 50/60Hz 0,7 735
900 | VT03067U.1 2699 | 1~ 230V 50/60Hz 0,34 500
900 | VT03067U.1 2689 | 1~ 230V 50/60Hz 0,14 370
900 | VT03067U.1 2688 | 1~ 230V 50/60Hz 0,28 470
900 | VT03067U.1 2687 | 1~ 230V 50/60Hz 04 530
900 | VT03067U.1 2686 | 1~ 230V 50/60Hz 0,34 500
900 | VT03067U.1 2707 | 1~ 230V 50/60Hz 0,14 370
900 | VT03067U.1 2705 | 1~ 230V 50/60Hz 0,28 470
900 | VT03067U.1 2704 | 1~ 230V 50/60Hz 047 560
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

900 | VT03067U.1 2700 | 1~ 230V 50/60Hz 04 530
900 | VT03067U.1 2569 | 1~ 230V 50/60Hz 047 560
900 | VT03026U 1226 | 1~ 230V 50/60Hz 0,12 355
900 | VT03104U 2302 | 1~ 230V 50/60Hz 0,22 410
900 | VTO3116U 2293 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 320
900 | VT03104U 2304 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 320
900 | VT03104U 2303 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 335
900 | VT03104U 2301 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3 470
900 | VTO3116U 2292 | 1~ 230V 50/60Hz 0,1 335
900 | VTO3116U 2291 | 1~ 230V 50/60Hz 0,22 410
900 | VTO3116U 2290 | 1~ 230V 50/60Hz 0,3 470
900 | VT03067U 2088 | 1~ 230V 50/60Hz 0,25 430
900 | VT03067U 1680 | 1~ 230V 50/60Hz 0,11 335
900 | VT03067U 1679 | 1~ 230V 50/60Hz 0,325 485
900 | VT03067U 1678 | 1~ 230V 50/60Hz 0,12 355
900 | VT03026U 1228 | 1~ 230V 50/60Hz 0,11 335
900 | VT03026U 1227 | 1~ 230V 50/60Hz 0,325 485
900 | VT03026U 2080 | 1~ 230V 50/60Hz 0,25 430
900 | VT03066U.1 2684 | 3~ 400V 50/60Hz 0,69 640
900 | VT03065U.1 2683 | 3~ 400V 50/60Hz 0,94 690
900 | VT03065U.1 1672 | 3~ 400V 50/60Hz 0,94 690
900 | VT03065U.1 2691 | 3~ 400V 50/60Hz 1,3 785
900 | VT03084U.1 1958 | 3~ 400V 50/60Hz 33 1200
900 | VT03147U.1 2690 | 3~ 400V 50/60Hz 18 950
900 | VT03066U.1 2685 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6 610
900 | VT03084U.1 2677 | 3~ 400V 50/60Hz 33 1200
900 | VT03065U.1 2682 | 3~ 400V 50/60Hz 1,5 825
900 | VT03065U.1 2708 | 3~ 400V 50/60Hz 1,3 785
900 | VT03147U.1 2706 | 3~ 400V 50/60Hz 18 950
900 | VT03084U.1 2703 | 3~ 400V 50/60Hz 29 1150
900 | VT03084U.1 2702 | 3~ 400V 50/60Hz 2,7 1120
900 | VT03147U.1 2701 | 3~ 400V 50/60Hz 2,1 1000
900 | VT03066U.1 2698 | 3~ 400V 50/60Hz 0,6 610
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Ventilatore-

Diametro
[mm]

900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900
900

ID ventilatore

Tipo di mo-
tore
[N EPR]

VT03066U.1
VT03084U.1
VT03084U.1
VT03147U.1
VT03066U

VT03136U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03140U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03136U.1
VT03147U.1
VTO3113U

VT03106U.1
VT03112U.1
VTO3113U

VT03110U.1
VT03105U

VT03109U.1
VT03106U.1
VT03108U.1
VT03108U.1
VT03115U.1
VTO3111U.1
VTO03105U

VT01424U

VT03108U.1
VTO3113U

VTO3113U

IDventilatore

2678
2681
2680
2679
2450
2321
2320
2318
2316
2342
2319
2317
2315
2323
2322
2416
2286
2298
2280
2288
2283
2277
2300
2299
2297
2295
2294
2285
2278
2241
2296
2289
2287

Libretto d'istruzione - Giintner Motor Management GMM V_3.0

Collegamento elettrico

3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz
3~ 400V 50/60Hz

V (4
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Potenza
elettrica
nominale

[kw]

0,69
29
2,7
2,1
0,7

1,25
1,5

2,25

7,52
1,875
2,5
33
0,75
1,125
24
0,71
11
11
0,44
16
0,59
14
0,7
1,55
1,81
2,83
1,42
0,44
2,7
1,6
0,37
0,59

Punto di la-
voro
Numero di

giri
[min-1]
640
1150
1120
1000
640
852
905
1036
1135
860
975
1073
1200
719
822
1050
625
745
745
550
840
590
825
625
835
875
1140
825
550
1040
840
510
590
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore | Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

900 | VT03110U.1 2284 | 3~ 400V 50/60Hz 1,55 835
900 | VTO3110U.1 2282 | 3~ 400V 50/60Hz 1,81 875
900 | VT03112U.1 2281 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7 625
900 | VT03105U 2279 | 3~ 400V 50/60Hz 0,37 510
900 | VTO3105U 2276 | 3~ 400V 50/60Hz 0,71 625
900 | VT03114U.1 2305 | 3~ 400V 50/60Hz 2,83 1140
900 | VT03083U.1 1956 | 3~ 400V 50/60Hz 33 1200
900 | VT03066U 1677 | 3~ 400V 50/60Hz 038 650
900 | VT03066U 1676 | 3~ 400V 50/60Hz 0,42 530
900 | VT03066U 1675 | 3~ 400V 50/60Hz 0,65 610
900 | VT03066U 1674 | 3~ 400V 50/60Hz 0,49 570
900 | VT03065U.1 1673 | 3~ 400V 50/60Hz 1,5 825
900 | VT03064U.1 1671 | 3~ 400V 50/60Hz 19 910
900 | VT03063U.1 1670 | 3~ 400V 50/60Hz 2,1 920
900 | VT03063U.1 1669 | 3~ 400V 50/60Hz 2 910
900 | VT03063U.1 1668 | 3~ 400V 50/60Hz 2,39 960
900 | VT03030U.1 1391 | 3~ 400V 50/60Hz 2,1 920
900 | VT03030U.1 1325 | 3~ 400V 50/60Hz 2 910
900 | VT03027U 1245 | 3~ 400V 50/60Hz 0,8 650
900 | VT03028U.1 1244 | 3~ 400V 50/60Hz 15 825
900 | VT03027U 1225 | 3~ 400V 50/60Hz 0,42 530
900 | VT03027U 1224 | 3~ 400V 50/60Hz 0,65 610
900 | VT03027U 1223 | 3~ 400V 50/60Hz 0,49 570
900 | VT03028U.1 1222 | 3~ 400V 50/60Hz 0,94 690
900 | VT03029U.1 1221 | 3~ 400V 50/60Hz 1,88 910
900 | VT03030U.1 1220 | 3~ 400V 50/60Hz 2,39 960
900 | VT03058U 1719 | 3~ 230V 50/60Hz 2,2 920
900 | VT03058U 1718 | 3~ 230V 50/60Hz 2,13 910
900 | VT03058U 1717 | 3~ 230V 50/60Hz 25 960
900 | VT03057U 1716 | 3~ 230V 50/60Hz 191 910
900 | VT03056U 1715 | 3~ 230V 50/60Hz 1,58 825
900 | VT03056U 1714 | 3~ 230V 50/60Hz 0,92 690
900 | VT03055U 1713 | 3~ 230V 50/60Hz 0,585 650
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Ventilatore- Tipo di mo- | IDventilatore = Collegamento elettrico Potenza Punto di la-

Diametro tore elettrica voro

[mm] [N EPR] nominale = Numero di

[kW] giri
[min-1]

900 | VT03055U 1712 | 3~ 230V 50/60Hz 0,32 530
900 | VT03055U 1711 | 3~ 230V 50/60Hz 0,48 610
900 | VT03055U 1710 | 3~ 230V 50/60Hz 0,39 570
1000 | VT01446U.1 2417 | 3~ 400V 50/60Hz 33 800
1000 | VT01455U.1 2418 | 3~ 400V 50/60Hz 15 710
1000 | VT03031U.1 2082 | 3~ 400V 50/60Hz 0,64 610
1000 | VT03031U.1 1239 | 3~ 400V 50/60Hz 0,16 380
1000 | VT03031U.1 1238 | 3~ 400V 50/60Hz 0,53 575
1000 | VT03032U.1 1233 | 3~ 400V 50/60Hz 2,2 935
1000 | VT03031U.1 1232 | 3~ 400V 50/60Hz 0,3 470
1000 | VT03031U.1 1231 | 3~ 400V 50/60Hz 0,7 640
1000 | VT03031U.1 1230 | 3~ 400V 50/60Hz 0,42 525
1000 | VT03031U.1 1229 | 3~ 400V 50/60Hz 1,2 735
1000 | VT03031U.1 2086 | 3~ 400V 50/60Hz 0,2 410
1000 | VT03031U.1 2084 | 3~ 400V 50/60Hz 0,36 500

ID ventilatore
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14 Suggerimenti per la ricerca dei guasti

Guasti possibili cause, soluzioni suggerite

| ventilatori non | « Se all'accensione del regolatore NON accade nulla e nel menu Info co-
girano me valore nominale non appare nulla e anche come valore effettivo non
appare nulla, verificare il tipo di funzionamento e |la configurazione 1/0. ||
tipo di funzionamento ¢ riportato sulla seconda riga, all'estrema destra
(A = automatico, S = funzionamento slave oppure H = funzionamento
manuale). Nella configurazione I/0 non é stata selezionata la funzione di
ingresso idonea al tipo di funzionamento selezionato.
Se nel menu Info sono visualizzati il valore nominale e il valore effettivo,
ma il valore nominale non corrisponde a quello impostato, verificare il ti-
po di funzionamento sul valore nominale esterno event. impostato.
« Verificare eventuali problemi all'alimentazione e alla linea del ventilatore
(rottura cavo, ecc.).

« || sensore non funziona? Controllare:

« sensore di pressione a 2 fili: deve fornire 4-20mA (verifica con I'ampero-
metro).

« Sensore temperatura: misurare la resistenza; deve essere compresa tra
1200 e 2700 Ohm. Valori piti bassi indicano cortocircuito o altri errori
(ad esempio acqua nella scatola dei fusibili), valori pit grandi indicano
un contatto difettoso o una rottura del cavo.

« Segnale standard: puo essere compreso tra O e 10V. Se rimane sempre
su OV & verosimile che ci sia un difetto.

Il ventilatore non | « La limitazione ¢ attiva? La velocita massima del ventilatore & limitata al

raggiunge la ve- | valore qui impostato. Controllare I'impostazione!

locita massima | « E possibile che il sistema di regolazione non sia impostato correttamen-
o gira troppo te.

lentamente du-
rante il normale
funzionamento

» Se si aumenta il valore nominale, aumenta la velocita della ventola. Se
anche questa operazione non & di aiuto, provare a modificare con caute-
la il fattore Kp: se si ingrandisce il fattore Kp, il ventilatore raggiunge pri-
ma la sua velocita massima. NOTA: un aumento eccessivo del fattore Kp
puo causare un"oscillazione"! In tal caso, ridurre nuovamente il fattore
Kp.

« |l sensore fornisce un segnale corretto? Se questo & troppo basso, la
ventola non raggiunge la velocita necessaria. Controllare:

+ Sensore temperatura: il sensore & stato montato correttamente? In pros-
simita di fonti di calore o alla luce diretta del sole, pud generare un valo-
re non corretto. Verificare sensore e relativo cablaggio! (Rottura del cavo?
Un filo si & staccato dai morsetti di collegamento?)

+ Segnale standard 0-10V: misurare il segnale sui morsetti di collegamen-
to con multimetro. Questo pud essere compreso tra O e 10V. Polarita cor-
retta?

* Trasmettitore di pressione: il sensore a 2 fili fornisce 4-20mA; verificare
questo valore (amperometro). Se il valore non rientra in questo range o
se il valore rimane costante anche con una variazione di pressione, il tra-
smettitore di pressione € difettoso.

Ricerca dei guasti - Suggerimenti
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15 Moduli di espansione

Per il GMM EC e le sue varianti sono disponibili i seguenti moduli aggiuntivi:

Articolo Numero ERP Descrizione

GCM MOD GMM ECO08.1 5203905 Modulo Modbus per GMM EC01-08.x
GCM MOD GMM ECle6.1 5203906 Modulo Modbus per GMM EC16.x
GCM MOD GMM EC.1 5206415 Modulo Modbus per GMM EC01-16.x
GCM PROF GMM EC08.1 5204483 Modulo Profibus per GMM EC01-08.x
GCM PROF GMM EC16.1 5204484 Modulo Profibus per GMM EC16.x
GCM (W)LAN GMM EC.1 5206083 Modulo (W)LAN per GMM EC01-16.x
Adattatore CAN per GMM EC01-08 5205033 Adattatore CAN per GMM EC01-08.x
Adattatore CAN per GMM EC16 5205034 Adattatore CAN per GMM EC16.x
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