Mode d’emploi
Guntner Gestion de moteur aicore™ air
Solution Controller aicore™ fusion

Pour la gestion et la régulation de la vitesse de rotation de ventilateurs EC
Pour la gestion et la régulation de la vitesse de rotation de ventilateurs AC avec bloc
d’alimentation électrique (contréle d’angle de phase ou convertisseur de fréquence)

guntner.com/fr

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6



Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

Sommaire

Remarques géneérales.......cccuvmmninmmmnnssnnnnssssnsssssssssssssssssssssns 14
1.1 Consignes de SECUFKite.....oominmiiimnsinsnnsmsn s ssansenns 14
1.2 Utilisation conforme......ccccnmnninrsenssessesa. 14
1.3 Remarques sur la mise en service......c..coemmnsmnsnmssnmssenisssssenssanens 15
14 Description du fonctionnement de la gestion de moteur............ 15
1.5 Volume de prestations.......cccmmnnmmesesen. 16
1.6 Classification/variantes : aicore™ air, aicore™ fusion.........ceueees 17
1.6.1 QUICOTE™ QM ettt b et ensenans 17
1.6.2 QAUICOIE™ QI BC. Lt es st ss st ssssees 20
1.63 aicore™ air Remote Display....nneneneesssssssesseesssesseens 20
164 QICOTE™ TUSION ittt sesans s 21
1.7 Transport et stockage, remarques sur le droit d’auteur.............. 21
1.8 Garantie et responsabilité......cccccnrcmmisnmnn——————— 21
1.9 Adresse du fabricant et adresse de livraison........cccccnsniinnnsenians 21
1.10 Installation compatible CEM.........cccouvmnimmsmnsmmssnmsesssnssensssssssssssanes 22
Guide de démarrage rapide pour la mise en service.......c.e... 24
Mise en service de I'aicore™ air.......cccemsssenmmsssnnnssssnsnssssnnssnsans 26
3.1 Menu de mise en ServiCe. .. ——————————— 27
3.1.1 Procédure générale de mise en SErViCe ... nnenenesessesnnens 28
3.1.2 Procédure détaillée de mise en service avec ventilateurs

B C e bbb bbb bbbt 29
Modele/versions d’aicore™ air.......ccvvnsnnnsnsnsnsnnsnnsnsnsensnnens 35
4.1 Montage de I’aicore™ air.......cccuomirmnmssmssmsssnnsessssssssssssssss s sesnsnas 35
4.1.1 Montage du régulateur, ventilation.......nneennneneneenens 35
4.2 Raccordement de I'aicore™ air.......cccminsmmissnnisssnissssnisssssisssssissans 35
4.2.1 Emplacements des raccordements avec 'aicore™ air 16........... 36
4.2.2 Emplacements des raccordements avec l'aicore™ air ec.1........ 37
423 Emplacements des raccordements dans le cas du GMOD

UTO ettt sb bbb st s s bbb bbb 38
424 Raccordement au réseau de l'appareil de régulation........ccc........ 39
425 Dépose de I'aicore™ air Remote DisSplay......eeeneeneereereenseseenns 39
4.2.6 Raccordement de ventilateur pour appareil de régulation.......... 42
4.26.1 Ventilateurs EC commandés via Modbus........ccnnnensnsenseneneens 42
4.2.6.2 Unités de charge commandées par signal analogique................. 44
Entrées/sorties (interface E/S)...cccivuivcmmninsnmnsnsnnnnssnsnnssnnnnne 45
5.1 Tableau de configuration.......cccoccinscmnisnnnscnnnnnr s ———— 45
5.2 Tableau des fonctions.......cccmminnn s ——————— 46

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 2 /193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

5.3 Entrées digitales DI1...DI5 (entrées de commande).....ccccurierines 48
5.4 Entrées analogiques AlL...AlS........ccccsminimnninnmnensnmenasen. 49
5.5 Sorties digitales DO1...DO5 (libres de potentiel)......ccccueerrinrernan 50
5.6 Sorties analogiques AOL...AOQ2..........ccccemrrmnsmmsmssnssamssssssssessssssanns 51
6 Affichage et utilisation.......cccovciriicminininscn s 52
6.1 Utilisation.....c.cccimminmnnssessssssesssssssnsssssssn s 52
6.1.1 1T T = Vo o] U =Y | O 52
6.1.2 Symboles de NotifiCatioN. ... 53
6.1.3 Navigation au Sein dU MENU.....ieneenese s eseeens 53
6.2 Mode édition......cccomiinmininnr s —————— 54
6.3 Indicateur de statut LED........ccoccriimismnsmismnemsmssemsnssansssssssssessssssns 54
7 Menu principal...... i —————— 56
7.1 Protection par mot de passe.......ccucmmrnmrnsmmssnmnsmnsnmnsnsssessesaen 56
7.2 Valeurs r€elles.. . s s snnssneas 56
7.2.1 Boucles de régulation (valeurs réelles)..... s 57
7.2.2 Groupes de VeNtilateUIS... st 57
7.2.3 VENTHATEUIS ottt neaes 57
7.24 Humidification des mME&dias.......nnninniesesesseesssssesesessnes 58
7.2.5 CAPTEUIS ettt bbb 58
7.2.6 ENtrées analogiqUeES. ... et st ssessssssessesssssessssseses 58
7.2.7 Entrées digitales.... e 59
7.2.8 SOrties aNAlOGIGUES......rriirireeereireisei st seb s sasess 59
7.29 SOrtieS AIiGITAlES .t 59
7.2.10 Débit d’air et puissance globale......renenrnennneeeeneseseeseeeens 59
7.3 Menu d’état.....cccimmimmnmmer e ——————————————————.. 60
7.3.1 Boucles de régulation (menu d’état)......ncrinnneneeneinenene 60
7.3.1.1 Mode récupération de chaleur...... e 61
7.3.2 Groupes de ventilateUrS... et 63
7.3.3 Humidification des Meédias.......ccmiencnensnsisseesssssssessssssssssessssnns 63
734 GMOD 08ttt sttt sses st st s ssssesssens 63
7.35 =TT Y ST 63
7.3.6 AdreSSage PaAr PAZE ..o esesse st snees 64
7.3.7 Mode manuel €N MarChe... e 64
7.3.8 Mode de fonctionNEMENT.... e 64
7.3.9 Mode de régUIATION.. ...ttt 64
7.3.10 Entralnement du ventilateur.... e 65
7.3.11 Fonction arrachement disponible...... e, 65
7.3.12 MOAE DY PSS ieeeeerreerrerreseiseesssessssssssssssssesssessssssssssssssssssssssssssssssssssssessessns 65
7.3.13 Fonction d’arrachement activée.......ccveveecescsee e, 65
7.3.14 Nombre de VentilateurS.... e 65

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 3/ 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

7.3.15
7.3.16
7.3.17
7.3.18
7.3.19
7.3.20
7.3.21
7.3.22
7.3.23
7.3.24
7.3.25
7.3.26
7.3.27
7.3.28
7.3.29
7.3.30
7.3.31
7.4
7.4.1
7.4.2
7.4.3
7.4.4
7.4.5
7.4.6
7.4.7
7.4.8
7.4.9
7.4.10

74.11
7.4.12
7.5
7.6
7.7
7.8
7.9
79.1
7.9.2
7.9.3
79.4
7.9.5

Nombre de groupes de ventilateurs.....cccvseccvecseceereeerees 65
Paramétrage de ventilateurs. .. 66
[D VENTIATEUN ittt es 66
ViteSSE MAXIMUMuctireiereireeeeeesseeseessessesesseesssssssssssssssssassssssssssssssssssssesssnsenes 66
Nombre de boucles de régulation......nnnneneneneeneenens 66
Mode inverse diSPoniDIE.....nes e 67
MOdE INVEISE ACLIVE. ...t sss s saenans 67
Temps d'atteNteu. s 67
Mode iNVerse €N MarChe... s 67
Abaissement nocturne activé.......ncnnnssse s 67
Abaissement nocturne en Marche.... s 68
SouUs-refroidiSSEUr aCTiVA......ceccee e s 68
Sous-refroidiSSeur €N MarCheE. s 68
NUMEIO A SEIE.uiiirrirsirreeenesesssessesssssssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssessens 68
Version du l0ZICIEL..enccecese et 68
SYSTEME A UNITES.ceerr et 69
Protection par Mot de PassSe.... s 69
DT T T2 o3 69
VENTIATEUIS ..ot een 70
Humidification des Meédias.....innnnsnsnensssssssssssssssssssssenns 70
Message d’alarme (Prio 1) esessesessssesnenns 70
Messages d’'avertissement (Prio 2)......cnecenenesssenessssessnnens 70
Signalisation de fonctionNeMENT. ... 71
Avertissement ventilateur. .. e 71
Alarme VENTIlatUN ... e 71
Alarme VeNntilateUIS .. sees 71
Alarme de POMPE .ttt sttt sssssssssssessssns 71
Notifications collectives (pression/température/humidité de
=YL 4=Tox= o OO OO TR 71
Avertissement GMOD O8.......connnneeenessssese s sseseeens 72
Avertissement GHMSPIaY ... 72
Points de CONSIgNe.....ccoiimnrmrissmnsnssssssns s 72
EVENEMENTS...circuircrs s sss s s s s ss s s s ss s s s sn s s aas 72
LaNGUE..uiirisserssenisserssansssssssansssssssansssssssasssssessnnssnssssnnssnnsnsnnssnssnsnnssannnns 73
Date/heure.......ciininnissns s —————— 74
Mode manuel.... s ———————— 74
Mode ManuUEl ACLIVA......crrrrre e saenaes 75
Valeur réglante des ventilateurs. ... 75
MOAE INMVEISE..iueiiirierieeisireiseseessesesses st ssss s sess s sssse s ssssssssnsssens 75
Retour automatique au mode régulation apres.......cernnn. 75
Durée restante du mode mManuel..... s 76

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 4 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

7.9.6 Mode manuel en marche (&tat)...ccvenenccecsee e, 76
7.9.7 Signal de réglage (Mode Manuel)... e 76
79.7.1 Source du signal de réglage..... s 76
79.7.2 Inversion du signal de réglage..... e 76
7.9.7.3 SINAI ACTIT. ot 76
7.9.8 VANNES ettt e e 77
7.10 S =T T o= 77
7.11 TP T T 77
7.11.1 Processus de MmiSe @ JOUN . 78
7.12 Slots SYStEME.. .. ————————— 80
7.13 [ o oI« =] - 1 81
Menu ServiCe. s ————————————— 82
8.1 Echangeur de ChaleUr ... eressssssssssssssessessssssssesssssssssssssssenss 82
8.1.1 Boucles de régulation (Echangeur de chaleur)......enn, 82
8.1.1.1 Nombre de boucles de régulation.....nnnencneneneeeens 83
8.1.1.2 Parameétres boucles de régulation...... s 83
8.1.1.3 Type d’échangeur de ChaleuUr... s 84
8.1.14 Y= oY T =T ol TP 84
8.1.15 Dans le cas d'uUn CONAENSEU ...t sssssssesns 85
8.1.1.6 Dans le cas d’un aéroréfrigérant......ncnneneesneneseeseeeseenne 85
8.1.1.7 VENTIATEUIS oottt ettt 86
8.1.1.8 Température extérieure (SOUICE)....uineenesseessessssesesnees 89
8.1.1.9 Température extérieure (valeur actuelle).....neneneneneineenes 89
8.1.1.10  Humidité de 'air (SOUICE)...rereeecerseteeeeee et es e 90
8.1.1.11  Humidité de I'air (valeur actuelle).......ccvvenenecerenerereserreeeenns 90
8.2 Régulation (menu Service)......cummmmmnsmmnmsssmmesmsssmsenmssmenans 20
8.2.1 Boucles de régulation (régulation).....eennenneneeseeeeseenens 90
82.1.1 Nombre de points de CONSIGNE. e eeessesseeseens 90
82.1.2 Réglages des points de CONSIZNE.....cnnereereenreeneseeneeseieeeeeseeseens 91
8213 MaSTEr EXTEIME. i s 91
8214 Parameétres de controle PID......eeeeseeeseesesseesseenns 91
8.2.1.5 Activation et verrouillage de la boucle de régulation.......ccu....c. 92
8.2.2 Valeur réglante de base et valeur réglante de démarrage........... 93
823 Mode de fonctioNNEMENT.....errr e 94
8.2.3.1 AUTO INTEINE .ottt 94
8.2.3.2 Auto exXterne analogUe..... st ssssssessses %4
8.2.3.3 AUTO EXTEIME DUS .ot 95
8234 Slave externe analogUe.. .. ssssssssssssssssssssanes 95
8235 Slave eXTErNE DUS....oeerieieetreeese et ss st 95
824 Mode de regUIAtION. ...t 96

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 5/ 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

8.25 Mode de régulation (ACtUEI) .. 96
8.2.6 Signal de réglage (mode de régulation)......neneinne 96
8.3 0] g ot 0 96
83.1 ADaiSSEMENT NOCTUMNE....iirrceec et ses s ssensns 97
83.1.1 Abaissement nocturne activé........ecescneece e 97
83.1.2 Valeur réglante mMaXimMuUmM.. e sseeanes 97
83.1.3 Horaire d'activation......ecesessss s sssssssssssssssssnnens 97
83.14 HOraire d'arr@l.... sttt ssssss s sneens 98
83.15 Signal de FEZIAZE. ..o 98
83.2 By PASS ettt bR 98
8.3.3 Fonction d'arraChement..... s ssseseeeens 98
834 Décalage du point de CONSIGNE....ccerenereinrerereeneneseese e 99
83.4.1 Décalage du point de consigne activé..........onneninerneenennn. 100
83.4.2 1 o [ R TT 100
8343 RS0 10 o OO 100
8344 Température Maximal...... e 100
83.4.5 Delta teMPErature.. ettt 100
8346 Température de réferenCe... e 101
8347 Décalage du point de consigne en marche.....eceveneeeeenns 101
8.3.4.8 Limitation par SigNal..... s 101
83.5 T [T V7= ] TP 102
83.5.1 Mode INVEISE ACLIVA. ... 103
83.5.2 Intervalle de démarrage..... s 103
8.3.5.3 D0 =TT 103
8354 ValeUr rglante... ettt 103
83.5.5 Condition pour le Mode INVEISE....ninineseeseiseisseseseesseens 103
8.3.5.6 Horaire d'activation/horaire d'arrét........cvnncnneinnessinennen, 103
8.3.5.7 Temps d'attente.. s 103
8.3.5.8 Mode INVErse €N MarChe. .. seesesessessessesesesssesssesees 103
8.3.5.9 Signal de reGIAge. ...t e 104
8.3.5.10 Variation du point de CONSIZNE....ccuvurerrinerreemeererereineeseeeseseseeseseseees 104
8.3.6 LCMM ettt trereeresseesstsss e asessss st sssssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessnsns 104
8.3.6.1 LCMM ACHIVA.... ittt st sessssssssssssssssssanes 106
8.3.6.2 HYSEErESiS (LCMM)..couieerieeeteeeneeseerestseesessesssesssessesssssssessesssssssssssssssssssnns 106
8.3.6.3 Fan CyCling @CHiV&.... et snens 106
83.6.4  Echelle de I'NCrEMENt.......cereceeeereemeessneeenessssesseeseesessssssssssssssssssssssssss 107
8.3.6.5 Mode rangées des ventilateurs...... s 108
8.3.6.6 INCrément effeCtif. . e 110
83.7 Natural Convection CONrol..... s eeeseesseseessessesssssenens 110
83.7.1 Parameétre de régulation (facteur de renforcement Kp)............. 111
83.7.2 NCC ACTIVA ..ttt ettt st 111

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 6 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

83.7.3
83.74
83.7.5
83.7.6
83.7.7
83.7.8
83.8
8381
83.8.2
8.3.8.3
8384
83.85
8.3.8.6
839
83091
83.9.2
83.9.3
8394
83.95
8.3.9.6
83.9.7
8398
8.3.9.9
8.3.9.10
8.3.10
8.3.10.1
8.3.10.2
8.3.10.3
83.104
8.3.10.5
83.11
83.11.1
83.12
83.12.1
83.13
83.13.1
83.13.2

83.13.3
83.134

HY STEIESIS. .o it st 111
Temporisation NYStErESiS. .. 111
Valeur réglante mMaxXimuUmM.....nnen e sesssssssssess 112
Variation du point de CONSIGNe.....covvrirrencnenerrereeseeseeeenes 112
NCC ACHIT ettt a bbb 112
Signal de reIAage.....cmrinereererre et 112
1o Te [Sa o g =1l (=Y = o TP 112
Mode maintenance marche/arrét...... s, 113
Intervalle de démarrage..... s 113
DU =TT 113
Temps d'attenNte.. s 113
Mode maintenance en MarChe..... e 113
Signal de rGIAge.....cmrireeeerere et 113
ValBUE SEUIL ittt 114
En fonction de la valeur réglante du ventilateur.......ccccoeeeuueee.. 114
En fonction de la température de sortie....nnnineiceeeneenns 114
En fonction de la pression du fluide....nnnnnecensnenens 115
En fonction de la température du fluide...vcccneneceeen 115
En fonction de la température extérieure..... e, 115
Valeur MaXimall. e sssssssnses 115
L YA (T =] 115
Valeur réglante de secours activée......necenesesenenssneesneens 115
Valeur réglante de SECOUIS....e et sseiseiees 116
Valeur seuil €N MarChe.... e 116
SOUS-TETFOIAISSEUN et sses s ssesssss s sssssssessnsns 116
Sous-refroidiSSeUr aCtiVe...... e e 116
ValeUr rEIaNTE. ...t 116
Rangée des ventilateurs L. ssesenens 116
Rangée des ventilateurs 2. 117
Sous-refroidisseur €N MarChe... s 117
Alarme de POMPE.. ettt ssas s senaas 117
Boucles de régulation (alarme de pompe).....eeeeverneenennn. 118
Vanne de DYPass. .. 119
Boucles de régulation (vanne de bypass)......neneneens 120
WRG-Betrieb (WarmerlckgewinNuUNE)...ceeereersenneeeseesnesssenseseenns 122
Régulation de la récupération de chaleur par Modbus.............. 123
Boucles de régulation (réglages de la récupération de cha-

LEUI ettt ettt b bbb bbb bbb 123
Vanne de récupération de chaleur (réglages).....onneneenenns 126

Verrouillage ventilateur par récupération de chaleur en
0 0=V o] TS 128

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 7 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

83.135
83.13.6
83.13.7
83.13.8
83.14
8.3.14.1
8.3.15
8.3.15.1
83.15.2
8.3.15.3
8.3.16
8.3.17
8.3.18
8.3.18.1
8.3.18.2
8.3.18.3
8.4

8.5
8.5.1
85.2
853
854
8.6
8.6.1
8.6.2

8.6.3
8.6.4

8.6.5
8.7
87.1
872
8721
8.7.2.2
8.7.3
874
875
8.8
8.8.1
88.1.1

Demande de récupération de chaleur activée.......cooeveververnnnee. 128
Régulation de la récupération de chaleur par paliers............... 128
Régulation continue de la récupération de chaleur................... 131
Vanne de bypass (limitation par récupération de chaleur)..... 134
Free COOlING .ttt st 134
Boucles de régulation (free coOliNg)....ouuvneeneemeneneneenerneeneeneneens 136
SUrVEIllance dES MESUIES.....rrrrereiressssssssssssssssssssssssssssssssssssesanns 141
Température ambiante..... s 143
HUMIAITE d@ "INttt s s 143
Boucles de régulation (surveillance des mesures).....ens 143
Hydro Management.. . st ssesseseenns 147
Humidification des mMédias......nneccnensnesensnsese s 147
Protection par mot de passe....nessss s 147
DEVEITOUIAZE v eerreretrrersereeessss st sses st sssssssesssssssssssssssssssssens 148
N R = YU e (I Y=Y oW g = 149
Modification du Mot de PasSE......nnnneeeeseseeseieees 149
Systéme d’UnNités....ccurmmnmmrsnmmnsmnsnnnsn s —————— 150
Configuration E/S....imnsssnnsssnsesssssesss e 150
Entrées analogiqQUES.....nnneieeeesesetss s sssssesssesnns 151
ENtrées digitales.... s ssse st sesssensens 151
SOrties aNaAlOGIGUES ..o rrerrereirreeeeresrsessesssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssens 152
SOrtieS AIITAlES ..t 153
022 0 1= ] =3 154
Capteurs de PreSSIiON... s ssssssessssens 155
Point de consigne signaux de température / Point de consigne
SIGNAUX B PrESSION .ttt s s s s s s saees 156
Signaux de valeur réglante de ventilateur.....cvenccvcneneccnnn, 156
Décalage du point de consigne de température / Décalage du
point de consigne de PreSSiON..... s 156
Capteurs d’ hUMidité.....eeesceeese et 157
Parameétres réseau. ... 157
Mode Offline ACtIVA.....o e 157
ENEINET s 157
Configurations [PVt 158
Configurations [PV6O....... et 158
SEIVEUT DINS...or s 159
AdrESSE MAC.... sttt esssss st s ssssssseees 159
Serveur DNS (ACTULI .t saes 160
Réglages bus de terrain..........ccccciiciriicinnsscsnnnsnnss e 160
MOADUS..co it 160
Réglages Modbus RTU....cceeseseeese ettt ssssessesns 160

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 8 /193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

10
11
12
13
14
15
16

88.1.2 Réglages Modbus TCP...... et 161
8.8.1.3 Mode StaNAard......ccee st 162
88.14 MappPIiNg MOADUS......ovrrireisesieseeneses s ssse s ssssssnnes 163
8.9 Charger/sauvegarder une configuration.........cccenvcrnsnrsnssnssannne 164
89.1 Sauvegarder une configuration. ..o 165
89.2 Charger une configuration....... e 165
89.3 Importer une configuration. ... seeneens 165
894 Exporter une configuration.....csceesesee s 165
89.5 Supprimer une configuration..... s 166
8.10 REZIAZES USINE....eiiiriirrnrsnsnisnsse s s n s s e s ssanans 166
8.10.1 Charger réglages USINE.... e ss s 166
8.11 Rétablir I'état de livraison.......ccmmmnninennene—.. 166
Caractéristiques techniques.......cccccccrriicnrnnsnnisssnissseennn. 167
9.1 Dimensions de Iaicore™ air 08.1.......cccurmmrmmssenmsanmssenssansssenssanins 167
9.2 Dimensions de 'aicore™ air 16.1....cccccusmmsmmssenssanmssenssassssenssancas 168
9.3 Dimensions de l'aicore™ air 24.1.......cccccccmmnrmmnnsmnmssssnnsssssssanns 169
9.4 Dimensions du contrdleur aicore™ air ec.l......ccusmrrmssersnssensanas 170
9.5 Dimensions du GMOD 08 aicore™ air....cccucrmsermssemssansssssssenssansnses 171
9.6 Dimensions du GMOD 08 aicore air eC.....ccscrrsrmssensssrsssenssassssens 172
Caractéristiques électriques.......cunnmmnnnnnmnnnnnn———. 173
10 o {0 o = 177
Messages d’erreur et avertissements........ccccecviiiiennniiiiinnens 178
T = 184
Liste des illustrations........ccccunvcmmmnnssmnmnnsnmenn 188
Liste des tableauX.......cciurmmmsmmmnsnmnsnmmssssmsnmssssnssssssssssnas 189
Y 11 1= 190
16.1 Configuration E/S par défaut.......ccccnscmminmnsnmssnmnsnmsnmssmsenisnnne 190
16.2 Paramétre par défaut.......ccornimnmnnnmnnnnmnsnennenss e, 192
16.3 Charger les paramétres de configuration prédéfinis.........cceuuu.. 192

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 9/ 193




Guntner

© Glintner GmbH & Co. KG

Produits concernés par le présent document

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6

Nom jusqu’a la
version 1.5.0

Nom a partir de
la version 1.6.0

Nom de la solu- | Désignation de | Nom de la solu- | Désignation de |Code ERP

tion I’article tion I’article

GMMnext EC/01 | GMMnext.1 aicore™ air 01 aicore™ air 08.1 | 5207185

GMMnext EC/04 | GMMnext EC/04 |aicore™ air 04 aicore™ air 08.1 | 5207185

GMMnext EC/08 | GMMnext EC/08 |aicore™ air 08 aicore™ air 08.1 | 5207185

GMMnext EC/16 | GMMnext EC/16 |aicore™ air 16 aicore™ air 16.1 |5207186

GMMnext EC/24 | GMMnext EC/24 |aicore™ air 24 aicore™ air 24.1 5207187

GMMnext RD 01 aicore™ air 01 5215348
Remote Display

GMMnext RD 04 aicore™ air 04 5215349
Remote Display

GMMnext RD 08 aicore™ air 08 5215350
Remote Display

GMMnext RD 16 aicore™ air 16 5215351
Remote Display

GMMnext RD 24 aicore™ air 24 5215352
Remote Display

GMMnext Sincon Phase out 5215498 -

lite 5215503,

5215509 -
5215511

GMMnext Phase Phase out 5215538 -

cut lite 5215542

Controleur bi- Contréleur bi- aicore™ fusion aicore™ fusion 5215594

bloc EC GSCnext | bloc EC GSCnext

GSCnext GSCnext aicore™ fusion aicore™ fusion.1 [ 5208718

GMMnext Rail GMMnext Rail aicore™ ec aicore™ ec.1 5207684
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Documents complémentaires au présent document

Pour aicore fusion :

Le mode d’emploi « aicore hydroBLU » décrit le fonctionnement de I’'Hydro-Management sur
I'« aicore fusion » ainsi que ses réglages.

Les informations et les réglages pour la gestion de moteur sur I'aicore fusion figurent dans ce
mode d’emploi.
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Historique des versions

Le manuel d'utilisation ci-apres décrit toutes les fonctions du régulateur aicore air.

Certaines des caractéristiques décrites dans le présent manuel d’utilisation dépendent de la
version du logiciel du régulateur aicore air.

Le tableau ci-aprés présente les nouvelles caractéristiques apportées par chaque version du
logiciel du régulateur aicore air.

* La nouvelle fonction « Mode analogique » permet de pi-
loter des unités de puissance par signal analogique, par
exemple 0..10 V.

Version du | Modifications/extensions Version(s) cor-
manuel respondante(s)
d’utilisation du logiciel
d’aicore air
1.0.0 Premiére édition du manuel d’utilisation pour GMMnext EC | 1.0.1
et GMMnext Rail (pour EC seule-
ment)
1.1.0 (EC + Rail)
1.1.0 Nouvelles caractéristiques ajoutées : 1.2.0 (EC + Rail)
* Retour automatique au mode régulation apres "Retour
automatique au mode régulation apres"
¢ Vannes mode manuel ("Vannes")
* Verrouillage du systéme de régulation par un signal
("Activation et verrouillage de la boucle de régulation")
e Limitation du décalage du point de consigne par un si-
gnal ("Limitation par signal)
¢ Alarme de pompe ("Alarme de pompe")
* Vanne de bypass ("Vanne de bypass")
* Fonction de récupération de chaleur et vanne de récu-
pération de chaleur ("WRG-Betrieb (Warmerlckgewin-
nung)")
* Surveillance des mesures ("Surveillance des mesures")
1.1.1 Refonte de la procédure de mise en service 1.4.0 (EC + Rail)
1.1.2 Nouvelles caractéristiques : 1.7.0
* Enregistrement des réglages usine apres la réussite de
la mise en service
* Chargement/enregistrement de la configuration ; au
choix directement sur le GMM ou sur une clé USB
* Optimisation des rapports de résultat des ventilateurs
1.1.3 Nouvelles caractéristiques (GMMnext version 1.9.0) : 1.9.0

Historique des versions
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Version du | Modifications/extensions Version(s) cor-
manuel respondante(s)
d’utilisation du logiciel
d’aicore air
1.14 Nouvelles caractéristiques (GMMnext version 1.8.0) : 1.8.0
* Extension de la fonction de récupération de chaleur et
régulation continue de la vanne de récupération de cha-
leur
« Extension de la surveillance des mesures par de nou-
velles grandeurs de mesure de la récupération de cha-
leur
* Parametres prédéfinis et vue d’ensemble de la structure
de menus en annexe
* lllustrations actualisées
* Raccordement d’un GHMspray
1.1.5 Nouvelles caractéristiques (GMMnext version 1.9.0 - 1.11.0
1.11.0):
* Chien de garde Modbus disponible
» Autres E/S disponibles sur GMOD 08 UIO
* Nouveau contréleur GSCnext
*  Nouveau modele de GMMnext EC RD
1.1.6 Modification des désignations (par exemple « GMMnext » 1.14.0
remplacé par « aicore air »)
Nouvelles caractéristiques ajoutées :
e Complément apporté a la fonction de protection par
mot de passe
* Fonctionnement en mode analogique des blocs d’ali-
mentation électrique AC supprimé — Dorénavant dans
aicore air f-drive

Historique des versions
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1 Remarques générales

1.1 Consignes de sécurité

Pour éviter des blessures corporelles graves ou des dommages matériels considérables, les
travaux sur/avec les appareils doivent étre exécutés uniquement par des personnes habilitées
en raison de leur formation et de leur qualification et connaissant parfaitement l'installation, le
montage, la mise en service et le fonctionnement des régulateurs. Ces personnes doivent lire
attentivement la notice de montage avant l'installation et la mise en service. Outre la notice de
montage et les réglementations nationales contraignantes en matiére de prévention des acci-
dents, les régles techniques reconnues doivent étre respectées (travaux conformes aux régles
de sécurité et de I'art selon les normes UVV, VBG, VDE, etc.)

Les réparations ne doivent étre effectuées sur I'appareil que par le fabricant ou par des
centres de réparation agréés par Iui.

LA GARANTIE EST ANN’ULEE EN CAS D’OUVERTURE NON AUTORISEE ET D’INTER-
VENTION INAPPROPRIEE.

Sur les appareils de régulation ouverts, des tensions électriques dangereuses sont directe-
ment accessibles ; I'indice de protection de I'appareil ouvert est IPOO ! En cas de travaux sur
des appareils de régulation sous tension, les régles de prévention des accidents nationales
applicables (UVV) doivent étre respectées.

1.2 Utilisation conforme

Veillez a ce que les fusibles soient remplacés uniquement par des fusibles de méme calibre
et a ce qu’ils ne soient pas réparés ou pontés. L'absence de tension doit étre contrélée uni-
quement a l'aide d'un détecteur de tension bipolaire. L'appareil est destiné uniquement aux
fonctions convenues dans la confirmation de commande. Une utilisation différente ou au-de-
la de ces limites n'est pas conforme. Le fabricant n'est pas responsable des dommages qui
pourraient en résulter. L'utilisation conforme suppose également le respect des procédures
décrites dans la présente notice lors du montage, de la mise en service et de la maintenance.
Les caractéristiques techniques ainsi que les indications d'affectation des broches se trouvent
sur la plaque signalétique et dans la notice et doivent absolument étre respectées.

D’une maniére générale, les appareils électroniques ne sont pas siirs ! L'utilisateur doit
donc s’assurer lui-méme que son systéme est mis dans un état siir en cas de défaillance de
I'appareil. Les dommages corporels et matériels ne relévent pas de la responsabilité du fa-
bricant si ce point n’est pas respecté et en cas d’utilisation inappropriée.

L'installation électrique doit étre effectuée selon les réglementations applicables (par exemple
section de cable, protections par fusibles, mise a la terre, etc.). La documentation contient en

outre d'autres informations. Si I'appareil de régulation est utilisé dans un domaine d'applica-

tion particulier, les normes et réglementations qui s'y rapportent doivent absolument étre res-
pectées.
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1.3 Remarques sur la mise en service

Avant la mise en service de I'appareil de commande, il y a lieu de contrbler si une humidité
résiduelle (eau de condensation) a pu se former a I'intérieur du caisson. Si c’est le cas, il faut
déshumidifier I'appareil. Il en va de méme si le sachet de silicagel (sachet déshydratant) s’est
décoloré, indiquant par la que le sachet n'assure plus de protection efficace contre I'humidi-
té. En cas de condensation importante (gouttes sur les parois intérieures et les composants),
celle-ci doit étre éliminée manuellement. Apres la premiere mise en service, I'alimentation
électrique et la tension de commande interne ne doivent plus étre coupées pendant une pé-
riode prolongée. Si cela est néanmoins nécessaire pour des raisons liées au fonctionnement,
une protection adéquate contre 'humidité devra étre prévue.

1.4 Description du fonctionnement de la gestion de moteur

Le régulateur aicore air est concu pour piloter de préférence des ventilateurs EC. Il est éga-
lement possible de modifier le type d’entrainement des ventilateurs depuis le logiciel aicore
air, de maniere a ce que les unités de charge (par exemple avec des ventilateurs AC) soient
aussi commandées par signal analogique (par exemple 0..10 V). La vitesse des ventilateurs
raccordés est pilotée en fonction de I'écart de régulation entre la valeur réelle et le point de
consigne.

Selon la version, le régulateur peut piloter jusqu’a 8, 16 ou 24 ventilateurs EC sur des seg-
ments de bus séparés. Pour la commande/régulation de ventilateurs AC, des unités de puis-
sance séparées (convertisseur de fréquence ou contrble d'angle de phase) peuvent étre
commandées par signal analogique O — 10 VCC. Ces ventilateurs doivent étre réglés pour le
condenseur ou I'aéroréfrigérant en fonction de la configuration de I’échangeur de chaleur. Ces
réglages sont nécessaires lors de la mise en service initiale et éventuellement lors du rempla-
cement d’un ventilateur. La puissance et le niveau sonore sont définis par cette mise en ser-
vice.

Lors de son activation, le régulateur aicore air détecte automatiquement si une mise en ser-
vice est nécessaire. Si tel est le cas, il passe directement au menu de mise en service et I'opé-
rateur est guidé tout au long du processus de mise en marche.

L'aicore air dispose des entrées/sorties suivantes :

- 5 entrées analogiques (All a Al5) a configuration variable

- 2 sorties analogiques (AO1 a AO2)

- 5 entrées numériques (DI1 a DI5)

- 5 sorties relais numériques (DO1+ DO2 contact inverseur, DO3 a DO5 normalement ou-
vertes).

Les profils et les fonctions des entrées/sorties peuvent étre définis au moyen du menu Confi-
guration E/S et des fonctions correspondantes. Les entrées digitales sont congues pour des
tensions positives nominales de +24 V.

Veuillez noter qu'une erreur de cablage (par exemple avec 230 V) entraine la destruction
du régulateur.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 15/ 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

1.5

Volume de prestations

Le volume de prestations d’aicore air varie en fonction de la configuration du systéme et des
ventilateurs raccordés. Le tableau ci-aprés indique les informations a prendre en considéra-
tion pour déterminer le volume de prestations. Ces informations peuvent étre visualisées dans

le menu d’état.

Fonction

Options

Description

Entrainement du ven-
tilateur

Modbus (EC)/Analo-
gique

Le type d’entrainement des ventilateurs
« Modbus (EC) » ou « Analogique » est défini
lors de la mise en service.

disponible

Mode inverse dispo- |oui/non Si tous les ventilateurs raccordés sont com-
nible patibles*, la mention « oui » s’affiche.
Fonction arrachement | oui/non Si au moins un ventilateur raccordé est com-

patible*, la mention « oui » s’affiche.

Propriétés des ventilateurs

*: Sont compatibles les ventilateurs EC pilotés par Modbus dont la date de livraison
est postérieure a 2012 (indication approximative, une partie du stock restant pou-
vant avoir été remplacée).

Le tableau ci-aprés présente les conditions de disponibilité des différentes fonctions d’aicore
air. Une fonction donnée n’est proposée dans le menu aicore air que si la condition corres-
pondante est remplie, c’est-a-dire si les ventilateurs EC raccordés sont compatibles avec ladite

fonction.

Fonction dans le menu Condition

Mode manuel > Mode inverse Mode inverse disponible = oui
Service > Fonctions > Mode inverse Mode inverse disponible = oui
Service > Fonctions > NCC Mode inverse disponible = oui

Service > Fonctions > Fonction arrachement

Fonction arrachement disponible = oui

Service > Fonctions > LCMM

Entrainement du ventilateur = Modbus (EC)

Service > Fonctions > Bypass

Entrainement du ventilateur = Modbus (EC)

Service > Fonctions > Mode analogique

Entrainement du ventilateur = analogique

Disponibilité des fonctions

Par ailleurs, certaines données de diagnostic ne sont disponibles qu’en cas de pilotage des
ventilateurs EC par Modbus. Les données en question sont les données des différents ventila-
teurs, par exemple alarmes, avertissements et heures de service, ainsi que les données cumu-
lées sur la puissance, par exemple la puissance globale des ventilateurs.
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1.6 Classification/variantes : aicore™ air, aicore™ fusion

Sur la base d’une version hardware donnée, il existe divers modéles de régulateurs.
aicore air — Gestion de moteur pour ventilateurs EC

aicore air Remote Display — Remote Display de la gestion de moteur pour ventilateurs EC (ré-
gulateur monté sur rails DIN)

aicore air ec.1 — régulateur monté sur rails DIN

aicore fusion.1l — régulateur combiné a partir de gestion de moteur et de I'Hydro-Manage-
ment.

1.6.1 aicore™ air

'aicore air existe en variante pour 24 ventilateurs max. en caisson fermé IP54. Il existe aus-
si une variante IP20 pour fixation sur rail DIN. Pour cela, il faut combiner un contréleur aicore
air ec.1 et jusqu’a 3 modules d’extension Modbus GMOD 08 aicore air ec.

Classification de la variante IP54

aicore air xx[.n]

aicore air Dispositif de gestion de moteur Glntner pour ventilateurs EC

XX Nombre de raccordements possibles pour ventilateurs EC

.n Version hardware : a partir de « .1 » : premiére version hardware offi-
cielle
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Versions :

aicore™ air 08.1 = régulateur et gestion de moteur pour 8 ventilateurs EC
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aicore™ air 16.1 = régulateur et gestion de moteur pour jusqu’a 16 ventilateurs EC

aicore™ air 24.1 = régulateur et gestion de moteur pour jusqu’a 24 ventilateurs EC
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1.6.2 aicore™ air ec.1

Classification de la variante IP20

aicore air .n

aicore air Gestion de moteur pour ventilateurs EC pour montage sur rails DIN

.n Version hardware : a partir de « .1 » : premiere version hardware offi-
cielle

Variantes :

aicore air ec.1 + 1 x GMOD 08

aicore air ec.1 + 2 x GMOD 08

aicore air ec.1 + 3 x GMOD 08

1.6.3 aicore™ air Remote Display

Il est alors possible de retirer 'aicore air Remote Display et de le monter a une distance allant
jusqu’a 100 m de longueur de céable. En cas de longueurs de cables plus importantes, des
mesures appropriées sont a prendre (par exemple en intercalant des répéteurs).
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Attention, en cas d’alimentation électrique séparée du module régulateur il faut veiller a ce
que la liaison équipotentielle soit suffisante. Sinon il y a lieu de prévoir une isolation galva-
nique pour le bus CAN.

1.6.4 aicore™ fusion

Voir le document « Manuel aicore™ fusion ». La présent notice contient exclusivement des dé-
tails sur la gestion de moteur.

1.7 Transport et stockage, remarques sur le droit d’auteur

Les appareils de régulation sont fournis avec un emballage de transport approprié. Un trans-
port ne doit se faire que dans I’emballage d’origine. Vous éviterez ainsi les coups et les chocs.
Sauf mention contraire sur I'emballage, la hauteur d’empilement maximum est de 4 embal-
lages. Lorsque vous prenez livraison de 'appareil, veillez a ne pas endommager I'emballage
ou 'appareil de régulation.

Conservez I'appareil dans son emballage d’origine a I'abri des intempéries et évitez la chaleur
et le froid extrémes.

Les modifications techniques demeurent réservées, dans I'intérét d’évolutions ultérieures.
Sous réserve d’erreur ou d’omission, aucune revendication ne peut donc étre tirée des infor-
mations, images et dessins.

Tous droits réservés, en particulier en cas de délivrance d’un brevet ou d’autres inscriptions.
Les droits d’auteur attachés a cette notice d’utilisation sont ceux de

GUNTNER GmbH & CO. KG
Fiirstenfeldbruck

1.8 Garantie et responsabilité

Les conditions générales de vente et de livraison actuelles de la société Gintner GmbH & Co.
KG sont applicables

Voir page d'accueil http://www.guentner.com

1.9 Adresse du fabricant et adresse de livraison
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Si vous avez un probleme avec nos appareils, des questions, des suggestions ou des souhaits
particuliers, veuillez contacter

GUNTNER GmbH & Co. KG
Hans-Giintner-StraBe 2 - 6
82256 FURSTENFELDBRUCK
ALLEMAGNE

Assistance téléphonique Allemagne :
0800 48368637
0800 GUENTNER

Assistance téléphonique dans le monde entier :
+49 (0)8141 242-4815

Fax : +49 (0)8141 242-422
service@guentner.com
www.guentner.com

Copyright © 2024 Guntner GmbH & Co. KG

Tous droits réservés, y compris ceux de reprographie et de stockage sur supports électro-
niques.

1.10 Installation compatible CEM

Les appareils de régulation de la série aicore air/aicore fusion répondent aux exigences d’im-
munité CEM selon la norme EN 61000-6-2 et d'interférences selon la norme EN 61000-6-3.
En outre, les normes IEC 61000-4-4/-5/-6/-11 relatives aux perturbations transmises par les
cables sont satisfaites. Pour garantir cette compatibilité électromagnétique, les points suivants
doivent étre respectés :

* L'appareil doit étre correctement relié a la terre (par un conducteur d’au moins 1,5 mm?2).

* Tous les cables de mesures et de signal doivent étre raccordés au moyen de cébles blin-
dés.

* Un céble spécial doit étre utilisé pour le cablage du bus vers les ventilateurs EC, dans
la mesure ou ceux-ci sont concernés, par exemple HELUKABEL DeviceNet PUR flexible
1x2xAWG24 + 1x2xAWG22/81910.

* Le blindage des cables de mesure, de signal et de bus doit étre relié a la terre d’un seul
c6té uniquement.

» |l faut s'assurer, au moyen de mesures de blindage et de passage de cébles appropriées,
que les cables réseau et moteur ne perturbent pas les cables de signal et de commande.
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En cas de montage dans une armoire électrique, il faut veiller a la température intérieure
de I'armoire. Une ventilation d’armoire électrique suffisamment dimensionnée est prévue
dans les armoires électriques de Giintner.
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2 Guide de démarrage rapide pour la mise en service

Les pages qui suivent contiennent les informations les plus importantes pour une mise en
service rapide du régulateur aicore air.

CE GUIDE DE DEMARRAGE RAPIDE NE SAURAIT REMPLACER LETUDE DE LA NOTICE

D’UTILISATION !
Raccordement au L1 sur borne X0 (gris)
réseau : "V N sur borne X0 (bleu)

PE sur borne XO (vert/jaune)

Protections : " Laicore air ne comprend aucun microfusible remplagable pour la protec-
tion des semi-conducteurs et des moteurs. L'appareil doit étre protégé par
un disjoncteur automatique C 6A par phase fourni par le client.

Raccordement de Selon la variante, 1 a 24 sorties de bus pour les ventilateurs EC sont dispo-

ventilateur : nibles sur les connexions X4, X14 et X24 (voir"Emplacements des raccor-
sur 'aicore air dements avec I'aicore™ air 16") :

Interface de communication : Borne AetB

Alimentation électrique 24 V de Borne + et -

I’électronique des ventilateurs :
Pour les unités de charge raccordées en analogique, par exemple avec des
ventilateurs AC, la connexion se fait au niveau des bornes de sortie analo-
giques de l'aicore air.
Interface de communication : Bornes AO1 et GND (0..10 V)

*D uniquement pour la variante en caisson fermé IP54

L’alimentation des ventilateurs n’est pas assurée par ’aicore air, mais elle est reliée a une
boite de raccordement externe, par exemple GPD (Giintner Power Distribution).

L'aicore air dispose des entrées/sorties suivantes :

* b5 entrées analogiques (All a Al5) toutes configurables,

» 2 sorties analogiques (AO1 a AO2),

* 5 entrées digitales (DI1 a DI5),

* 5 sorties de relais digitales (contacts inverseurs DO1+ DO2, contacts de fermeture DO3 a
DO5).

Les fonctions des entrées/sorties peuvent étre définies au moyen du menu Configuration E/S.
Les entrées digitales sont congues pour des tensions positives nominales de +24 V.

Entrées analo- Capteurs de pression 1 (marron) sur +24 V
giques : GSW 4003 2 (vert) sur Alx
sur 'aicore air GSW 4003,1 2 (bleu) sur Alx
Sonde de température 1 (blanc) sur Alx
2 (marron) sur GND
Signal standard (0 ... 1V) Plus (+) sur Alx

Moins (-) sur GND

Sorties de signali- Raccord des sorties de signalisation, voir "Entrées/sorties (interface E/S)"

sation

Activation Par défaut, I'entrée DI1 a pour fonction d’activer le régulateur. Pour que le
régulateur fonctionne et que les ventilateurs tournent, I'entrée doit étre re-
liée au +24 V!

Langue A la livraison, la langue par défaut est I'anglais. Il est possible de modifier
la langue d’affichage a la rubrique Langue du menu.

Temps La date et I’heure doivent étre réglées dans les rubriques correspondantes
du menu.

Une fois les configurations des rubriques ci-dessus exécutées, I'aicore air est généralement
prét a démarrer.
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Pour vérifier le fonctionnement du régulateur aicore air, le mode de fonctionnement « Mode
manuel » peut étre sélectionné.

Voir "Mode manuel".

Si le mode manuel est désactivé aprés ce test, I'aicore air fonctionnera a nouveau dans le
mode de fonctionnement configuré.

Mode de fonctionne- En fonction de la mise en service, I'aicore air fonctionne selon diffé-

ment rents modes.
A ce sujet, voir également "Mode de fonctionnement".
Limitation La vitesse de rotation des ventilateurs peut étre limitée, par exemple

pour limiter les émissions sonores pendant la nuit. Cette valeur est
définie a la rubrique Abaissement nocturne du menu. L'abaissement
nocturne est activé soit par I'entrée (par défaut DI2), soit par le pro-
grammateur horaire configuré dans la rubrique Abaissement noc-
turne.

Commutation des [l est possible de choisir entre deux points de consigne (par exemple

points de consigne pour le mode été et le mode hiver). Par défaut, la commutation se fait
par I'entrée DI3.

Les fonctions « Limitation » et « Commutation des points de consigne » doivent d’une ma-

niére générale étre activées dans le menu Service.
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3 Mise en service de 'aicore™ air

Avec le régulateur aicore air, les ventilateurs EC sont pilotés par I'intermédiaire d’'un BUS. Ces
ventilateurs doivent étre réglés et vérifiés pour le condenseur ou I'aéroréfrigérant en fonction
de la configuration de I’échangeur de chaleur. Ces réglages et vérifications sont nécessaires
lors de la mise en service initiale et éventuellement lors du remplacement d'un ventilateur. La
puissance et le niveau sonore de I'échangeur de chaleur sont définis par cette mise en ser-
vice. L'échangeur de chaleur est en régle générale déja configuré en conséquence au départ
de l'usine. Le cas échéant, il peut étre nécessaire de saisir a nouveau les parametres corres-
pondants. Vous les trouverez alors dans le schéma électrique ci-joint ou directement sur un
autocollant placé sur I’échangeur de chaleur.

Lors de son activation, le régulateur aicore air détecte automatiquement si une mise en ser-
vice a déja été effectuée. Si tel est le cas, il se met a fonctionner directement en mode de ré-
gulation normal, sans passer par le menu de mise en service.

CONSEIL

Tant que la mise en service n’est pas terminée, le régulateur est en mode de configuration.
Dans ce mode, il n’y a pas de régulation et les ventilateurs sont commandés avec une va-
leur réglante de 0 %. En outre, les interfaces et protocoles de communications sont pré-
configurés comme suit :

* Linterface Ethernet ETH1 est configurée avec une adresse statique IPv4 « 169.254.1.1 »
et un masque de réseau « 255.255.0.0 ».

* Linterface RS485-1 est configurée avec un débit en bauds de « 9600 Bd » et une trame
de « 8N1 ».

* Les protocoles Modbus RTU et TCP sont activés et configurés avec un Unit-ID de « 1 »
et un port TCP de « 502 ».

Lorsque plusieurs régulateurs sont simultanément mis en service dans un réseau, des
conflits peuvent se présenter dans le réseau en raison de duplicités d’adresses IP. Vous
pouvez prévenir ces problémes en vous assurant que le cable de réseau n’est pas connecté
ou qu’un seul régulateur est activement connecté au réseau.

Une fois terminée la mise en service, le régulateur passe automatiquement au mode de
fonctionnement réglé et les interfaces et protocoles de communication sont configurés se-
lon le paramétrage, voir également "Parametres réseau” et "Réglages bus de terrain".
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3.1 Menu de mise en service

Mettre I'aicore air sous tension. Au début du processus de démarrage, le logo Glntner appa-
rait pendant 5 secondes.

R

Guntner

Sl

La version du micrologiciel du controleur d’E/S s’affiche pendant la procédure de démarrage
qui s’ensuit (environ 25 secondes).

Démarrage en cours...

IOCFW 1.0.1
25 fév. 2020 16:34:10

Ensuite, un écran de démarrage noir avec curseur reste affiché pendant un certain temps (en-
viron 20 secondes).

A chaque démarrage, la version du logiciel de I'application qui démarre actuellement et le nu-
méro de série du régulateur sont affichés brievement.

fore air en cours de chargemenl
Version de logiciel 1.15.0
N° de série... 01-01-20-13-005.

La procédure de mise en service commence par la sélection de la langue souhaitée pour la
mise en service. Cette configuration de la langue n’est pas persistante ; elle sert uniquement a
la mise en service. Une fois la mise en service terminée, la langue par défaut du menu est tou-
jours I'anglais. Il est alors possible de choisir la langue de maniére persistante dans le menu
correspondant.

Vous pouvez voir I'état d’avancement de la mise en service grace a la barre d’avancement si-
tuée dans le coin supérieur droit de I'écran.

BOO0000

Utilisez le bouton rotatif de sélection ainsi que les touches « Retour » et « Accueil » pour navi-
guer dans le menu.

aicore air IDDDDDDI aicore air l|:||:||:|l:|l:|l:||
English English @
Devsch t
Francais Francais

Il apparait ensuite une remarque sur la mise en service.
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3.1.1

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6

aicore air

moooooo|

La mise en marche est
obligatoire. Appuyer sur
[>] pour commencer.

Lors de la mise en service standard, il est possible de paramétrer un échangeur de chaleur
avec jusqu’a deux boucles de régulation. Pendant la mise en service, les entrées et sorties
analogiques et numériques sont configurées automatiquement et les fonctions standards y
sont affectées. Un apercu de la configuration des E/S aprés la mise en service est présenté en

"Annexe".

A lissue d’une mise en service standard, il est possible de réaliser une mise en service éten-
due comprenant jusqu’a cing boucles de régulation via le menu Service.

Suivez les instructions données a I’écran. Faites défiler vers la droite pour commencer la mise

en service [>].

aicore air

moooooo)

La mise en marche est
obligatoire. Appuyer sur
[>] pour commencer.

< Détails

Procédure générale de mise en service

Enumération systématique du déroulement de la mise en service :

Section Paramétre Description
aicore air Langue Sélection de la langue pour la mise en service.
Introduction |- Indique qu’une nouvelle mise en service est requise.
Date et heure | Date Réglage de la date du systeme.

Heure Réglage de I'heure du systéme.

Protection
par mot de
passe

Lorsqu’elle est activée, la protection par mot de passe est en
vigueur apres la mise en service avec le mot de passe par dé-
faut et le niveau de sécurité « Elevé ». Le niveau de sécurité et
le mot de passe peuvent étre modifiés dans le menu « Protec-
tion par mot de passe ».

Ventilateurs

Entrainement
du ventila-
teur

Sélection du type d’entrainement du ventilateur. Vous avez le
choix entre ventilateurs EC commandés via Modbus et unités
de charge commandées en analogique, par exemple avec ven-
tilateurs AC.

Ce choix n’est disponible que pour la variante de régulateur ai-
core air ec.1.

Limitation de
la valeur ré-
glante

Il est possible de définir une limitation pour la valeur réglante
transmise. Cela permet le fonctionnement en charge partielle
de ventilateurs raccordés via une unité de charge commandée
en analogique.

La valeur réglante calculée est transposée dans un intervalle
de [0..100] % sur la plage de sortie [0...Limitation de la valeur
réglante] %.

Ce choix n’est disponible que pour la variante de régulateur ai-
core air ec. 1.

Déroulement de la mise en service
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Section Paramétre Description
Nombre de Réglage du nombre de ventilateurs sur I’échangeur de cha-
ventilateurs | leur.
Ce choix n’est disponible que pour les ventilateurs EC.
Nombre de | Réglage du nombre de rangées de ventilateurs sur I’échan-
rangées de geur de chaleur.
ventilateurs | Le réglage n'est proposé que si le nombre de ventilateurs est
supérieur a un.
Paramétrage |Choix du paramétrage des ventilateurs avec ou sans ID venti-
des ventila- | lateur.
teurs Ce choix n’est disponible que pour les ventilateurs EC.
Vitesse maxi- | Réglage de la vitesse maximale des ventilateurs (point de
mum fonctionnement).
Ce choix n’est disponible que pour les ventilateurs EC.
Recherche - Affichage du résultat de la recherche de ventilateurs.
des ventila- Lorsque le paramétrage des ventilateurs sans ID ventilateur
teurs est sélectionné, c’est ici que peut se régler la vitesse maxi-
mum par ventilateur.
Cette apercu n’est disponible que pour les ventilateurs EC.
Echangeur Nombre de | Réglage du nombre de boucles de régulation a I'intérieur d’un
de chaleur boucles de échangeur de chaleur.
régulation Le choix se fait entre 1 et 2 boucles de régulation.
Le menu Service permet de faire un paramétrage étendu pour
un maximum de 5 boucles de régulation.
Mode de Réglage du mode de fonctionnement de la régulation.
fonctionne-
ment
Type Réglage du type d’échangeur de chaleur.
d’échangeur | Le choix se fait entre condenseur et aéroréfrigérant et s’ap-
de chaleur plique a toutes les boucles de régulation.
Frigorigéne | Réglage du type de frigorigene.
Le choix se fait par boucle de régulation.
Le réglage n’est proposé que si le type Condenseur a été sé-
lectionné.
Capteur de Réglage du type de capteur de pression pour la détection de
pression la pression réelle d’une boucle de régulation (pression du
fluide).
Le choix se fait entre 25 et 40 bar.
Le réglage n’est proposé que si un condenseur a frigorigéne
inconnu a été sélectionné.
Fin - Indique que la mise en service s’est réalisée avec succeés.

Déroulement de la mise en service

3.1.2

Procédure détaillée de mise en service avec ventilateurs EC

Ce sont tout d’abord la date et I'heure du systéme qui sont configurées.

Aprés une panne d’électricité, I'horloge du systeme est conservée dans une mémoire tampon
intégrée, qui a une autonomie de 4 a 7 jours en fonction de la température extérieure. Il peut

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6
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alors étre nécessaire de régler a nouveau |I'heure du systéme (par exemple apres la livraison
départ usine de Gintner jusqu’a la mise en service effective). Appuyer sur [Modifier] ou sur
[>] pour continuer.

Date et heure mmooooo|
2020 - 03 - 26

[yyyy-mm-dd]

Date et heure smooooo|
12 : 01 : 14
[hh:mm:ss]

Systéme mmmooo|
Systéme d’unités

SI (°C, bar)

A I'étape suivante, indiquer si la protection par mot de passe doit étre activée aprés la mise en
service.

Systéme mmmooo|
Protection par mot de passe

Activer

Puis la configuration du nombre de ventilateurs montés sur I'échangeur de chaleur est effec-
tuée.

Echangeur de chaleummmooool]
Nombre de ventilateurs

24 x

En configuration maximale et selon le type d’appareil (8/16/24), il est possible de raccorder
jusqu’a 24 ventilateurs sur un appareil de régulation. Définissez le nombre correspondant de
ventilateurs raccordés.

L'aicore air s’attend a ce que les ventilateurs soient classés par ordre croissant depuis le
raccordement de ventilateur 1 jusqu’au nombre total de ventilateurs spécifiés.

Si le nombre total de ventilateurs est supérieur a 1, il est alors demandé de combien de ran-
gées de ventilateurs I'échangeur de chaleur est constitué. Ces informations sur la configura-
tion de l'installation sont importantes pour le régulateur, par exemple si des groupes de venti-
lateurs doivent étre formés ou si les ventilateurs doivent étre pilotés par paires. Sélectionnez
« 1 » pour un appareil a une rangée ou « 2 » pour un appareil a deux rangées.

Echangeur de chalewmmoooool|
bmbre de rangées des ventilate

1x
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'étape suivante de la procédure consiste a vérifier si la communication avec ces ventilateurs
fonctionne correctement. Passez ensuite a [>] pour continuer.

Les étapes suivantes permettent de définir le point de fonctionnement des ventilateurs. Ce-

la détermine la puissance maximale de I'échangeur de chaleur et le niveau sonore maximal.
Par défaut, cette opération se fait au moyen d’un « ID ventilateur ». L'ID ventilateur détermine
la vitesse de rotation maximale pour un type de ventilateur donné (numéro VT). En regle gé-
nérale, il se trouve dans le schéma électrique joint, avec la vitesse de rotation maximale et le
numéro VT. Sinon, les données se trouvent sur une plaque signalétique séparée sur I'échan-
geur de chaleur. La configuration par ID ventilateur est la méthode standard et garantit que
I’échangeur de chaleur est réglé sur le bon point de fonctionnement.

Echangeur de chaleummmooool|
Paramétrage de ventilateurs

Avec ID ventilateur

Il est également possible d’effectuer une configuration sans ID ventilateur. Dans ce cas, seule
la vitesse maximale doit étre configurée. Cela peut également étre spécifié sur demande, ven-
tilateur par ventilateur.

L'ID ventilateur est saisi a I'étape suivante :

Echangeur de chaleummmoooo|
1D ventilateur

1000

Lorsque vous modifiez une valeur numérique, vous pouvez changer la zone marquée par
le curseur par un appui prolongé (2 s) sur le bouton rotatif de sélection, puis en sélection-
nant le chiffre que vous souhaitez modifier.

L'étape suivante consiste a saisir la vitesse de rotation maximale. Si la mise en service est ef-
fectuée avec un ID ventilateur, cette étape représente un contréle de sécurité.

Echangeur de chaleummmooool]
Vitesse maximum

100 1/min

Le résultat du controle est alors affiché. Si le nombre de ventilateurs spécifié correspond au

nombre trouvé, I'état de la connexion, le numéro du ventilateur (numéro VT et version), la vi-
tesse de rotation configurée pour le point de fonctionnement et la vitesse maximale possible
sont affichés pour chaque ventilateur.

Ventilateurs mmmmoooo)|
1 : Connecté [[2 : Connecté
VT03007U.1 ||VT03007U.1
1250/1500 1250/1500

[<] =

Pour faire défiler la liste des ventilateurs, sélectionnez [Menu] puis déroulez la liste a I'aide du
bouton rotatif. En cas de besoin, vous pouvez visualiser tous les détails du ventilateur.
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Ventilateurs mmmmoooo) Ventilateurs mmmmoooo)
1 : Connecté ||2 : Connecté 1: Connecté |pANEhcleis)
VT03007U.1 ||VT03007U.1 oy VT03007U.1 |\ALK[oer VNS
1250/1500 1250/1500 * 1x 1250/1500 1250/1500

= 2= [EN [<[__= _I>1

Pour quitter la vue, appuyez sur la touche « Retour ».

Sinon, sélectionnez [>] pour poursuivre la mise en service.

Ventilateurs mmmmoooo)
1 : Connecté ||2 : Connecté
VT03007U.1 ||VT03007U.1
1250/1500 1250/1500

(<[ = IEa

En cas de probléeme pendant la recherche ou si, par exemple, un ventilateur incorrect a été
installé, cela sera indiqué par le symbole [!].

Ventilateurs mmmmoooo)|

1 : Connecté ||2 : Connecté
VT03007U.1 ||VT03007U.1
1250/1500 1250/1500

[<] =l

Sélectionnez [!] pour voir le résultat de la recherche de ventilateurs.

Vous pouvez revenir en arriére d’une étape et faire défiler la liste pour savoir quels sont les
ventilateurs qui ne sont pas raccordés correctement.

Débranchez ensuite le régulateur et les ventilateurs de I'alimentation électrique, vérifiez le ca-
blage, les bornes de connexion au bus, le ventilateur lui-méme si nécessaire, puis redémarrez
la mise en service. Les paramétres saisis auparavant sont conservés.

Enfin, sélectionnez [>] dans le résultat de la recherche pour poursuivre la mise en service.

L'étape suivante est constituée de la requéte demandant combien de boucles de régulation
sont installées sur I’échangeur de chaleur. Appuyez sur [Modifier] ou sur [>] pour continuer.

I Echangeur de chaleummmoooo]
ombre de boucles de régulatio

1x

Le mode de fonctionnement du régulateur est configuré a I'étape suivante.

Echangeur de chaleummmooool|
Mode de fonctionnement

Auto interne

Les options de sélection suivantes sont disponibles :

Mode de fonctionne- | Mode opératoire
ment

Auto interne Le régulateur enregistre la valeur réelle de la température ou de
la pression et assure de fagon autonome la régulation autour d'un
point de consigne configurable dans le menu.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 32 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

Mode de fonctionne- | Mode opératoire

ment

Auto externe analo- Le régulateur enregistre la valeur réelle de la température ou de la

gique pression et assure de fagon autonome la régulation par rapport a un
point de consigne analogique externe spécifié.

Auto externe bus Le régulateur enregistre la valeur réelle de la température ou de

la pression et assure de fagon autonome la régulation autour d'un
point de consigne prédéfini au moyen de l'interface avec un bus de
terrain.

Slave externe analo- | Le régulateur recoit la valeur réglante pour les ventilateurs au moyen
gique d’un signal analogique.

Slave externe bus Le régulateur recoit la valeur réglante pour les ventilateurs au moyen
de l'interface avec un bus de terrain.

A I'étape suivante, configurez les boucles de régulation de I’échangeur de chaleur.

Commencez par configurer le type d’échangeur de chaleur.

Echangeur de chaleur lllllDI Echangeur de chalelllllllnl
Type d’échangeur de chaleur C\ Condenseur ]
R |r—
Condenseur ¥ 1x

Si vous avez configuré le type d’échangeur de chaleur Condenseur, vous pouvez aussi sélec-
tionner le fluide frigorigéne. Le régulateur peut alors utiliser la pression de condensation me-
surée pour calculer la température de condensation. Si le frigorigene ne figure pas sur la liste,
utilisez le choix [Vide].

Echangeur de chaleur mmmmmaol

Boucle de régulation 1
Frigorigéne q O!

Vide (fluide non mentionné 1x JR290 O s
RA04A -

Si vous utilisez un condensateur a frigorigéne inconnu, configurez le cas échéant le type de
capteur de pression.

Echangeur de chaleur smmmmol

Capteur de pression 1
Pression maximum
25,0 bar

Toutes les saisies nécessaires au fonctionnement du régulateur ont maintenant été effectuées
et la mise en service est terminée. Aprés la mise en service, la langue du menu est de nou-
veau l'anglais. La configuration peut se faire a la rubrique Langue du menu.

N Autointerne  12:32 PM
< Coil 1 of 1 >
Setpoint 1 30.0°C
Outlet temperature 27.1°C
Air volume 0 %
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Toutes les fonctions, les réglages des ventilateurs, les configurations des E/S et des capteurs
sont également accessibles par le menu principal ou le menu Service.

Pour accéder au menu principal, appuyez sur le bouton rotatif de sélection dans le menu Ac-
cueil.

Pour accéder au menu Service, sélectionnez « Service » dans le menu principal.

Si vous souhaitez refaire la mise en service, le menu Service vous permet de remettre le régu-
lateur dans I'état dans lequel il était a la livraison.
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4 Modele/versions d’aicore™ air

Variantes :

aicore air : A base de platine et disponible uniquement en caisson en plastique. Pour ventila-
teurs EC raccordés au régulateur via Modbus.

4.1 Montage de I'aicore™ air

4.1.1 Montage du régulateur, ventilation

Si I'appareil provient d'un lieu de stockage trés froid, laissez-le reposer pendant 1 a 2 heures
a température ambiante et couvercle ouvert avant de l'installer pour permettre a I’lhumidité
résiduelle de s'échapper et pour éviter toute défaillance a la mise en service. L'appareil ne doit
étre mis en service que dans un état parfaitement sec. Le sachet de silicagel (sachet déshy-
dratant) doit étre retiré.

Apreés la premiére mise en service, I'alimentation électrique et la tension de commande in-
terne ne doivent plus étre coupées pendant une période prolongée. Si cela est néanmoins
nécessaire pour des raisons liées au fonctionnement, une protection contre I’humidité adé-
quate devra étre prévue.

Pour le montage, le caisson dispose de 4 trous de fixation. La fixation ne peut étre effectuée
qu’a ces emplacements. Toute intervention effectuée sur le caisson (par exemple le percage
de nouveaux trous de fixation) est interdite.

Les entrées de cables doivent toujours se faire par le bas. Tout montage avec une entrée de
cable sur le co6té ou par le haut est interdit.

Si des problémes d’humidité surviennent dans le caisson en raison d’un réchauffement et
d’un refroidissement externe importants, il faut veiller a éliminer I'humidité en prévoyant un
équilibrage de l'air (presse-étoupe avec ouverture d’équilibrage).

Veillez a ce que 'accessibilité soit bonne ! LUappareil doit étre facilement accessible pour les
interventions d’entretien éventuelles.

Respectez bien ce qui suit :

« En cas de montage en armoire électrique, il faut impérativement surveiller la température
intérieure de I'armoire (voir "Caractéristiques électriques").

» Un toit de protection contre les intempéries est obligatoire en cas de montage a I'extérieur.

* Le GMMnext doit étre monté dans un endroit a I'abri de la lumiére directe du soleil et dans
un endroit aussi protégé que possible des intempéries.

4.2 Raccordement de 'aicore™ air

Les bornes de raccordement pour les sorties de signalisation libres de potentiel, les entrées
de commande (activation du régulateur, etc.), les lignes de bus vers les ventilateurs EC et les
capteurs sont situées sur la carte principale supérieure ou sur les cartes d’extension situées a
droite de celle-ci.

Le raccordement au réseau se trouve sur la borne inférieure XO.
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L'alimentation électrique (en courant monophasé 230 V ou triphasé 400 V) des ventilateurs
est réalisée dans une armoire électrique a part.

4.2.1 Emplacements des raccordements avec I’aicore™ air 16

Emplacements des raccordements avec l'aicore air 16.1

(1) Entrées et sorties analogiques et numériques (voir "Entrées/sorties (interface E/S)")
(2) Sorties de signalisation libres de potentiel (voir "Entrées/sorties (interface E/S)")

(3) Raccordements de ventilateurs EC 24 V continus, RS485 (voir "Raccordement de ventila-
teur pour appareil de régulation™)

(4) Raccordement au réseau (voir "Raccordement au réseau de I'appareil de régulation")
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4.2.2 Emplacements des raccordements avec I’aicore™ air ec.1

Emplacements des raccordements avec l'aicore air ec.1

Type Numé- | Description
ro
Entrée numérique (DI1... |1 Entrées numériques +24 V, GND servant de potentiel
DI4) de référence
Sortie numérique (DO1, 2 Sorties numériques, libres de potentiel, NF-COM-NO
D0O2)
Sortie numérique (DO3... |3 Sorties numériques, libres de potentiel, NO-COM
DO5)
Entrée analogique (All... (4 Entrées analogiques, selon la configuration
Al5)
Sortie analogique (AO1, 5 Sorties analogiques, selon la configuration 0 — 10 V
AO2)
Connexion Ethernet 6 Modbus TCP
Connexion USB 7 USB2.0, mise a jour logicielle
RS485 8 Modbus RTU/CAN-BUS
24 V CC/GND/terre de 9 Alimentation électrique
protection
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4.2.3 Emplacements des raccordements dans le cas du GMOD UIO

Emplacements des raccordements dans le cas du GMOD UIO

Type Numé- | Description

ro
+24 V CC 1 Alimentation électrique
Entrée analogique / entrée | 2 E/S configurable

numérique / sortie analo-
gique / sortie numérique

GND 3 Masse

CH/CL/GND/+24 V 4 Raccordement BUS CAN
BUS CAN/RS485 5 Terminaison

RS485 A/B; +24V,GND |6 Raccordement ventilateur

CONSEIL

Dans le cas de l'aicore air Remote Display, les bornes |101-103 sur le GMOD UIO sont pré-
vues pour la détection.
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4.2.4 Raccordement au réseau de l'appareil de régulation

Le raccordement au réseau de I'appareil de régulation est réalisé sur la borne XO :

L1 = conducteur extérieur (phase)
N = conducteur neutre
PE = conducteur de protection (terre)

Les bornes de raccordement sont congues pour une section de fil maximale de 2,5 mm?.
La ligne d’alimentation doit étre protégée par des disjoncteurs automatiques ayant la caracté-
ristique « C 6 ».

La mise en marche/I'arrét des ventilateurs de I'’échangeur de chaleur ne doit pas se faire
par branchement/débranchement du secteur, mais uniquement par I'intermédiaire du
contact d’activation.

e Sur l'aicore air, le raccordement est du type 230 V 50/60 Hz.

» Sur les régulateurs de type Rail (aicore fusion, aicore air Remote Display), le raccordement
est du type 24 V CC.

» Sur les solutions aicore air Remote Display et aicore fusion, le bloc d'alimentation 230 V
CA /24 V CC est inclus.

4.2.5 Dépose de I’aicore™ air Remote Display

L'aicore air Remote Display est installé dans un caisson plastique avec bloc d’alimentation
230V CA/ 24V CC.

Le contrbleur Rail sur I'aicore air Remote Display peut étre retiré du caisson en plastique (A).
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Instructions pour la dépose

L'alimentation électrique doit étre équipée d’'une rallonge en conséquence, ou étre raccordée
au régulateur RAIL.

Armoire électrique

Pour cela, le levier de l'aicore air est orienté vers le bas a I'aide d’un tournevis. Il est alors pos-
sible d’enlever le régulateur. Pour le protéger de la poussiere et de I'humidité, le régulateur

doit étre installé dans un caisson approprié. Il est recommandé d’adopter un indice de protec-
tion IP54.

Le caisson comporte également les modules GMOD 08 UIO, sur lesquels les ventilateurs EC
sont raccordés par I'intermédiaire d’'un BUS CAN.

Les modules GMOD 08 UIO sont raccordés au régulateur RAIL par I'intermédiaire d’'un BUS
CAN.
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GMOD 08 UIO

aicore air ec.1

La liaison par bus CAN entre le régulateur RAIL et les modules GMOD 08 UIO doit étre réali-
sée lors de la dépose du Remote Display. Raccordements CH/CL/GND/+24 V.

Le cable de bus CAN peut atteindre une longueur de 100 m. En cas de distances plus impor-
tantes, des mesures appropriées sont a prendre.

Il faut sélectionner un cable de BUS approprié (exemple de qualité de cable : fabricant TKD,
Multibus réf. 2003662).

Attention, en cas d’alimentation électrique séparée du module régulateur il faut veiller a ce
que la liaison équipotentielle soit suffisante. Sinon il y a lieu de prévoir une isolation galva-
nique pour le bus CAN.
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4.2.6 Raccordement de ventilateur pour appareil de régulation

4.2.6.1 Ventilateurs EC commandés via Modbus

Le raccordement d’un ventilateur EC est constitué du raccordement de puissance (monopha-
sé 230 V ou triphasé 400 V) et du raccordement de commande (alimentation du bus et ali-
mentation en courant continu pour I'électronique des ventilateurs).

Raccordement de puissance :

Les raccordements d’alimentation électrique ne se trouvent pas a I'intérieur de l'aicore air,
mais dans une boite de raccordement séparée (par exemple GPD).

Raccordement de commande :

Le raccordement pour la communication et I'alimentation en courant continu des ventilateurs
se fait au niveau des bornes X4, X14 et X24.

Selon la variante, 1 a 24 raccordements de commande sont disponibles pour les ventilateurs
EC. Les ventilateurs 1 a 8 sont raccordés a la borne X4, les ventilateurs 9 & 16 a la borne X14
(uniqguement pour l'aicore air 16.1) et les ventilateurs 17 a 24 a la borne X24 (uniquement
pour l'aicore air 24.1).

Raccordement de communica- Borne A (RS485 A) et B (RS485 B)

tion

Alimentation électrique 24 V: Bornes + (+24 V) et - (GND)

Raccordement des ventilateurs 1 a 8 a la borne X4
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Raccordement des ventilateurs 9 a 16 a la borne X14

Raccordement des ventilateurs 17 a 24 a la borne X24
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4262 Unités de charge commandées par signal analogique

Le raccordement d’une unité de charge commandée en analogique (par exemple avec ventila-
teurs AC) est constitué du raccordement de puissance et du raccordement de commande.
Raccordement de puissance :

Les raccordements d’alimentation électrique ne se trouvent pas a I'intérieur de l'aicore air,
mais dans une unité de charge ou boite de raccordement séparée.

Raccordement de commande :

Le raccordement pour la communication (vitesse de rotation du moteur) avec I'unité de
charge se fait par signal analogique 0..10 V sur les bornes AO1 et GND.

USB  ETH1 ETH2 USBE1

Sarvice

Guntner D

1
w 000000 | 00000000FO

1
12
4
2‘!
22
24
33
34
43
44
53
54
ND
FE

Raccordement d’une unité de charge connectée en analogique sur la borne AO1
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5 Entrées/sorties (interface E/S)

Le régulateur aicore air dispose des entrées/sorties suivantes :

- 5 entrées analogiques (All a Al5) toutes configurables
- 2 sorties analogiques (AO1 a AO2),
- 5 entrées digitales (DI1 a DI5),

- 5 sorties de relais digitales (contacts inverseurs DO1+ DO2, contacts de fermeture DO3 a

DO5).

Les fonctions (source de signal) des entrées/sorties, une inversion du signal et, dans le cas
des signaux analogiques, I'intervalle (étalonnage) peuvent étre réglés de maniére flexible au
moyen du menu Configuration E/S.

Veuillez noter qu'une erreur de cablage (par exemple avec 230 V) entraine la destruction
du régulateur.

5.1 Tableau de configuration

CONSEIL

Le tableau qui suit montre une « version standard » de 'appareil de régulation apres la
mise en service. Vous trouverez toutes les configurations possibles au paragraphe "Tableau
des fonctions".

E/S | Signal/profil | Fonction

DI1 Activation

DI2 Absence de fonction

DI3 24V Absence de fonction

Dl4 Absence de fonction

DI5 Absence de fonction

All 010V 4...20 mA capteur de pression (étalonnage de O a 25 bar)

*1)
X3 2..10V

Al2 0..20 mA |[0..10V absence de fonction

A3 | 420 MA Tor1000 température de sortie (-30 & 100 °C) 2
thermo-

Al4 meétre a ré- [ 0..10 V valeur réglante de I'esclave (0...100 %) *3 %) *
sistance

Al5 0..10 V absence de fonction

AO1 0..10V Valeur réglante du groupe de ventilateurs 1

AO2 2..10v Absence de fonction

Tableau de configuration aicore air xx.1 compact
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E/S | Signal/profil | Fonction

DO1 Message d’alarme Prio 1 (contact 11/12 fermé)

D02 Message d’avertissement Prio 2 (contact 21/22 fermé)
Relais libre . . .

X5 DO3 .| Signalisation de fonctionnement

de potentiel

DO4 Fonction de valeur seuil

DO5 Absence de fonction

Tableau de configu

ration aicore a

ir xx.1 compact

E/S | Signal/profil | Fonction
DI1 Activation
DI2 Absence de fonction
X1 DI3 24V Absence de fonction
Dl4 Absence de fonction
DI5 Absence de fonction
All 4...20 mA capteur de pression (étalonnage de O a 25 bar)
0...10V *1)
2..10V
Al2 0..20 mA |0..10 V absence de fonction
X2 A 4&'{20 A BT1000 température de sortie (-30 & 100 °C) 2
ermo-
Al4 meétre a ré- [ 0..10 V valeur réglante de I'esclave (0...100 %) *3 %) *
sistance
Al5 0..10 V absence de fonction
X1 AO1 0.10v | Valeur réglante du groupe de ventilateurs 1
AO2 2..10V Absence de fonction
%9 DO1 Message d’alarme Prio 1 (contact 11/12 fermé)
D02 Message d’avertissement Prio 2 (contact 21/22 fermé)
DO3 Relais I|b_re Signalisation de fonctionnement
de potentiel
X10 D04 Fonction de valeur seuil
D05 Absence de fonction

Tableau de configuration aicore air ec.1

*) Condition : échangeur de chaleur = condenseur et mode de fonctionnement = automatique

interne

*2 Condition : échangeur de chaleur = aéroréfrigérant et mode de fonctionnement = automa-
tique interne
*3) Condition : mode de fonctionnement = Slave externe analogue

5.2

Tableau des fonctions

Le tableau qui suit donne les possibilités de fonctions du régulateur aicore air. En fonction du
cablage du régulateur, les fonctions peuvent étre sélectionnées individuellement dans le me-
nu Service/Configuration E/S ou dans la configuration du capteur et pour les fonctions corres-
pondantes. Certaines fonctions (par exemple les entrées digitales) peuvent étre affectées plu-
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sieurs fois a différentes fonctions. Une multitude de capteurs différents peuvent étre configu-
rés, et sont ensuite affectés aux entrées analogiques correspondantes. Pour les entrées ana-
logiques, la mesure peut étre commutée entre courant, tension et résistance en sélectionnant

un profil.
Type d’E/S Fonction E/S possibles Recomman-
dation *D

DO (relais) Alarme Prio 1 DO1 + DO2 DO1
DO (relais) Alarme Prio 2 DO1 + DO2 D02
DO (relais) Signalisation de fonctionnement DO1 a DO5 DO3
DO (relais) Fonction de valeur seuil DO1 a DO5 D04
DI (24 V) Activation des ventilateurs DI1 a DI5 DI1
DI (24 V) Passage au point de consigne 2 DI1 a DI5 DI3
DI (24 V) Mode chauffage DI1 a DI5 DI3
DI (24 V) Activation du mode manuel DI1 a DI5 DI4
DI (24 V) Activation de I'abaissement nocturne DI1 a DI5 DI2
DI (24 V) Activation du mode inverse DI1 a DI5 DI5
DI (24 V) Message d’erreur externe DI1 a DI5 DI5
Al (0...20 mA) | par ex. absence de fonction All a Al5
Al (4...20 mA) | Capteur de pression, par exemple va- All a Al5 All

leur réelle pour la boucle de régula-

tion (étalonnage a configurer a part, par

exemple 0..25 bar ou 0...40 bar)
Al (4...20 mA) | Capteur de température en marche, All a AI5 Al3

valeur réelle pour la boucle de régula-

tion (étalonnage a configurer a part, par

exemple -30....70 °C)
Al (4...20 mA) | Capteur de température en marche, All a Al5 Al2

température extérieure (étalonnage a

configurer a part, par exemple -50....50

OC)
Al (4...20 mA) | Valeur réglante 0...100 % pour les ven- All & AI5 Al2

tilateurs en mode de fonctionnement

Slave externe analogue
Al (4...20 mA) | Point de consigne externe (étalonnage All a Al5

a configurer a part)
Al (4...20 mA) | Décalage du point de consigne (étalon- All a Al5

nage a configurer a part)
Al (0...10 V) Capteur de pression, par exemple va- All a AI5

leur réelle pour la boucle de régula-

tion (étalonnage a configurer a part, par

exemple 0..25 bar ou 0..40 bar)
Al (0...10V) Capteur de température en marche, par All a Al5

exemple valeur réelle pour la boucle

de régulation ou la température exté-

rieure (étalonnage a configurer a part,

par exemple -30....70 °C)

Tableau des fonctions aicore air xx.1, aicore air ec.1
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Type d’E/S Fonction E/S possibles Recomman-
dation "D

Al (0...10V) Capteur de température en marche, All a Al5
température extérieure (étalonnage a
configurer a part, par exemple -50....50
OC)

Al (0...10 V) Valeur réglante 0...100 % pour les ven- All a AI5 Al2
tilateurs en mode de fonctionnement
Slave externe analogue

Al (0...10 V) Point de consigne externe (étalonnage All & AI5

a configurer a part)
Al (0...10 V) Décalage du point de consigne (étalon- All & AI5

nage a configurer a part)
Al (PT1000) Détection de la température de sortie All a Al5 Al3
Al (PT1000) Détection de la température d’entrée All a Al5 Al2
Al (PT1000) Température extérieure All a Al5

AO (0...10V) |Valeur réglante 0..100 % du régulateur AO1/A02
PID (boucle de régulation 1...5)

AO (0..10V) Valeur réglante du groupe de ventila- AO1/A02 AO1
teurs 1
AO (0...10V) Signal de commande pour le ventila- AO1/A02 AO2

teur du sous-refroidisseur

Tableau des fonctions aicore air xx.1, aicore air ec.1

*D La recommandation consiste en une proposition de configuration de systeme cohérente.

5.3 Entrées digitales DI1...DI5 (entrées de commande)

Les entrées de commande sont congues en tant que connexion tres basse tension et sont re-
lites au moyen d’un contact libre de potentiel (relais, contacteur, interrupteur, etc.).

Le contact libre de potentiel doit étre commuté au moyen de I'une des bornes +24 V du
GMMnext et des entrées de commande correspondantes DI1...DI5.

La tension de +24 V a '’entrée correspond au niveau de signal « HAUT » ou au 1 logique.

Une entrée en circuit ouvert ou une tension de O V correspond au niveau de signal « BAS » ou
au O logique.

La fonction réellement réglée (source du signal), une inversion du signal et I'état actuel
peuvent étre consultés dans le menu des valeurs réelles. En cas de besoin, vous pouvez modi-
fier cette fonction dans le menu Service/Configuration E/S.

Par défaut, certaines fonctions de base telles que I'activation du régulateur sont affectées aux
entrées.

Voir "Tableau de configuration".
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54 Entrées analogiques All...Al5

Les entrées analogiques du GMMnext offrent une flexibilité exceptionnelle. Elles peuvent étre
commutées pour différents signaux d’entrée au moyen de la configuration des E/S.

Les profils d’entrée analogique suivants peuvent étre affectés a I'entrée correspondante :

e Tension 0...10V

e Tension 2...10V

e Courant 0...20 mA

e Courant 4...20 mA

e  Thermometre a résistance (PT1000)
e Tension personnalisée

* Courant personnalisé

* Résistance personnalisée

Cela permet d’avoir un grand nombre de plages de mesure utilisables, par exemple :

« 0..10V,2...10V,0..5V

e 0..20mA 4...20 mA

e PT1000 (et compatibilité KTY210 avec aicore air de la génération précédente)

Ces signaux d’entrée peuvent a leur tour étre affectés a différents capteurs pour la tempé-
rature, la pression, ’humidité ou d’autres signaux pour, par exemple, une spécification des

points de consigne, un décalage des points de consigne ou une valeur réglante de ventilateur.
Ces capteurs peuvent également étre créés et configurés librement dans le menu Capteurs.

Dés lors qu’un profil de tension ou de courant a été sélectionné, une inversion du signal est
également possible.

De cette facon, il est aussi possible de générer de maniere flexible des capteurs/signaux défi-
nis par I'utilisateur, comme par exemple

» des signaux de valeur réglante de 0..100 % a partir de 10..2 V,

* un décalage de points de consigne de 0..-2,0 K & partir de 0..10 V ou

e une température pour la valeur réelle du régulateur PID de -10,0..+60 °C a partir de 4...20
mA

La configuration est effectuée sous une forme simplifiée lors de la procédure de mise en ser-
vice ou peut également étre effectuée ultérieurement dans la configuration des E/S et des
capteurs.

Les capteurs/signaux ainsi générés peuvent ensuite étre affectés de maniére flexible a 5
boucles de régulation au maximum.
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2..10V: <1V />11V,

InPUt Sensor Regulation
physic  profile-type  min/max souce  Sensor-type  invers  min/max Loop x
0...10V if profile if profile current
Al 2..10V X...y mA Alx ;sens]gﬁ:::tur currentor | or voltage: Actual Value
voltage: .y [°C
Al2 4...20 mA X..yV Signal Setpoint Temperature i v {b ! iource
0...20 mA x...y Ohm . ...y [bar] = Sensor x
) y Value Setpoint Pressure Yes/ x...y [%] Sensor
Al3\resistant PT1000 |$ ‘ 0,0..1,0 |f‘>e,etpoint Shift Temp. No :>x,,,n K] Value
Al4 defined volt m’;:g'ru:;?ﬁid Setpoint Shift Pressure -
user de !ne voltage profile Controlvalue (fans) els_e if prof!Ie =
Al5 user defined current Humidity resistance:
user defined resistance PT1000 or
|—| GTF210
< Z
~Sensor error*
0...10V: >11V 0...5V: >8.5V

0...20mA: >22mA

4...20mA: <2mA / >22mA

PT1000: <803 Ohm (-50°C) / >1573 Ohm (150°C)
GTF210: <1040 Ohm (-50°C) / >3467 Ohm (110°C)

5.5

Sorties digitales DO1...DO5 (libres de potentiel)

Les sorties DO1...DO5 sont congues comme des contacts de relais libres de potentiel
(contacts inverseurs ou contacts de fermeture). Le tableau qui suit donne I'affectation des

contacts :
Nom Exécution Raccordement Description
DO1 Relais 1 11 (COM) Raccordement commun
Contact i
ontact inverseur 12 (NF) Contact d’ouverture (normalement
fermé)
14 (NO) Contact de fermeture (normale-
ment ouvert)
D02 Relais 2 21 (COM) Raccordement commun
Contact i
ontact inverseur 22 (NF) Contact d’ouverture (normalement
fermé)
24 (NO) Contact de fermeture (normale-
ment ouvert)
DO3 Relais 3 31 (COM) Raccordement commun
Contact de f t
ontact de fermeture 34 (NO) Contact de fermeture (normale-
ment ouvert)
DO4 Relais 4 41 (COM) Raccordement commun
Contact de f t
ontact de fermeture 44 (NO) Contact de fermeture (normale-
ment ouvert)
DO5 Relais 5 51 (COM) Raccordement commun
Contact de f t
ontact de fermeture 54 (NO) Contact de fermeture (normale-

ment ouvert)

Différentes fonctions peuvent étre affectées aux sorties (voir "Tableau des fonctions"). Il est
également possible de configurer si le relais doit monter ou tomber lorsque I'état opérationnel
correspondant est atteint.
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La fonction réellement réglée (source du signal), une inversion du signal et I'état actuel
peuvent étre consultés dans le menu des valeurs réelles. En cas de besoin, vous pouvez modi-
fier cette fonction dans le menu Service/Configuration E/S.

Par défaut, certaines fonctions de base telles que signal d'alarme, avertissement, signalisation
de fonctionnement ou fonction de valeur seuil sont attribuées a ces sorties.

Voir "Tableau de configuration".

Toutes les notifications collectives d’alarme et d’avertissement sont congues comme des si-
gnaux sécurisés contre la rupture de fil, c’est-a-dire que ces signaux sont inversés par dé-
faut. Un état d’erreur est toujours signalisé par une sortie signal bas = sortie désactivée (re-
lais au repos). Cela permet de garantir que, méme lorsque le régulateur est hors tension,
une erreur est signalée a l'extérieur. Voir "Sorties digitales DO1...DO5 (libres de potentiel)".

5.6 Sorties analogiques AO1...A02

Le GMMnext dispose de 2 sorties analogiques avec une tension de sortie de 0...10 V.
Les profils de sortie analogique suivants peuvent étre affectés a ces sorties :

e« Tension 0...10V
e Tension 2...10V
» Tension (personnalisé)

A lintérieur de ce profil défini par I'utilisateur, il est possible de configurer librement le signal
minimum et le signal maximum.

Cela permet d’avoir un grand nombre de plages de mesure utilisables, par exemple :

« 0..10V
« 2..10V
« 0.5V

Le signal de sortie peut étre affecté a différentes sources, comme par exemple la boucle de
régulation 1.

Le signal de sortie peut également étre inversé.
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6 Affichage et utilisation

Des informations sont affichées sur I’écran graphique. Les différents états de fonctionnement
sont signalés par des diodes électroluminescentes de couleur.

L'appareil de régulation est exploité au moyen de la roue multifonctions et des touches de
commande.

6.1 Utilisation

Bouton rotatif de sélection

* Rotation dans le sens des aiguilles d’'une montre ou dans le sens inverse :
provoque un défilement des différents niveaux de menu ou la modification
du parameétre en cours d’édition.

* Appui bref : sélection de la fonction, passage en mode d’édition et prise en
compte de la valeur

* Appui prolongé (2 secondes) : appel du menu contextuel/menu d’aide cor-
respondant

Touche Accueil

Retour au menu d’accueil

Touche Retour
Retour au menu précédent

6.1.1 Menu d’accueil

En fonction de la configuration du régulateur, le menu d'accueil affiche les informations les
plus importantes sur les différentes boucles de régulation. L'appui répété sur la touche Ac-
cueil fait passer de Il'affichage en pause de la page d'accueil actuelle a I’'avance automatique
des pages d'accueil. La rotation du codeur rotatif fait apparaitre la page d'accueil suivante et
I’avance automatique s'arréte.

Pour accéder au menu d’accueil, appuyez simplement a tout moment sur la touche Accueil.

O]

| Autointerne 14:32
< Boucle de régulation 1 g
Point de consigne 1 12,5 bar
Pression du fluide 14,0 bar
Débit d'air 96 %

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 52 / 193




Guntner

© Gintner GmbH & Co. KG

Le rétroéclairage de I'écran s’éteint au bout de 5 minutes d’inactivité. Il est réactivé par
I'appui sur une touche ou la rotation du bouton rotatif de sélection.

6.1.2 Symboles de notification

Signification des symboles de notification :

Les pages d’accueil avancent automatiquement

L'avance automatique est stoppée, les pages peuvent étre feuilletées manuellement au moyen
du codeur rotatif. Au bout de 15 minutes d’inactivité, I'avance automatique des pages d’ac-
cueil reprend.

S’affiche uniquement si la protection par mot de passe est activée (voir fonction « Protection
par mot de passe »). Le régulateur est verrouillé.

S’affiche uniquement si la protection par mot de passe est activée (voir fonction « Protection
par mot de passe »). Le régulateur est déverrouillé.

6.1.3 Navigation au sein du menu

Si le menu d’accueil dispose d'un défilement des affichages contr6lé par une minuterie, vous
pouvez passer d’un affichage a I'autre en faisant tourner le bouton dans le sens des aiguilles
d’une montre ou dans le sens inverse.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 53 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

N Auto interne 14:32 N Auto interne 14:32
< Boucle de régulation 1 g4 < Boucle de régulation 2 g4
Point de consigne 1 12,5 bar Point de consigne 1 10,0 bar
Pression du fluide 14,0 bar Pression du fluide 9,3 bar
Débit d‘air 96 % Débit d'air 0%

Un bref appui sur le bouton rotatif de sélection dans le menu d’accueil vous ameéene au niveau
navigation du menu. De 13, vous pouvez accéder aux différentes rubriques du menu en faisant
tourner le bouton dans le sens des aiguilles d’une montre ou dans le sens inverse et, par un

nouvel appui bref, vous pouvez passer au sous-menu correspondant pour y appeler des infor-
mations ou effectuer des réglages.

N Auto interne 14:32 =) Menu principal

< Boucle de régulation 1 g Protection par mot de passe>

Point de consigne 1 12,5 bar oy Valeurs réelles

Pression du fluide 14,0 bar * 1x Etat

Débit d'air 96 % Diagnostic

A=) Menu principal o Menu principal o Etat

Valeurs réelles Valeurs réelles Mode manuel en marche
Etat | oQ Mode de fonctionnement
Diagnostic Diagnostic _b 1x |Mode de régulation

Points de consigne Points de consigne Mode bypass activq

Pour passer au menu précédent ou pour quitter une fonction d’édition, il suffit d’appuyer sur
la touche Retour. .

6.2 Mode édition

Apres la sélection d'un parametre ou d’une fonction, un bref appui sur le bouton rotatif de sé-
lection vous fait passer en mode édition.

Diverses informations sont affichées a I’écran. Pour modifier le paramétre ou la fonction, faites
tourner le bouton rotatif de sélection dans le sens des aiguilles d’'une montre ou dans le sens

inverse.

> Point de consigne 1 > Point de consigne 1 > Point de consigne 1

ST Q) [F—— B s
* 1x

0,0 (12,5) [bar] 50,0 0,0 (12,5) [bar] 50,0 0,0 (12,5) [bar] 50,0

Lorsque vous modifiez une valeur numérique, vous pouvez changer la zone marquée par

le curseur par un appui prolongé (2 s) sur le bouton rotatif de sélection, puis en sélection-
nant le chiffre que vous souhaitez modifier.

6.3 Indicateur de statut LED

Concernant les LED :
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+ LED du haut « Etat de fonctionnement général » : s’allume en vert dés que I'application
fonctionne sur I'aicore air et clignote en vert dés qu’un ventilateur au moins fonctionne.

« LED médiane « Etat d’alarme » : voir ci-dessous

* LED inférieure « Communication interne/externe » : n’est actuellement pas encore utili-
sée.

LED médiane avec la désignation « Etat d’alarme » :

* En présence d’une « Alarme Prio 1 », la LED s’allume en rouge.

* EnI'absence d’ « Alarme Prio 1 », mais en présence d’une « Alarme Prio 2 »,ou si la Noti-
fication collective de surveillance des mesures signale un avertissement, la LED s’allume
en orange.

« Alarme Prio 1 », est activée dés qu’au moins une des conditions suivantes est respectée :

* Tous les ventilateurs signalent une alarme.

* La surveillance des valeurs mesurées signale un avertissement (optionnel/configurable).
* Probleme d’alimentation en tension

e Erreur de communication avec le maitre

« Alarme Prio 2 », est activée dés qu’au moins une des conditions suivantes est respectée :

* Au moins un ventilateur signale une alarme ou un avertissement.

* Un capteur ou une entrée analogique signale un avertissement.

* Une pompe signale un avertissement.

* Une vanne signale un avertissement.

* La surveillance des valeurs mesurées signale un avertissement (optionnel/configurable).
* Un GMOD 08 signale un avertissement.
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7 Menu principal

A partir du menu du haut, le menu d'accueil, vous pouvez accéder au menu principal en ap-
puyant brievement sur le bouton rotatif de sélection. De 13, vous avez la possibilité de navi-
guer vers les différents sous-menus ainsi que vers le menu Service.

Les sous-menus suivants se trouvent dans le menu principal :

A=) Menu principal

Protection par mot de passe>
Valeurs réelles

Etat

Diagnostic

A=) Menu principal

Evénements
Langue

Date

=) Menu principal

Mode manuel
Service

Mise a jour
Slots systéme

=) Menu principal

Service
Mise a jour

Slots systéme
Police d'écran

7.1 Protection par mot de passe

|l est possible d’activer une protection par mot de passe dans le menu de protection par mot
de passe. Cette protection permet, a différents niveaux de sécurité, de masquer des rubriques
critiques (voir fonction « Protection par mot de passe »).

=] Menu principal

Protection par mot de passe>
Valeurs réelles
Etat

Diagnostic

7.2 Valeurs réelles

Les valeurs actuelles des boucles de régulation ou des signaux d'entrée, des ventilateurs, des
capteurs, les états des entrées/sorties digitales et analogiques, la puissance globale actuelle et

le débit d’'air sont affichés dans le menu des valeurs réelles.

A=) Valeurs réelles A=)

Valeurs réelles
Boucles de régulation

Entrées analogiques
Entrées digitales
Sorties analogiques
Sorties digitales

Groupes de ventilateurs
Ventilateurs
Capteurs
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Le nombre d’entrées dans ce menu dépend de la configuration du systeme et du type de
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

7.2.1 Boucles de régulation (valeurs réelles)

Les informations spécifiques sont affichées pour chaque boucle de régulation.

5 Boucles de régulation > Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1
Boucle de régulation 1~ > O Autorisation activée oui Point de consigne  25.0 °C
. O!

Boucle de régulation 2 Valeur réglante 58 % Température d'entrée 30.1 °C
1x JValeur réelle 26.4 °C| |: Température de sortie26.4 °Cl|:
Point de consigne  25.0 °C Pression de saumure 2,4 bar

La configuration de la boucle de régulation détermine quelles informations (tempéra-
ture/pression) sont affichées ou non.

Les informations suivantes sont éventuellement aussi affichées :

» Valeur réglante actuelle en % selon laquelle la vanne de bypass est commandée

» Valeur réglante actuelle en % selon laquelle la vanne de récupération de chaleur est com-
mandée

e Le delta T des écarts de température enregistrés

7.2.2 Groupes de ventilateurs

Un groupe de ventilateurs résulte de I'affectation de 5 boucles de régulation au maximum aux
rangées de ventilateurs 1 (gauche) et 2 (droite).

A ce sujet, voir également "LCMM".

La valeur réglante actuelle et le débit d’air actuellement généré sont affichés pour chaque
groupe de ventilateurs.

> Groupes de ventilateurs > Groupe de ventilateurs 1
Groupe de ventilateurs 1 > Valeur réglante 58 %
oy Débit d’air 58 %
! b x !

7.2.3 Ventilateurs

Les valeurs actuelles sont affichées pour chaque ventilateur.

A=) Ventilateurs A=) Ventilateur 1 A=) Ventilateur 1

Vitesse de rotation 725 1/min Puissance 35w

Ventilateur 2 o Vitesse maximale 1250 1/min Heures de service 737 h

Ventilateur 3 : _h 1x JPuissance 35 W [; Valeur réglante 58 %lj|:
Heures de service 737 h
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7.2.4 Humidification des médias

C’est ici que sont données les valeurs réelles pour le systeme d'humidification (hydroBLU/
ADC).

Voir document complémentaire « Manuel aicore hydroBLU ».

7.2.5 Capteurs

C’est la que sont affichés tous les capteurs, la source des signaux et les valeurs actuelles.

=) Capteurs =) Capteurs

Capteurs de température > Signaux de valeur réglante v
Capteurs de pression Décalage du point de consign|
Point de consigne signaux de| §

Décalage du point de consign|
Point de consigne signaux de Capteurs d’humidité

Dans la mesure ou ces capteurs sont configurés, la source du signal et la derniére valeur du

capteur déterminée peuvent étre affichées ici. Ci-aprés un exemple pour un capteur de tem-
pérature:

> Capteurs de température +«>Capteur de température 1

Capteur de température 1 > Source AI3
Capteur de température 2 . O! Température 26.5 °C

7.2.6 Entrées analogiques

Le profil et la valeur mesurée actuelle sont affichés pour chacune des entrées analogiques.

Selon le profil défini pour I'entrée correspondante, I'affichage donne une valeur de courant, de
tension ou de résistance.

> Entrées analogiques I‘D All I
Profil Courant 4-20 mA

AI2 N Courant 10,5 mA

AI3 : ,h x

Al4

=) Al2
Profil Tension 0-10 V
Tension 45V

=) AI3
Profihermomeétre a résistance
Résistance 1.109 Ohm
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7.2.7 Entrées digitales

Le niveau de signal actuel s’affiche pour chaque entrée digitale.

Un niveau de signal « actif » signifie la présence d’un signal « haut » (1 logique, +24 V) en en-
trée.

Un niveau de signal « inactif » signifie la présence d’un signal « bas » (O logique, entrée en cir-
cuit ouvert ou 0 V) en entrée.

A=) Entrées digitales he=] DI1

Niveau de signal actif
DI2 oy
DI3 : _h x :
DI4

7.2.8 Sorties analogiques

Pour chaque sortie analogique, la source du signal, le profil sélectionné, I'information indi-
quant si le signal est inversé et la tension de sortie actuelle sont affichés.

+>  Sorties analogiques A=) AO1
hor R )
.O!

AO2 Profil Tension 0-10 V

1x [|Inversion désactivée :
Tension 3,5V

7.2.9 Sorties digitales

Pour chaque sortie digitale, la source du signal, I'information indiquant si le signal est inversé
et I'état actuel sont affichés.

'état « actif » signifie que la sortie digitale (relais) est commandée a la montée par I'électroai-
mant du relais.

A=) Sorties digitales A=) DO1

SouMessage d'alarme (Prio 1)
D02 oy Inversion Arrét
DO3 ; _h 1x | Niveau de signal actif 3
DO4

7.2.10 Débit d’air et puissance globale

Le débit d’air cumulé produit par les ventilateurs en marche ainsi que la puissance globale

sont affichés. La puissance est calculée a partir de la tension et du courant du circuit intermé-
diaire.
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=) Valeurs réelles

Sorties analogiques

Sorties digitales

Débit d'air 58 %lj|:
Puissance globale 135 W

Le nombre d’entrées dans ce menu dépend de la configuration du systéme et du type de
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

7.3 Menu d’état

Les états de fonctionnement, les parameétres de configuration ainsi que les numéros de série
et de version du logiciel sont affichés ici.

= Etat =) Etat

Boucles de régulation Adressage par page

Groupes de ventilateurs Mode manuel en marche non

GMOD 08 : Mode de fonctionhetodnterne| 3

Réseau Mode bypass activé

=) Etat =) Etat

Fonction d’arrachement aabivy f ID ventilateur 1185

Nombre de ventilateurs 3 x Vitesse maximum 1250 1/min

Nombre de groupes de ventidl|d Nombre de boucles de régula|{

Ventilateuravec ID ventilateur Mode inverse activé i

=) Etat =) Etat =) Etat

Temps d'attente 16 h 10 min Sous-refroidisseur activé non Sous-refroidisseur en marabe
Mode inverse en marche non Sous-refroidisseur en maroba Numéro dékd1e20-13-00523
Abaissement nocturne activ | |: Numéro d81sér1e20-13-00523) [ Version du logiciel 1.0.0] |3
Abaissement nocturne en rmal Version du logiciel 1.0.0 Systéme d’unités SI (°C, bar)

Le nombre d’entrées dans ce menu dépend de la configuration du systéme et du type de
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

7.3.1 Boucles de régulation (menu d’état)

Des informations spécifiques sont affichées pour chaque boucle de régulation. La configura-

tion détermine si les informations sont affichées ou non.

* Les informations d'état sur la vanne de bypass (si la fonction est paramétrée)

* Les informations d'état sur le mode Récupération de chaleur (si la fonction est paramé-
trée)

* Le type d’échangeur de chaleur configuré

» L'état de 'activation pour chaque boucle de régulation. En régle générale, I'activation est
pilotée par une entrée digitale. Elle peut également étre activée de maniere permanente.

» L'état d’un verrouillage supplémentaire pour chaque boucle de régulation. Cela survient
par exemple si, en mode de récupération de chaleur, le fluide de travail est entierement di-
rigé vers le systeme de récupération de chaleur et que les ventilateurs ne peuvent alors
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plus étre régulés. Voir également "Boucles de régulation (réglages de la récupération de
chaleur)".

L'état indiquant si la fonction de valeur seuil est activée et active pour cette boucle de ré-
gulation.

'état indiquant si un décalage du point de consigne est configuré pour cette boucle de ré-
gulation et si ce décalage est éventuellement actif, c'est-a-dire si le point de consigne est
actuellement décalé.

L'état d'une éventuelle limitation existante du décalage du point de consigne, par exemple
en mode Récupération de chaleur.

e |'état de la surveillance des mesures

> Boucles de régulation
Boucle de régulation 1 >

Boucle de régulation 2

> Boucle de régulation 1

Valeur seuil activée oui
Valeur seuil en marche non
Décalage du point de consigsil

Décalage du point de consign

7.3.1.1 Mode récupération de chaleur

> Boucle de régulation 1

Mode Récupération de chaleu
Echangeur de eBatedfrigérant
Activation activée oui
Verrouillage en marche non

> Boucle de régulation 1

Valeur seuil en marche non
Décalage du point de consan
Décalage du point de consign|

Limitation max. Point de quors

Lorsque la fonction Mode récupération de chaleur de la boucle de régulation concernée est
activée, les informations d'état correspondantes sont affichées ici.

écupération de chaleur boucl
Systeme de récupération de<rH
Demande de récupération algi ¢
Autorisation de récupératiauid

Verrouillage ventilateur paron

7.3.1.1.1 Systéme de récupération de chaleur

Affichage des informations spécifiques sur le systéme de récupération de chaleur pour

chaque boucle de régulation.

e récupération de chaleur bq

Alarme max. Température..>
Temps d’arrét d'alarme aatiog
Temps de démarrage restanh
Temps d'arrét d'alatteniaddas

hede récupération de chaleur bq

Temps d'arrét d'alarme aative)
Temps de démarrage restaoh
Temps d'arrét d'alatheninsies

Temps de démarrad@ chirsyst

Alarme température max. vers systéeme de récupération de chaleur activée

Si la température maximale autorisée pour le systéme de récupération de chaleur est dépas-
sée, c’est indiqué ici. Voir également "Boucles de régulation (réglages de la récupération de

chaleur)".
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Temps d’arrét d’alarme activé

Affichage de ce que, suite a une alarme de température, une temporisation est actuellement
activée avant que le systéeme de récupération de chaleur ne soit a nouveau autorisé.

Temps de démarrage du systéme de récupération de chaleur activé

Affichage de ce qu'une temporisation est actuellement en cours pour un temps de démar-
rage du systeme de récupération de chaleur. Pendant cette durée, la vanne de récupération
de chaleur est positionnée selon le paramétre « Limitation de récupération de chaleur ».

Temps d’arrét d’alarme restant

Affichage du temps restant jusqu’a I'activation du systéme de récupération de chaleur apres
une alarme de température.

Temps de démarrage restant du systéme de récupération de chaleur

Affichage de la durée restante du « Temps de démarrage du systéme de récupération de cha-
leur ».

7.3.1.1.2 Demande de récupération de chaleur activée

Affichage du statut du signal de réglage (entrée digitale) pour la « Demande de récupération
de chaleur ». Voir également "Signal de réglage (demande récupération de chaleur)".

73.1.1.3 Autorisation de récupération de chaleur activée

Affichage de I'état du signal de sortie « Autorisation de récupération de chaleur activée ». Ce
signal de sortie peut étre utilisé comme source pour une sortie digitale du régulateur pour si-
gnaler 'activation au systeme de récupération de chaleur.

7.3.1.1.4 Verrouillage ventilateur par récupération de chaleur activé

Affichage de ce que la valeur réglante de la vanne de récupération de chaleur dépasse le pa-

rametre « Verrouillage de ventilateur a partir de la position de la vanne ». S'il est actif, les ven-
tilateurs sont verrouillés. Voir également "Verrouillage de ventilateur a partir de la position de

la vanne".
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7.3.2 Groupes de ventilateurs

La configuration du mode maintenance, le temps d'attente jusqu’au début du mode main-

tenance et I'information indiquant si ce dernier est actuellement en cours sont affichés pour
chaque groupe de ventilateurs (voir également "Mode maintenance").

> Groupes de ventilateurs > Groupe de ventilateurs 1
oy Temps d'attente 18 h 43 min
: ,h 1x [Mode maintenance en manoine &

7.3.3 Humidification des médias

C’est ici que sont données les informations d’état pour le systéme d'humidification (hydro-
BLU/ ADC).

Voir document complémentaire « Manuel aicore hydroBLU ».

7.3.4 GMOD 08

Dans la mesure ot un ou plusieurs modules d’extension sont disponibles pour le raccorde-

ment des ventilateurs, le numéro de série et la version de logiciel sont affichés ici pour tous
les modules d’extension.

=) GMOD 08 =) GMOD 08 n° 1

GMOD 08 n° 1 > Numéro de sérg9-19-44-125
GMOD 08 n° 2 . O! Version du logiciel 1.1.0

1x

7.3.5 Réseau

Les informations sur I'interface de réseau ETH 1 et, le cas échéant, ETH 2 sont affichées (voir
également "Parametres réseau").

Si le mode offline est activé, I'interface réseau est désactivée (hors ligne).

o Réseau
Ethernet >
| [Mode offline activé non ||

Les paramétres de configuration définis, les adresses IP et I'adresse MAC sont affichés pour
I'interface Ethernet.
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=) Réseau A=) Ethernet =) Ethernet
Mode offline activé non S Méthode IPv6 Auto
| Ethernet > | EANYK Adr. IPv4... 192.168.178.23 IPV6... fe80:c63:12ff:dfbe...
_h 1x |Méthode IPv6 Autol| 3 Serveur DNS 192.168.178.99]j:
IPv6... feB0:c6f3:12ff:dfb6... MAC-Adr... c4:f3:12:e9:df:b6
7.3.6 Adressage par page
Ce sous-menu permet de voir comment sont attribuées les « pages » pour les capteurs sur
I'interface Modbus. Pour plus de détails a ce sujet, voir la spécification d’interface Modbus
correspondante.
Dans cet exemple, les informations du capteur de température 1 sont stockées a la page 1 et
celles du capteur de température 2 a la page 2. Les autres pages ne sont pas utilisées.
©__Adressage par page
Pag@apteur de température 1
Pag€apteur de température 2
Page 3 Pas sélectionné| [3
Page 4 Pas sélectionné
7.3.7 Mode manuel en marche
Il est indiqué si le mode manuel est actif (voir également "Mode manuel”).
= Etat
GMOD 08
Réseau
Adressage par page
Mode manuel en marchactivé

Mode de fonctionnement

Le mode de fonctionnement du régulateur configuré est affiché (voir également "Mode de
fonctionnement").

=) Etat

Réseau

Adressage par page

Mode manuel en marche nonl [
Mode de fonctionhetoenterne

7.3.9 Mode de régulation

Le mode de régulation actuel est indiqué ici : refroidissement ou chauffage.
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7.3.10 Entrainement du ventilateur
Via I'entrée « Entralnement du ventilateur », il est possible de visualiser si le régulateur aicore
air est paramétré pour la commande de ventilateurs EC par Modbus ou d’unités de charge
raccordées en analogique (par exemple avec ventilateurs AC).
7.3.11

Fonction arrachement disponible

Indique si la fonction d’arrachement est disponible dans le cas ot au moins un ventilateur est
raccordé (voir chapitre "Volume de prestations").

7.3.12 Mode bypass

L'état de la fonction bypass est affiché (voir également "Bypass").
=) Etat

Adressage par page

Mode manuel en marche non

Mode de fonctionhetoénterne| [
Mode bypass

activé

7.3.13 Fonction d’arrachement activée

'état de la fonction d’arrachement des ventilateurs est affiché.

=) Etat
Mode manuel

non
Mode de fonctionhetodnterne
Mode bypass

activé| 3

Fonction d’arrachement achivi

7.3.14 Nombre de ventilateurs

Le nombre de ventilateurs raccordés est affiché

=) Etat
Mode de fonctionhaiménterne
Mode bypass

activé

Fonction d’arrachement acbivig
Nombre de ventilateurs 3 x

7.3.15 Nombre de groupes de ventilateurs

Le nombre de groupes de ventilateurs est affiché.
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=) Etat
Mode bypass activé
Fonction d’arrachement activ

Nombre de ventilateurs 3 x
Nombre de groupes de veritik

7.3.16 Paramétrage de ventilateurs

Indique si les ventilateurs ont été paramétrés avec ou sans ID ventilateur a la mise en service
(voir également "Mise en service de I'aicore™ air").

= Etat

Fonction d’arrachement aabivy
Nombre de ventilateurs 3 x
Nombre de groupes de veritiigli¢
Ventilateuravec ID ventilateur

7.3.17 ID ventilateur

Si un ID ventilateur a été utilisé pour paramétrer les ventilateurs a la mise en service, il est af-
fiché ici.

=) Etat

Nombre de ventilateurs 3 x
Nombre de groupes de veritild
Ventilateuvec ID ventilateur
ID ventilateur I

7.3.18 Vitesse maximum

La vitesse de rotation maximale utilisée pour les ventilateurs a la mise en service est affichée.
= Etat

Nombre de groupes de vertii
VentilateuAvec ID ventilateur
ID ventilateur 1185
Vitesse maximum 1250 1/min

7.3.19 Nombre de boucles de régulation

Le nombre de boucles de régulation configurées est affiché

=) Etat

Ventilateuivec ID ventilateur
ID ventilateur 1185
Vitesse maximum 1250 1/min|l{s
Nombre de boucles de régnla‘
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7.3.20 Mode inverse disponible

Indique si le mode inverse est disponible pour tous les ventilateurs raccordés (voir chapitre
"Volume de prestations").

7.3.21 Mode inverse activé

Il est indiqué si le mode inverse est activé.

=) Etat
ID ventilateur 1185
Vitesse maximum 1250 1/min
Nombre de boucles de régula|{
Mode inverse activé

oui

7.3.22 Temps d’attente

Le temps d’attente jusqu’au mode inverse suivant s’affiche.

= Etat
Vitesse maximum1250 1/min

Nombre de boucles de régila |
Mode inverse activé ouif||z
Temps d'attente 16 h 10 min

7.3.23 Mode inverse en marche

Il est indiqué si un mode inverse est actuellement en marche.

= Etat

Nombre de boucles de régulz| j
Mode inverse activé
Temps d’attente 16 h 10 min|||s

Mode inverse en marche non

7.3.24 Abaissement nocturne activé

Il est indiqué si la fonction « Abaissement nocturne » est activée.

= Etat

Mode inverse activé oui
Temps d’attente 16 h 10 min
Mode inverse en marche non
Abaissement nocturne activé I
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7.3.25 Abaissement nocturne en marche

Il est indiqué si I'abaissement nocturne est actuellement en marche.

=) Etat
Temps d'attente 16 h 10 min

Mode inverse en marche non
Abaissement nocturne activ®
Abaissement nocturne en rmal

7.3.26 Sous-refroidisseur activé

Il est indiqué si la fonction sous-refroidisseur est activée.

= Etat

Temps d'attente 16 h 10 min
Mode inverse en marche non
Abaissement nocturne activh

Sous-refroidisseur activé non

7.3.27 Sous-refroidisseur en marche

Il est indiqué si la fonction sous-refroidisseur génére un signal de sortie.

=) Etat

Abaissement nocturne actic®
Abaissement nocturne enmoal
Sous-refroidisseur activé non
Sous-refroidisseur en marnba

7.3.28 Numéro de série

Le numéro de série du régulateur est affiché.

=) Etat

Abaissement nocturne enroa
Sous-refroidisseur activé non
Sous-refroidisseur en manaha
Numéro de1sme20-13-00523

7.3.29 Version du logiciel

La version du logiciel est affichée avec le format (Major.Minor.Patch)
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=) Etat
Sous-refroidisseur activé non
Sous-refroidisseur en marobe
Numéro d8sdr1e20-13-00523) 2
Version du logiciel 1.0.0

7.3.30 Systéme d’unités

Le systeme d'unités dans lequel les valeurs sont présentées a I’écran est affiché (voir égale-
ment "Systeme d’unités").

En interne, le régulateur traite toujours tous les parameétres et les données de traitement
dans le systéme international (SI).

Il est également possible de choisir dans quel systeme d’unités les valeurs sont mises a dispo-

sition sur I'interface avec le bus de terrain, indépendamment de la configuration d’affichage
des valeurs a I'écran (voir également "Systeme d’unités").

= Etat
Sous-refroidisseur en marabe
Numéro dékdHe20-13-00523
Version du logiciel 1.0.0] [
Systéme d'unités SI (°C, bar)

7.3.31 Protection par mot de passe

Indique si la protection par mot de passe est active et le niveau de sécurité (Security Level)
qui a été choisi (voir également "Protection par mot de passe").

=) Etat
Aucune option sélectionnée..,
Valeurs réelles

Protection par mot de pas€RiE
Niveau de sécurité Elevé

7.4 Diagnostic

Le menu de diagnostic donne un apercu synoptique de I'état du systeme du régulateur et des
ventilateurs. Les données de paramétres et de processus des ventilateurs sont affichées, ainsi
que les messages collectifs tels que les messages d’alarme, d’avertissement et de fonctionne-

ment.

=) Diagnostic =) Diagnostic =) Diagnostic
Ventilateurs > Alarme ventilateur non Température, notification mohq |
Message d'alarme...  inactif Avertissement ventilateurnon Pression, notification colleatinm
Message d'avertissemeiactif| Alarme ventilateurs non Humidité, notification colledt
Signalisation de fonctionreertif] AIarme de pompe

Ecart, notification collectiveon
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Le nombre d’entrées dans ce menu dépend de la configuration du systeme et du type de
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

7.4.1 Ventilateurs

Pour chaque ventilateur, les paramétres, les données de processus en cours et les éventuels
avertissements et erreurs en cours sont affichés.

A=) Ventilateurs A=) Ventilateur 1

Ventilateur 1 > I
Ventilateur 2 oy Version 1
Ventilateur 3 ; ¥ 1x [ Vitesse maximum 1250 1/min| f3

Vitesse de rotation 725 1/min

A=) Ventilateur 1 A=) Ventilateur 1

Vitesse de rotation 58 % Heures de service 137 h
Puissance 35w Etat ventilateur(sPas d'erreur
Heures de service 137 h Alarmes

Etat ventilateur(sPas d'erreur Avertissements

7.4.2 Humidification des médias

C’est ici que sont données les informations de diagnostic pour le systéeme d'humidification
(hydroBLU/ ADC).

Voir document complémentaire « Manuel aicore hydroBLU ».

7.4.3 Message d’alarme (Prio 1)

Le message d'alarme (Prio 1) est un message de défaut collectif qui représente un état de
I’échangeur de chaleur critique pour le systéme. Ce message est généré lorsque tous les ven-
tilateurs sont défectueux. Le message d’alarme peut étre émis sur une sortie digitale.

7.4.4 Messages d’avertissement (Prio 2)

Le message d’avertissement (Prio 2) est un message de défaut collectif qui est activé si un
défaut est présent alors que le fonctionnement des ventilateurs se poursuit (éventuellement
avec des restrictions). Les causes d’un avertissement peuvent étre, par exemple, I'alarme ou
un avertissement sur un ou plusieurs ventilateurs, ou encore une panne de capteur. Le mes-
sage d’avertissement peut étre émis sur une sortie digitale.
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7.4.5

7.4.6

7.4.7

7.4.8

7.4.9

7.4.10

Signalisation de fonctionnement

La signalisation de fonctionnement est en marche lorsqu’au minimum 1 ventilateur tourne. La
signalisation de fonctionnement peut étre émise sur une sortie digitale.

Avertissement ventilateur

Si un message d’avertissement est émis pour au moins un ventilateur EC, I'information est in-
diquée.

Alarme ventilateur

Si une alarme est émise pour au moins un ventilateur EC (par exemple un ventilateur qui se
bloque ou qui présente une température excessive), I'information est indiquée.

Alarme ventilateurs

Si tous les ventilateurs EC disponibles sont en état d’alarme, I'information est indiquée a cet
endroit.

Alarme de pompe

Lorsque des alarmes de pompe sont configurées et s'il y a une alarme pour au moins une
pompe, cela est signalé ici.

Voir également "Alarme de pompe".

Notifications collectives (pression/température/humidité de l'air/écart)

Dans les différentes surveillances de mesures, il est possible de configurer que dans le cas ou
l'intervalle valide est quitté, un signal d'indication doit entrer dans les différentes notifications
collectives.

Les différentes notifications collectives incluent tous les résultats des surveillance des mesures
de toutes les boucles de régulation, c'est-a-dire que si au moins une surveillance des mesures
détecte qu'un intervalle valide est quitté et signale le résultat en conséquence, la notification
collective correspondante est activée.

Voir également "Boucles de régulation (surveillance des mesures)".
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7.4.11 Avertissement GMOD 08

Si au moins un module GMOD 08 est raccordé a l'aicore air, I'état de connexion est affiché
via I'entrée de menu « Avertissement GMOD 08 activé oui/non ». L'avertissement est activé
des qu'’il y a un probléme de communication avec au moins un GMOD 08. En cas d’erreur, un
message d’avertissement Prio 2 est également activé.

7.4.12 Avertissement GHMspray

Si la fonction « GHMspray activé » est activée (voir chapitre "Hydro Management"), I'état de
connexion est affiché via I'’entrée de menu « Avertissement GHMspray activé oui/non ». L'aver-
tissement est activé deés qu’il y a un probléme de communication avec le GHM. En cas d’er-
reur, un message d’avertissement Prio 2 est également activé.

7.5 Points de consigne

Le menu des points de consigne permet de définir les points de consigne pour chaque boucle
de régulation configurée. Le nombre de boucles de régulation et leurs paramétres peuvent
étre configurés dans le menu Service.

> Points de consigne

Boucle de régulation 1 >

Boucle de régulation 2

Pour chaque boucle de régulation, en fonction de la configuration de leur nombre, il est pos-
sible de configurer jusqu’a 2 points de consigne.

> Boucle de régulation 1
Point de consigne 1 >

Point de consigne 2

7.6 Evénements

Les événements occasionnels et limités dans le temps sont enregistrés de maniére perma-
nente dans le journal d’événements, avec un horodatage (voir "Messages d’erreur et avertisse-
ments").
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Les événements limités dans le temps peuvent étre, par exemple, des pannes de ventilateur
ou de capteur. De tels événements sont actifs lorsque I'état de défaut se produit et disparait,
ou lorsque |'état de défaut n’est plus présent.

Les évenements occasionnels peuvent étre, par exemple, le moment de la mise en service.

A I'intérieur de la mémoire des événements, la navigation peut se faire horizontalement
(gauche/droite) et verticalement (haut/bas). Dans le plan horizontal, les événements sont re-
présentés de gauche a droite dans I'ordre chronologique.

Les évenements actifs sont présentés alignés a gauche. Aprés cela viennent les évenements
achevés.

Lorsqu’on navigue vers un évenement, il est possible de passer a I’événement lui-méme en
appuyant sur le bouton rotatif de sélection. On peut faire dérouler I'ensemble de ce qui a été
saisi pour I’événement en faisant tourner le bouton rotatif de sélection.

Un autre appui sur le bouton rotatif de sélection permet de se retrouver dans le plan de sélec-
tion horizontal.

L'horodatage de I'événement est I'heure a laquelle I'événement est devenu actif.
Exemple :

L'alarme n° 1 est actuellement en cours sur le ventilateur 1. Concretement, il s’agit d’'une

panne de courant. L'événement s’est produit le 25/04/2000 a 14h25. Actuellement, I'événe-
ment est encore actif.

= Evénements 1/5
25/04/2020 14:25:00
Alarme 1 : Ventilateur 1

Panne de courant

Evénement actif

Le 23/04/2020, I'alarme n° 1 s’est également déclenchée sur le ventilateur 1. L'évenement
est terminé, I'alarme n’est donc plus active.

= Evénements 2/5
23/04/2020 17:26:14
Alarme 1 : Ventilateur 1

Panne de courant

Evénement terminé

.. jusqu’a la fin de la liste des évenements.

La mise en service du régulateur a été effectuée le 01/04/2020 a 08h05.

= Evénements 5/5
01/04/2020 08:05:34
Info 35 : Mise en service
achevée
%
7.7 Langue
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=) Langue =) Langue

Deutsch
Deutsch = Frangais
Francais Espafiol
Espafiol I &

7.8 Date/heure

oo
w0 Om

Cette fonction permet de régler I’heure du systeme (date et heure). L'heure sert a entrer les
heures des événements dans la mémoire des événements ou pour des fonctions définies en
fonction de I’heure (par exemple abaissement nocturne ou mode inverse).

L'affichage de la date et de I’heure est spécifique a chaque pays, en fonction de la langue
choisie.

Aprés une panne d’électricité, I’horloge du systeme est conservée dans une mémoire tampon
intégrée, qui a une autonomie de 4 & 7 jours en fonction de la température ambiante.

Le réglage de la date et de I'heure distingue année/mois/jour et heure/minute/seconde.

A=) Date
- 04 - 24

[yyyy-mm-dd]

o Temps
[15]: 10 : 14

[hh:mm:ss]

7.9 Mode manuel

Pour les informations relatives au mode manuel sur I’hydroBLU, voir document complémen-
taire « Manuel aicore hydroBLU ».

Le mode manuel sert a mettre en service manuellement les ventilateurs de I’échangeur de
chaleur. Si ce dernier est activé, les ventilateurs fonctionnent avec la valeur réglante du mode
manuel.

ATTENTION

Le mode manuel ne dépend pas d’'un signal d’autorisation. Il a la plus haute priorité et
désactive tous les autres types de régulation.

Un mode manuel en marche est enregistré de maniére permanente, c'est-a-dire qu'il revient
en marche apres un arrét et un redémarrage.
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A=) Mode manuel A=) Mode manuel

Mode manuel activé Durée restante du mode 438
Valeur réglante ventilateur Mode manuel en marche oui
Mode inverse Signal de réglage

Retour automatique au

7.9.1 Mode manuel activé

Cette fonction peut activer ou désactiver le mode manuel.

7.9.2 Valeur réglante des ventilateurs

Cette fonction permet de configurer la valeur réglante des ventilateurs qui est émise en di-
rection de tous les ventilateurs lorsque le mode manuel est en marche (mise en marche ma-
nuelle ou par un signal de réglage).

IV'aieur réglante des ventilateursl

| 30 |+
[ — T |
0 (30) [%] 100

7.9.3 Mode inverse

Si le mode manuel est activé, il est possible de faire fonctionner les ventilateurs dans le sens
opposé au sens de rotation préférentiel.

Pour cela, il faut activer le « mode inverse ».

Le nombre d’entrées dans ce menu dépend de la configuration du systeme et du type de
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

7.9.4 Retour automatique au mode régulation apres

Avec cette fonction, un mode manuel activé manuellement par le menu (ou via bus de terrain)
peut étre automatiquement désactivé apres un délai réglable, avec retour au mode de fonc-
tionnement normal. Si la valeur « O min » est réglée, il n'y a pas de désactivation automatique
et le mode manuel reste en marche jusqu'a ce qu'il soit désactivé manuellement.

Si le mode manuel est activé par le signal de réglage (mode manuel), il n'y a pas de retour au-
tomatique au mode régulation.
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7.9.5 Durée restante du mode manuel

Si le paramétre « Retour automatique au mode régulation aprés » est > 0 et que le mode ma-
nuel est activé manuellement, la durée restante jusqu'au retour au mode régulation est affi-
chée ici.

7.9.6 Mode manuel en marche (état)

Il est indiqué si le mode manuel est en marche.

7.9.7 Signal de réglage (mode manuel)

Le mode manuel peut également étre activé par une entrée digitale (signal de réglage).
Lorsque le signal de réglage est appliqué, la valeur réglante du mode manuel précédemment
définie est transmise en direction des ventilateurs.

A=) Siinal de réilaie

Inversion O
Signal actif non
7.9.7.1 Source du signal de réglage

Cette fonction permet de configurer librement la source de I’entrée digitale.

Si aucun signal de réglage n'est souhaité, alors I'option « Aucune option sélectionnée » doit
étre activée.

79.7.2 Inversion du signal de réglage

Il est également possible d’inverser le signal de réglage externe si besoin est.

Si I'inversion a été sélectionnée, un signal « haut » (+24 V) est inversé en interne a I'entrée de
commande sélectionnée. Un signal « bas » (entrée en circuit ouvert ou GND) sur I'entrée de
commande sélectionnée conduit alors a I'activation du mode manuel.

7.9.7.3 Signal actif

Cette fonction permet d’afficher I’état du signal interne aprés une éventuelle inversion.
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7.9.8 Vannes

Si des vannes (par exemple vanne de bypass ou vanne de récupération de chaleur) sont confi-
gurées sur une sortie analogique, elle sont affichées peuvent étre commandées manuellement
ici.

Pour les commander, le mode manuel doit d'abord avoir été activé.

7.10 Service

Les configurations centrales du régulateur peuvent étre effectuées a partir du menu Service.

Les différentes sous-fonctions se trouvent dans le chapitre "Menu Service" séparé.

7.11  Mise a jour

Il est possible de mettre a jour le logiciel des régulateurs a I'aide d’une clé USB (max. 32 Go)
sans mateériel ou logiciel supplémentaire. Le processus de mise a jour est un processus résis-
tant aux erreurs car il s'agit d'un systeme a partitions multiples (systemO et system1). A ce su-
jet, voir également "Slots systeme".

Dans le processus de mise a jour, le nouveau logiciel est d’abord écrit dans la partition inac-
tive et la nouvelle partition n’est lancée que lorsque la procédure de mise a jour s’est termi-
née avec succes. Si, par exemple, 'alimentation électrique vient a étre coupée pendant le pro-
cessus de mise a jour ou si la clé USB est retirée, la partition qui était active jusqu’alors reste
intacte et est redémarrée.

Une clé USB standard doit étre utilisée pour la mise a jour. Cette clé USB doit étre formatée
de la fagon suivante :

* Laclé dispose d’une table de partitionnement DOS classique.

* |l existe exactement une partition sur la clé.

* La partition doit étre formatée en FAT32.

* La taille des unités d’allocation doit étre de 8192 octets.

» Létiquette de la partition doit étre NEXO_RAUC.

Cela peut se faire a partir de I’explorateur Windows en sélectionnant la clé détectée, en ou-

vrant le menu contextuel avec le bouton droit de la souris, en sélectionnant les éléments ci-
dessus et en lancant le formatage.

Ensuite, le fichier de mise a jour doit étre copié dans le répertoire principal de la clé USB. Le
fichier doit obligatoirement avoir le nom suivant :

update-bundle-guentner-image-nexo-guentner-nexo-ec-1.rauch

A Iavenir, le fichier de mise & jour sera disponible pour téléchargement, par exemple a partir
du site web de Guntner.

Voir a ce sujet https://www.guentner.eu/products/controls/.
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7.11.1 Processus de mise a jour

ATTENTION

Commencez par vous assurer que la date et I'heure sont correctement configurées.

C’est absolument nécessaire pour que la vérification du certificat de mise a jour se fasse
correctement.

Voir également "Date/heure".

Passez alors au sous-menu « Mise a jour » avant d’introduire la clé USB.

Port USB1 sur l'aicore air ec

Port USB1 sur I'aicore air

o Menu principal
Temps
Mode manuel

Service

Le service de mise a jour est alors affiché avec I'état « inactif », ce qui signifie qu’aucun pro-
cessus de mise a jour n’est actuellement en cours.

o Mise a jour

O Service de mise a jour désactiv
o O!

Ce n’est qu’'a ce moment qu’il faut insérer la clé USB préparée dans le port USB1.
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Insertion de la clé USB dans l'aicore
air ec

Insertion de la clé USB dans l'aicore
air

Le processus de mise a jour démarre automatiquement. Les états successifs du processus de
mise a jour sont maintenant affichés. Un « rapport sur I'état d’avancement » signale I'avance-
ment jusqu’a 100 %.

=) Mise a jour =) Mise a jour =) Mise a jour =) Mise a jour

| | [

Contréle des dossiers Vérification de la signature Copie de I'image Mise a jour des slots terminée.

Lorsque la mise a jour est terminée, y compris toute migration de données éventuelle, un
message apparait :

a jour achevée. Redémarrel
maintenant ?

Oui Non

ATTENTION

Retirez la clé USB avant le redémarrage !
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Extraction de la clé USB de I'aicore
air ec

Extraction de la clé USB de I'aicore
air

Confirmer ensuite la sélection « Redémarrer maintenant » par « Oui ».

A=) Mise a jour

a jour achevée. Redémarrel
maintenant ?
| oy 1 | |
,h 1x |Installation terminée.

Oui Non

Le systeme effectue alors un redémarrage automatique.

7.12  Slots systéme

L'architecture logicielle de 'aicore air prévoit 2 slots systéeme indépendants : systemO et sys-
tem1. Cela signifie qu'il existe deux zones distinctes dans lesquelles le logiciel systeme, le logi-
ciel d'application et la banque de données sont installés. Parmi ces slots systéme, I'un d’eux
est toujours actif et 'autre inactif. Cette architecture permet notamment d’effectuer des mises
a jour de logiciel résistantes aux erreurs et une migration des données.

Ce menu indique les états des slots systeme et les versions logicielles correspondantes de
chaque slot systeme.

=) Menu principal =) Slots systéme =) Slots systéme
Mode manuel Slot : system0 Slot : system1

Service o Version : 1.0.0 Version : 0.9.16

Mise a jour _h 1x | Systéme en marche. Systéme inactif.
Slots systéme

—_—
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7.13 Police d’écran

Vous avez la possibilité d’ajuster temporairement la police d’écran et |a taille de la police si
nécessaire. La police utilisée par défaut est Helvetica 11.
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8 Menu Service

Tous les réglages du régulateur et des ventilateurs connectés peuvent étre effectués au moyen
du Menu Service .

Les principales catégories suivantes sont disponibles dans ce menu et sont décrites dans les
chapitres qui suivent.

Configuration E/S Paramétres réseau
Régulation Capteurs Paramétres bus de terrain
Fonctions

Parametres réseau Charger/sauvegarder les pare|
Paramétres bus de terrain > Etat de livraison rétablir... >

Systéme d’unités

Service =) Service A=) Service
Echangeur de chaleur q

8.1 Echangeur de chaleur

Tous les réglages concernant I'ensemble de I'échangeur de chaleur peuvent étre effectués ici.

> Echangeur de chaleur
Boucles de régulation >
Ventilateurs

Température extérieure (Sourc
Humidité de I'air (Source)

Remarque : si un capteur de température extérieure ou d’humidité de I'air est configuré et
raccordé, les valeurs mesurées actuelles sont également affichées ici.

8.1.1 Boucles de régulation (Echangeur de chaleur)

Il est possible d’effectuer ici toutes les configurations de base des boucles de régulation qui se
rapportent a I’échangeur de chaleur lui-méme. Il s’agit notamment du nombre d’échangeurs
de chaleur individuels installés, du type de ces échangeurs de chaleur (c’est-a-dire du type de

fluide utilisé), des capteurs installés et utilisés et, le cas échéant, de la rangée de ventilateurs a
laquelle la boucle de régulation doit étre affectée.

> Boucles de régulation
Nombre de boucles de régulatip

Paramétres boucles de régulati

La configuration des circuits de régulation internes associés se fait séparément dans le me-
nu, voir chapitre "Régulation (menu Service)".
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8.1.1.1 Nombre de boucles de régulation

Il est possible de configurer jusqu’a 5 boucles de régulation indépendantes. Configurez le
nombre en fonction des boucles d’échangeur de chaleur existantes.

8.1.1.2 Paramétres boucles de régulation

Il est possible d’effectuer ici les différentes configurations pour chacune des boucles de régu-
lation.

metres boucles de régulatiol
Boucle de régulation 1 >

Boucle de régulation 2

ATTENTION

Les paramétres proposés different en fonction du type d’échangeur de chaleur sélectionné.

Les paramétres suivants sont affichés pour un aéroréfrigérant

> Boucle de régulation 1

Type d’échangeur de chaleus
Rangée des ventilateurs 1 [®]
Rangée des ventilateurs 2 [E]
Température d’entrée (...

Les paramétres suivants sont affichés pour un condenseur :

> Boucle de régulation 1

Type d’échangeur de chaleus
Frigorigene

Rangée des ventilateurs 1 [E]
Rangée des ventilateurs 2 [&]

Rangée de ventilateurs 1

> Boucle de régulation 1

Température d'entrée38.7 °C
Température de sortie (...
Température de sortie26,6 °C

Pression de saumure (Source;

> Boucle de régulation 1

Rangée des ventilateurs 1 [&]
Rangée des ventilateurs 2 [E
Pression du fluide (Source)

Pression du fluide 15,4 bar

S Boucle de régulation 1
Température de sortie (...
Température de sortie26.6 °C
Pression de saumure (Source
Pression de saumure 2,5 bar

Dans les échangeurs de chaleur a 2 rangées de ventilateurs, cette fonction permet de définir

si la rangée de ventilateurs 1 (rangée de gauche lorsqu’on regarde du c6té de I'entrée) doit
étre influencée par cette boucle de régulation.
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8.1.1.2.2 Rangée de ventilateurs 2

Dans les échangeurs de chaleur a 2 rangées de ventilateurs, cette fonction permet de définir
si la rangée de ventilateurs 2 (rangée de droite lorsqu’on regarde du c6té de I'entrée) doit étre
influencée par cette boucle de régulation.

8.1.1.3 Type d’échangeur de chaleur

Le type d’échangeur de chaleur pour cette boucle de régulation peut étre configuré ici.

+«Fype d’échangeur de chaleur

aéroréfrigérant O

8.1.14 Frigorigene

Cette rubrique de menu n’est disponible que pour les échangeurs de chaleur de type conden-
seur. Il est possible de préciser ici si un frigorigene est défini et si I'affichage des points de
consigne et des valeurs réelles avec conversion de température a lieu en conséquence.

Si aucun frigorigéne n’est défini, I'affichage ne concerne que la pression.

Le régulateur aicore air peut calculer la température de condensation sur la base de la pres-
sion de condensation et du frigorigene paramétré, puis I'utiliser pour I'affichage et la régula-
tion.

Les frigorigénes suivants sont actuellement pris en charge par l'aicore air :

« R134a
e R290
« R404A
 R407C
« R410A
« R507
e R717
e R723
e R744
« R22

o R1234yf
e R1234ze
e R1270
« R32

e R407A
« R407F
e R417A
e R427A
« R448A
« R449A
< R450A
e R452A
e R513A
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81.15

8.1.15.1

8.1.15.2

8.1.1.6

81.16.1

81.16.2

8.1.1.6.3

81164

+ R600
* R600a

Dans le cas d'un condenseur

Pression du fluide (Source)

Cette fonction permet de définir la source du capteur de pression utilisé pour cette boucle de
régulation en tant que valeur réelle du régulateur PID.

Pression du fluide (Valeur actuelle)

La pression de fluide mesurée actuelle s’affiche.

Dans le cas d’un aéroréfrigérant

Température d’entrée (Source)

La source du capteur de température d’entrée pour cette boucle de régulation peut étre confi-
gurée ici. Cette température n’est pas utilisée pour le réglage de la boucle de régulation. Elle
sert a I'enregistrement, a I'affichage, a la mise a disposition sur le bus de terrain et, le cas
échéant, a déterminer une température différentielle, par exemple par rapport a la tempéra-
ture de sortie.

Température d’entrée (Valeur actuelle)

La température d’entrée mesurée s’affiche, dans la mesure ou le capteur concerné a été
configuré et mesure des valeurs valides.

Température de sortie (Source)

La source du capteur de température de sortie pour cette boucle de régulation peut étre
configurée ici. Cette température sert de valeur réelle pour le régulateur PID de cette boucle
de régulation.

Température de sortie (Valeur actuelle)
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8.1.1.6.5

8.1.1.6.6

8.1.1.7

81.1.7.1

La température de sortie mesurée s’affiche, dans la mesure ol le capteur concerné a été
configuré et mesure des valeurs valides.

Pression de saumure (Source)

La source d'un capteur de pression de saumure éventuellement présent peut étre configurée
ici.

Pression de saumure (Valeur actuelle)

La pression de saumure mesurée s’affiche, dans la mesure ol le capteur concerné a été confi-
guré et mesure des valeurs valides.

Ventilateurs

Dans ce menu, vous pouvez obtenir des informations sur les ventilateurs raccordés et, si né-
cessaire, modifier les paramétres de chaque ventilateur.

=] Ventilateurs
Puissance globale 135W
Configurations des ventilateurs

Numeérotation des ventilateurs

Il est possible de définir ici la numérotation des ventilateurs de I’échangeur de chaleur. Actuel-
lement, les numérotations suivantes sont prises en charge :

Selon la numérotation « Le long d’une rangée », sont d’abord numérotés les ventilateurs de
la premiere rangée de ventilateurs de I'avant vers I'arriére, pour ensuite passer de gauche a
droite a la rangée de ventilateurs suivante.

Selon la numérotation alternative « Le long d'une colonne », sont d’abord numérotés les ven-
tilateurs de la premiére colonne de ventilateurs de gauche a droite, pour ensuite passer de
I'avant vers 'arriere a la colonne de ventilateurs suivante.

Les illustrations suivantes présentent des exemples de numérotation pour un échangeur de
chaleur a 8 ventilateurs répartis sur 2 rangées.
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Coté des raccords Coté des raccords
Numérotation le long d’une rangée Numérotation le long d’une colonne

Si la numérotation des ventilateurs doit différer de la norme habituelle, il est possible d’en te-
nir compte grace a ce réglage.

8.1.1.7.2 Débit d’air

Le débit d’air total cumulé de tous les ventilateurs est affiché en %.

8.1.1.7.3 Puissance globale

La puissance globale actuelle de tous les ventilateurs est affichée.

8.1.1.74 Parametres ventilateurs

Dans ce menu, les données de processus, les avertissements et les alarmes actuels sont affi-
chés pour chaque ventilateur et des modifications manuelles des paramétres peuvent égale-
ment étre effectuées.

O Paramétres ventilateurs A=) Ventilateur 1

Vitesse minimum

Ventilateur 2 oy Vitesse maximum o

Ventilateur 3 _‘ 1x  |Numéro VT 3007 _h 1x
Version 1
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Vitesse minimum

Vitesse maximum

Numéro VT

Numeéro de version

A=) Ventilateur 1 A=) Ventilateur 1

Vitesse maximum1250 1/min Puissance 37W
Vitesse de rotation 725 1/min Heures de service 549 h
Vitesse de rotation 58 % Etat ventilateur(spas d'erreur|

Alarme active

Si nécessaire, la vitesse de rotation minimale du ventilateur peut étre configurée ici.

ATTENTION

Ce parametre ne doit étre modifié que par une personne compétente car il a des effets sur

le débit d’air minimum du ventilateur.

Par exemple, si vous voulez une valeur de base pour une boucle de régulation, configurez-la
plutét dans la boucle de régulation correspondante.

Si nécessaire, la vitesse de rotation maximale (vitesse de rotation du point de fonctionnement)
du ventilateur peut étre configurée ici.

ATTENTION

Ce paramétre ne doit étre modifié que par une personne compétente car il a des effets sur
le point de fonctionnement du ventilateur et, s’il est mal configuré, il peut par exemple en-
trainer un dépassement de la limite maximale des émissions sonores.

Le numéro du type de ventilateur (VT) est affiché (sans numéro de version). Il fait partie du
code d’article Giintner du ventilateur.

Le numéro de version matérielle du ventilateur est affiché. Il fait partie du code d’article Giint-
ner du ventilateur.

Vitesse de rotation maximale

La vitesse de rotation maximale du ventilateur actuellement configurée est affichée ici. Cette
vitesse de rotation est également appelée vitesse de rotation du point de fonctionnement.
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Vitesse de rotation actuelle

La vitesse de rotation actuelle du ventilateur est affichée.

Vitesse de rotation en %

La vitesse de rotation actuelle est affichée en pourcentage par rapport a la vitesse de rotation
maximale du ventilateur.

Puissance

La puissance instantanée du ventilateur est affichée. Elle est calculée a partir de la tension et
du courant du circuit intermédiaire.

Heures de service

Les heures de service du ventilateur sont affichées.

Statut du ventilateur

L'affichage indique si le ventilateur est actuellement sans erreur ou s'il présente une erreur.

Alarme activée

L'affichage indique si une alarme est actuellement active pour ce ventilateur.

8.1.1.8 Température extérieure (Source)

La source d’un capteur de température extérieure peut étre configurée ici. Le cas échéant, sé-
lectionnez ici un capteur de température créé précédemment.

8.1.1.9 Température extérieure (valeur actuelle)

La température extérieure mesurée s’affiche, dans la mesure ou le capteur concerné a été
configuré et mesure des valeurs valides.
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La source d’un capteur d’humidité de I'air peut étre configurée ici. Le cas échéant, sélection-

8.1.1.10 Humidité de I'air (Source)
nez ici un capteur d’humidité de I'air créé précédemment.
8.1.1.11 Humidité de I'air (valeur actuelle)

L'humidité de I'air mesurée s’affiche, dans la mesure ou le capteur concerné a été configuré

et mesure des valeurs valides.

8.2

Régulation (menu Service)

Il est possible d’effectuer ici des configurations par boucle de régulation ou communes a

toutes les boucles de régulation.

A=) Régulation

Boucles de régulation

Valeur réglante de base
Valeur réglante de démarragg
Mode de fonctionnement

8.2.1

A=l Régulation

Mode de fonctionnement
Mode de régulation
Mode de réguRatfimidissement

Signal de réglage (mode) >

Boucles de régulation (régulation)

Il est possible d'effectuer ici des configurations qui s’appliquent exclusivement a la boucle de

régulation sélectionnée.

5 Boucles de régulation
Boucle de régulation 1 >

Boucle de régulation 2

> Boucle de régulation 1

Activation activée oui
Signal de réglage (activation)
Verrouillage en marche non
Signal de réglage (verrouillagy

82.1.1 Nombre de points de consigne

> Boucle de régulation 1

Nombre de points de consiga
Points de consigne

Master externe

Paramétres de contrble

> Boucle de régulation 1

Signal de réglage (activatior:)

Verrouillage en marche non

Signal de réglage (verrouillag

Valeur réglante

Il est possible de configurer jusqu’a 2 points de consigne par boucle de régulation. Le passage
du point de consigne 1 au point de consigne 2 s'effectue au moyen d’un signal de réglage li-
brement configurable. L'affichage ultérieur du point de consigne 2 (source et valeur) dépend
du fait que le nombre de points de consigne est ou non configuré sur 2.
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82.1.2 Réglages des points de consigne

+“Points de consigne boucle 1
Point de consigne 1 (Source)
Signal de réglage

Il est possible de configurer ici les points de consigne des régulateurs PID internes, le cas
échéant les sources des points de consigne et le signal de réglage pour passer du point de
consigne 1 au point de consigne 2.

8.2.1.2.1 Point de consigne 1/2

Il est possible de configurer ici les parameétres Point de consigne 1 ou 2 pour cette boucle de
régulation.

82.1.22 Point de consigne 1/2 (Source)

Si le point de consigne ne doit pas provenir du parametre interne Point de consigne 1 ou 2, la
source, par exemple un signal analogique externe de points de consigne, peut étre sélection-
née ici.

Voir également "Point de consigne signaux de température / Point de consigne signaux de
pression".

82.1.23 Signal de réglage

Si nécessaire, il est possible de configurer ici la source d’un signal de réglage (entrée digitale)
qui permet de faire passer la boucle de régulation sélectionnée du point de consigne 1 au
point de consigne 2.

8.2.1.3 Master externe

En mode de fonctionnement « Slave externe analogue », la valeur réglante des ventilateurs est
spécifiée au moyen d’un signal analogique. Cette fonction permet de configurer la source du
signal de valeur réglante des ventilateurs précédemment configuré.

Voir également "Signaux de valeur réglante de ventilateur".

O Master externe boucle 1
Valeur réglante master S@¥o.

8.2.14 Paramétres de contréle PID
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Ici, il est possible de configurer les parameétres de controle du régulateur PID de la boucle de
régulation correspondante.

métres de contrdle boucle
Facteur de renforcement Kp >
Temps de dosage d'intégration
Temps de dérivation Td

82141 Facteur de renforcement Kp

Le parameétre Kp indique I'amplification de la régulation. Il s’agit de la part proportionnelle du
systeme régulé qui suit le signal d’entrée.

82.1.4.2 Temps de dosage d’intégration Ti

La composante | de la régulation assure un changement continu du taux de modulation du
régulateur jusqu’a ce que la valeur réelle atteigne le point de consigne.

82143 Temps de rétention Td

La composante D de la régulation ne réagit pas a I’écart de régulation, mais a la vitesse du
changement.

8.2.1.5 Activation et verrouillage de la boucle de régulation

Il est possible de configurer, par boucle de régulation, un signal de réglage explicite d’acti-
vation et un signal de réglage explicite de verrouillage. Pour cela, la source du signal et une
éventuelle inversion souhaitée peuvent étre paramétrées.

Les deux signaux peuvent étre utilisés de maniere séparée et flexible pour influencer le signal
de sortie de la boucle de régulation avec différentes approches logiques.

Pour que la boucle de régulation (régulateur PID) fonctionne et produise un signal de sortie
souhaité pour commander les ventilateurs, le signal d’activation doit étre 1 (= High) ET le si-
gnal de verrouillage O (= Low). Sinon, le signal de sortie de régulation doit étre O, c’est-a-dire
que les ventilateurs affectés correspondants ne sont pas pilotés.

Par défaut, la premiére boucle de régulation est activée par I'entrée digitale 1 et aucun ver-
rouillage supplémentaire n’est configuré. L'autorisation peut aussi étre configurée via d’autres
entrées. Tous les autres réglages doivent étre réalisés selon les besoins, selon le nombre de
boucles de régulation et les fonctions supplémentaires.

Sur les appareils aicore fusion, les deux fonctions de gestion de moteur et d’Hydro-Manage-
ment sont activées sur I’entrée numérique DI1. Si la fonction Hydro-Management regoit une
autorisation séparée, le paramétrage correspondant se fait de la fagon suivante :

Service — Fonctions — Humidification des médias — Régulation — Signal de réglage
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82151

82152

82.153

82154

8.2.2

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6

Autorisation activée

L'affichage indique si la boucle de régulation est autorisée (par un signal de réglage ou de
maniére permanente).

Signal de réglage (autorisation)

Il est possible de configurer ici la source du signal de réglage par lequel la boucle de régula-
tion est autorisée. Le signal peut également étre inversé, si nécessaire.

ATTENTION

Si aucun signal de réglage n’est configuré pour 'autorisation, la boucle de régulation est
toujours autorisée.

Verrouillage activé

Affichage de ce que la boucle de régulation est verrouillée (que ce soit par une entrée digi-
tale ou le cas échéant par une autre fonction, par ex. « Ventilateur a partir de la position de la
vanne » en mode de récupération de chaleur).

Signal de réglage (verrouillage)

Il est possible de configurer ici la source du signal de réglage par lequel la boucle de régula-
tion est verrouillée. Le signal peut également étre inversé, si nécessaire.

ATTENTION

Si aucun signal de réglage n’est configuré pour le verrouillage, le verrouillage n’est pas ap-
pliqué.

Valeur réglante de base et valeur réglante de démarrage

La fonction Valeur réglante de base sert a configurer une vitesse minimum. La fonction Valeur
réglante de démarrage sert a définir un point de départ pour I'’émission de la valeur de régu-
lation.

En voici quelgues exemples :

. Valeur ré-
Valeur ré-
glante .
glante ; Fonction
de dé-
de base
marrage
0% 0% Fonctions arrétées, régulation normale 0 %...100 % si activation.
10 % 0% Au minimum 10 % du point de consigne est émis si I'activation
est activée.
10 % 5% Une valeur réglante d'au moins 10 % n’est générée que si la ré-
gulation a atteint 5 % et si I'activation est en attente.
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. Valeur ré-
Valeur ré-
glante .
glante ) Fonction
de dé-
de base
marrage
10 % 10 % Ce n’est que lorsque la régulation atteint 10 % que la valeur ré-
glante 10 %...100 % est émise.
0% 5% La valeur réglante est égale a O % si la valeur de régulation est
inférieure a 5 %. A partir d’une régulation a 5 % avec activation
existante, la valeur de régulation est émise (5 %...100 %).

8.2.3 Mode de fonctionnement

5 Mode de fonctionnement 5 Mode de fonctionnement
Auto externe analogue O
Auto externe bus O
Slave externe analogue [J
SIave externe bus

Ce menu permet de paramétrer le mode de fonctionnement. La configuration est alors valable
pour toutes les boucles de régulation.

Auto interne

Auto externe analogue
Auto externe bus

Slave externe analogue

OO0 0jo)

8.23.1 Auto interne

Dans ce mode de fonctionnement, la régulation s’effectue automatiquement par rapport

au point de consigne fixé en interne. Le point de consigne 1 et, le cas échéant, un point de
consigne 2 peuvent étre configurés individuellement pour chaque boucle de régulation dans
la rubrique « Points de consigne ».

GMM

Champ tournant
régulé —
[Pointdeiconsigne ——> P

FID Grandeur de réglagatilateur

8232 Auto externe analogue

Dans ce mode de fonctionnement, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a un
point de consigne analogique externe spécifié. Pour cela, un signal de capteur correspondant
« Température de consigne » ou « Pression de consigne » (voir "Point de consigne signaux de
température / Point de consigne signaux de pression") doit au préalable étre configuré et af-
fecté a une entrée analogique.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 94 / 193




3

Guntner

:

© Gintner GmbH & Co. KG

GMM

hamp tournant
régulé —
—> P«

ndeur de réglagmtilateur

8.2.3.3 Auto externe bus

Dans ce mode de fonctionnement, le point de consigne est spécifié au moyen de I'une des
possibilités d’'interface/de protocole du bus de terrain. Un module de communication supplé-
mentaire peut s’avérer nécessaire pour faire fonctionner l'interface de bus de terrain (voir éga-
lement "Options"), afin de configurer I'interface avec le bus de terrain (voir "Réglages bus de

terrain™).

GMM
hamp tournant
BUS régulé —
— P«
ndeur de réglagmtilateur

8234 Slave externe analogue

Dans ce mode de fonctionnement, la régulation n’est pas interne mais le signal analogique
externe spécifié pour la valeur réglante des ventilateurs est directement transmis aux ventila-
teurs. Pour ce faire, il faut d’abord générer un signal de valeur réglante de ventilateur corres-
pondant, affecter une entrée analogique et I'affecter a la boucle de régulation comme valeur
réglante maitre (voir également "Signaux de valeur réglante de ventilateur").

GMM

hamp tournant
régulé —
— b«

ndeur de réglagatilateur

8235 Slave externe bus

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur réglante est spécifiée au moyen de I'une des pos-
sibilités d’interface/de protocole du bus de terrain. Un module de communication supplémen-
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taire peut s’avérer nécessaire pour faire fonctionner l'interface de bus de terrain afin de confi-
gurer 'interface avec le bus de terrain (voir "Réglages bus de terrain").

GMM

Champ tournant
BUS régulé

Passage -
direct ><
Grandeur de réglagmtilateur

Option

8.24 Mode de régulation

Normalement, 'aicore air est utilisé pour refroidir les liquides et les frigorigenes. Dans cer-
taines applications, une inversion de la fonction est souhaitable, c'est-a-dire pour chauffer des
liquides (par exemple avec des pompes a chaleur). Le parameétre « Mode de régulation » per-
met de configurer de maniere globale la logique de régulation sur « Chauffage » pour toutes
les boucles de régulation.

En variante par rapport au réglage fixe du mode de régulation, une commutation peut se
faire par I'intermédiaire d’un signal de réglage librement configurable (voir "Signal de réglage
(mode de régulation)").

> Mode de régulation
Refroidissement =]
O

Chauffage

8.2.5 Mode de régulation (actuel)

Le mode de régulation actuel est affiché.

8.2.6 Signal de réglage (mode de régulation)

A l'aide d’un signal de réglage, il est possible de changer le mode de régulation de « Refroidis-
sement » a « Chauffage ». Si vous le souhaitez, la source du signal digital et, si nécessaire, une
inversion du signal de réglage peuvent étre configurées ici.

Le passage de « Refroidissement » a « Chauffage » s’applique alors a toutes les boucles de ré-
gulation.

8.3 Fonctions
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Dans cette rubrique du menu Service, des fonctions spéciales peuvent étre activées et confi-

gurées en fonction des besoins.

A=) Fonctions

Abaissement nocturne

Bypass
Fonction d'arrachement
Décalage du point de consign|

A= Fonctions

Sous-refroidisseur
Alarme de pompe
Vanne de bypass

Mode Récupération de chaleu

)

8.3.1

Abaissement nocturne

A=) Fonctions

Mode inverse
LCMM

Mode maintenance
Valeur seuil

=) Fonctions

Alarme de pompe
Vanne de bypass

Mode Récupération de chaley|

Surveillance des mesures >

Cette rubrique du menu Service permet de configurer un abaissement nocturne. L'abaisse-
ment nocturne a pour effet de limiter les ventilateurs a une valeur réglante maximale (vitesse

de rotation).

Pour que I'abaissement nocturne dépendant de I'horaire puisse fonctionner, les horaires de

mise en marche et d’arrét doivent avoir des valeurs différentes. Assurez-vous également que
I’heure du systeme est réglée correctement (voir aussi "Date/heure"). Il est également impor-
tant de noter que si le régulateur est éteint pendant une période prolongée, I’heure du sys-

téme peut devoir étre réglée a nouveau correctement, car I’horloge temps réel n’est mise en

mémoire tampon que pendant quelques jours en cas de coupure de tension.

> Abaissement nocturne

Abaissement nocturne activi]
Valeur réglante maximum
Horaire d'activation

Horaire d'arrét

8.3.1.1 Abaissement nocturne activé

o Abaissement nocturne

Horaire d'activation
Horaire d'arrét
Abaissement nocturne enmoa

Signal de réglage

Ici, la fonction peut étre activée ou désactivée d’une maniere générale. Ce n'est que lorsque la
fonction est activée qu’il se produit un abaissement en fonction de I'horaire.

83.1.2 Valeur réglante maximum

Cette fonction permet de définir la valeur réglante maximale a laquelle les signaux de sortie

sont limités pour les ventilateurs.

8.3.1.3 Horaire d'activation

Cette fonction permet de définir I’horaire d'activation pour un abaissement nocturne. L'abais-
sement nocturne est alors activé en fonction de I’heure du systéme.
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83.14 Horaire d’arrét

Cette fonction permet de définir I’horaire d’arrét pour un abaissement nocturne. La limitation
de la valeur réglante des ventilateurs est alors a nouveau désactivée.

83.1.5 Signal de réglage

Si nécessaire, cette fonction permet de configurer la source d’un signal de réglage (entrée di-
gitale) pour I'activation de I'abaissement nocturne.

8.3.2 Bypass

=) Bypass
Mode bypass >

Valeur réglante bypass

Cette rubrique du menu Service permet d’activer ou de désactiver la fonction bypass. Lorsque
la fonction a été activée, il est possible de régler la valeur réglante pour le fonctionnement en
bypass. Cette fonction sert @ maintenir le fonctionnement en cas de défaillance d’un compo-
sant de l'aicore air.

En cas de défaillance du régulateur aicore air, la fonction de bypass fait fonctionner les ven-
tilateurs a une vitesse qui doit étre réglée ici au préalable. La vitesse de bypass est automati-
quement activée avec un délai de 10 secondes aprés une perte de la liaison avec le régulateur
aicore air et en cas de défaillance de capteur.

Les variantes suivantes peuvent étre programmées :

Mode bypass ACTIVE

Valeur réglante 0 %

Si le régulateur aicore air est défectueux ou si la liaison avec les ventilateurs est perturbée :
=> tous les ventilateurs s’arrétent.

Valeur réglante 100 %

Si le régulateur aicore air est défectueux ou si la liaison avec les ventilateurs est perturbée :
=> tous les ventilateurs fonctionnent avec une vitesse de rotation de 100 %.

Mode bypass A UARRET

Si le régulateur aicore air est défectueux ou si la liaison avec les ventilateurs est perturbée :

=> tous les ventilateurs fonctionnent avec la derniére vitesse de rotation d’avant la panne du
régulateur aicore air.

8.3.3 Fonction d'arrachement
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> Fonction d'arrachement

Fonction d'arrachement actiEq

La fonction d’arrachement empéche les ventilateurs de se bloquer en hiver lorsqu’ils sont re-
couverts de neige.

La fonction n’est proposée dans le menu aicore air que si elle est possible sur au moins un
ventilateur EC.

La disponibilité de cette fonction dépend de la configuration du systéeme et du type des
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

Si la fonction d’arrachement est désactivée, le ventilateur EC se met en dérangement si au-
cune rotation n’est détectée apres le démarrage. Le ventilateur EC continue a essayer de dé-
marrer régulierement avec un faible courant de démarrage dans le sens de rotation préféren-
tiel.

Si la fonction d’arrachement est activée, le ventilateur EC fait automatiquement plusieurs ten-
tatives de démarrage, avec un courant de démarrage croissant et en changeant de sens de
rotation si un blocage est détecté pendant le démarrage. Pendant ce temps, aucun message
d’erreur n’est affiché sur le régulateur aicore air. Si une rotation a pu s’établir avec succes, le
ventilateur se met automatiquement dans le sens de rotation préférentiel et passe ensuite en
fonctionnement normal.

S’il n’a pas été possible d’établir de rotation Ia non plus, le ventilateur le signale sous la forme
d’'un message de blocage. Le ventilateur continue a essayer de démarrer avec un faible cou-
rant et en changeant de sens de rotation.

834 Décalage du point de consigne

Le décalage de point de consigne entraine un relevement ou un abaissement du point de
consigne actuellement utilisé en fonction d’une autre valeur de signal.

Il existe 2 modes de décalage du point de consigne pris en charge. En mode « décalage par
rapport a la référence », le décalage est effectué en fonction, par exemple, de la température
extérieure ou de la température de bulbe humide. En mode « décalage direct », le décalage
est effectué en fonction d’un signal de décalage du point de consigne qui peut provenir, par
exemple, d'une entrée analogique quelconque. Ce signal de décalage du point de consigne
doit étre créé au préalable dans le menu des capteurs.

Il est possible de configurer le décalage du point de consigne séparément pour chaque boucle
de régulation.

Brcalage du point de consigne > Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1
Boucle de régulation 1 > Décalage du point de consi®[](4 Delta température
Boucle de régulation 2 oy Mode Température de référence
“ 1x  JSource Décalage du point de consign|
Température maximale Limitation par signal
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834.1

8342

8343

8344

8345

Décalage du point de consigne activé

Mode

Source

Cette fonction permet d’'une maniére générale d’activer ou de désactiver un décalage du point
de consigne pour la boucle de régulation correspondante.

Cette fonction vous permet de sélectionner le mode de décalage du point de consigne.

Sélectionnez « Décalage par rapport a la référence » si le décalage du point de consigne doit
dépendre de la température extérieure ou de la température de bulbe humide. Il convient de
noter que le décalage par rapport a une référence en fonction des températures de référence
énumérées ici n'a de sens et n’est proposé que si la régulation elle-méme repose également
sur une température.

Sélectionnez « Décalage direct » si le point de consigne doit étre décalé en fonction d’un si-
gnal analogique.

Cette rubrique n'est disponible que si le mode « Décalage direct » est activé.

Le mode « Décalage direct » permet de sélectionner la source. Pour cela, il faut d’abord créer
un capteur de type « Décalage du point de consigne de température » ou de type « Décalage
du point de consigne de pression ».

Voir également "Point de consigne signaux de température / Point de consigne signaux de
pression".

Vous configurerez également I'étalonnage du décalage du point de consigne pour la source
de signal correspondante. Ainsi, tous les signaux de décalage positifs et négatifs sont pos-
sibles en fonction d’une entrée analogique.

Température maximale

Cette rubrique n'est disponible que si le mode « Décalage par rapport a la référence » est acti-
vé.

Cette fonction permet de régler la température maximale jusqu'a ce que le signal de décalage
commence a influencer le décalage.

Delta température

Cette rubrique n'est disponible que si le mode « Décalage par rapport a la référence » est acti-
Ve.

Cette fonction permet de régler I'écart de température qui doit étre le point de consigne avant
le signal de décalage.
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8346 Température de référence

Cette rubrique n'est disponible que si le mode « Décalage par rapport a la référence » est acti-
vé.

Cette fonction permet de sélectionner la température a prendre comme référence.
Décalage des points de consigne selon la température extérieure

Afin de garantir un fonctionnement optimal au plan énergétique, il est judicieux, dans cer-
taines conditions, de décaler le point de consigne en fonction de la température extérieure. Le
réglage de la température de condensation minimale peut entrainer un dépassement du point
de consigne de la température extérieure a mesure que celle-ci augmente. Or si le systéme
est amené a fonctionner a charge partielle uniquement, il est possible d’économiser de I'éner-
gie au niveau des ventilateurs en relevant le point de consigne. Sans décalage, ces ventilateurs
seraient toujours pilotés a 100 % car ce point de consigne ne peut jamais étre atteint en rai-
son de la température extérieure élevée (supérieure au point de consigne).

Exemple :

Point de consigne = 25 °C
AT=5K

Trax= 40 °C

Dans cet exemple, le point de consigne doit toujours étre supérieur de 5 K a la température
extérieure. Lorsque la température extérieure atteint 20,1 °C, le point de consigne est dé-

calé a 25,1 °C. La limite Tmax délimite la zone d’action du décalage. Dans cet exemple, le
point de consigne est décalé a partir de 20 °C. La valeur maximale jusqu'a laquelle le point de
consigne peut étre décalé est ici de 45 °C.

83.4.7 Décalage du point de consigne en marche

Il est indiqué si un décalage du point de consigne est actuellement en marche.

8.3.4.8 Limitation par signal

Cette rubrique de menu n’est proposée que si le mode « Décalage de référence » est réglé. Le
décalage de point de consigne peut étre limité par un signal. Si le signal est appliqué, le ré-
sultat final du décalage du point de consigne est limité a la valeur réglée sous « Température
maximum ».

Cette fonction est utilisée par exemple en mode de récupération de chaleur pour que le sys-
téme de récupération de chaleur fonctionne de maniére fiable et optimale au plan éner-
gétique en combinaison avec 'aéroréfrigérant en cas d’activation du décalage de point de
consigne. Voir "WRG-Betrieb (Warmerlckgewinnung)".

83.4.8.1 Température maximum

Si le signal de limitation du décalage du point de consigne est activé, le signal de décalage n’a
d’influence sur le décalage que jusqu’a cette nouvelle température maximale.
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8.3.4.8.2 Limitation du décalage max. du point de consigne activée

Affichage de ce que la limitation du décalage du point de consigne par un signal est activée.

83483 Signal de réglage (limitation par signal)

Pour la limitation du décalage du point de consigne, il est possible de régler ici la source et
une éventuelle inversion souhaitée pour le signal de réglage.

8.3.5 Mode inverse

A=) Mode inverse A=) Mode inverse =) Mode inverse

Mode inverse activé =] <= valeur réglante Temps d'attente 21 h 54 min
Intervalle de démarrage Horaire d'activation Mode inverse en marche non
Durée Horaire d’arrét Signal de réglage

Valeur réglante Temps d’attente 21 h 54 min Variation du point de consignt

Le mode inverse se met en marche en fonction de la durée de fonctionnement des ventila-
teurs. Il a lieu avec une valeur réglante configurable dans le sens de rotation inverse.

Ce mode inverse peut étre utilisé pour retarder I'encrassement des ailettes de I'’échangeur de
chaleur.

L'exécution de cette fonction est lancée lorsque les conditions suivantes sont remplies :

«  Mode manuel désactivé

* Valeur réglante de tous les régulateurs PID des boucles de régulation < valeur réglante
configurable

* Abaissement nocturne coupé

* Absence de défaillance d’appareil

* Le cas échéant pour un intervalle de temps configuré

» L'écart entre la valeur réelle et le point de consigne des boucles de régulation concernées
n'est pas supérieur a la valeur A max configurée.

Le mode inverse est exécuté indépendamment de 'autorisation du régulateur.

Si 'une des conditions ci-dessus n’est pas remplie pendant le mode inverse, ce dernier est
interrompu et le régulateur passe en mode de régulation normal. Le mode inverse est alors
considéré comme non exécuté et n’est relancé que lorsque toutes les conditions ci-dessus
sont remplies. Un abandon du mode inverse remet toujours a zéro le compteur de durée du
mode inverse.

Le mode inverse ne prend fin que lorsque le temps de fonctionnement complet s’est écoulé
en une seule fois. Le mode inverse peut également étre activé par un signal de réglage.

La disponibilité de cette fonction dépend de la configuration du systeme et du type des
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").
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83.5.1

83.5.2

83.53

8354

83.55

8.3.5.6

83.5.7

8.3.5.8

Mode inverse activé

Cela permet d’activer ou de désactiver la fonction.

Intervalle de démarrage

Si les ventilateurs ont fonctionné pendant ce temps, le début du mode inverse est marqué.
Seul le temps de fonctionnement en secondes est ajouté. Les temps d'arréts ne sont pas
comptés.

Durée

Cette fonction définit la durée du mode inverse.

Valeur réglante

Cette valeur réglante déclenche le mode inverse. Cette valeur réglante est également utilisée si
le mode inverse est activé par un signal de réglage.

Condition pour le mode inverse

Condition pour le mode inverse. Ce n’est que lorsque la valeur réglante actuelle de tous les ré-
gulateurs PID des boucles de régulation est < a cette valeur réglante configurée que le mode
inverse est autorisé.

Horaire d'activation/horaire d'arrét

Si nécessaire, un intervalle de temps peut étre configuré pendant lequel le mode inverse est
autorisé. La condition pour cela est que toutes les autres conditions soient remplies. Si les
deux horaires sont identiques, aucun intervalle de temps n’est actif.

Temps d’attente

Cette fonction permet d’afficher le temps d’attente jusqu’au mode inverse suivant.

Mode inverse en marche

Il 'est indiqué si un mode inverse est en cours d’exécution.
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8359 Signal de réglage

Cette fonction permet, si nécessaire, de configurer un signal de réglage externe et, le cas
échéant, une inversion souhaitée.

8.3.5.10 Variation du point de consigne

Le mode inverse ne peut étre activé ou interrompu le cas échéant que si la variation entre le
point de consigne et la valeur réelle est inférieure a la valeur A max. La surveillance peut étre
activée ou désactivée pour chaque boucle de régulation et la variation maximale A max peut
étre configurée. Cette fonction n’est utile qu’en mode de fonctionnement Auto interne ou Auto
externe.

8.3.6 LCMM

Afin de mieux comprendre les différentes fonctions et paramétres, quelques explications de la
nomenclature sont données ci-dessous :

Rangée des ventilateurs
Désigne une rangée de ventilateurs qui s’étend de maniére unidimensionnelle du c6té des
raccords de I’échangeur de chaleur jusqu’a sa face arriere.

Colonne de ventilateurs
Désigne un ensemble de ventilateurs fonctionnant perpendiculairement a une rangée de
ventilateurs. En regle générale, ce terme s’utilise pour des appareils a deux rangées.

Groupes de ventilateurs
Désigne un ensemble de rangées de ventilateurs affectées & un ensemble de boucles de
régulation et commandées indépendamment des autres rangées de ventilateurs.

Incrément
Nombre de ventilateurs & mettre en marche ou a arréter simultanément au sein d’un

groupe de ventilateurs.
[Colonne de ventilatet}

© ©
& @
» ©
IRRONO

Coté raccords

>

Rangée de ventilateurs
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Les ventilateurs EC ont une vitesse de rotation minimale comprise a I'intérieur d’une plage
d’environ 5 a 15 % de la vitesse maximale. Dans les systemes avec un seul ventilateur, c’est
aussi la plus petite valeur réglante possible du régulateur pour le systeme global.

Dans les systemes comportant plusieurs ventilateurs, la fonction LCMM du régulateur per-
met d’obtenir une valeur réglante inférieure a la valeur réglante minimale d’un seul ventilateur
(valeur réglante minimale = vitesse de rotation minimale des ventilateurs/nombre de ventila-
teurs) en désactivant et en activant les ventilateurs. Avec des valeurs réglantes supérieures a

la vitesse de rotation minimale d’un seul ventilateur (c’est-a-dire a partir d’environ 5 a 15 %),
tous les ventilateurs fonctionnent régulierement et la régulation se fait uniquement en fonc-
tion de la vitesse de rotation des ventilateurs. L'avantage de cette régulation réside dans la
possibilité d’utiliser la régulation continue au moyen de la vitesse de rotation du ventilateur au
lieu d’'une simple régulation a 2 points, méme avec une faible puissance calorifique transmise.

Un systéme avec 4 ventilateurs pilotés individuellement peut étre pris comme exemple : en
supposant une vitesse de rotation minimale des ventilateurs de 10 % de la vitesse de rota-
tion maximale, il est possible de paramétrer une valeur réglante de 2,5 % pour I'échangeur
de chaleur (10 % / 4). Avec ce réglage, un ventilateur fonctionne a la vitesse de rotation mi-
nimale requise et tous les autres ventilateurs sont arrétés. Si la valeur réglante est augmen-
tée, le ventilateur enclenché augmente sa vitesse de rotation. Dés que le systéme global at-
teint une valeur réglante de 5 %, le deuxiéme ventilateur est mis en marche, le troisieme ven-
tilateur a partir de 7,5 % et tous les ventilateurs a partir de 10 %. La figure ci-dessous illustre
le processus. Sans LCMM, seules les puissances calorifiques transmises > 10 % sont possibles
(tous les ventilateurs fonctionnant en méme temps).

Commande ventilateur LCMM

‘ ] Ventilateur 1 B Ventilateur 2 O  Ventilateur 3 O  Ventilateur 4

25,0

20,0

10,0

Vitesse ventilateur [%]
o
o

50 11— — N H

0,0 T T T T T T T T T T T —
25 3,0 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100 11,0 120 13,0 140 200

Puissance échangeur de chaleur [%]

La fonction LCMM est configurée par groupe de ventilateurs.

=l LCMM

Groupe de ventilateurs 1~ >

Groupe de ventilateurs 2

Les fonctions suivantes peuvent alors étre configurées par groupe de ventilateurs :

> Groupe de ventilateurs 1 > Groupe de ventilateurs 1
LCMM activé Fan cycling activé O
Hystérésis Echelle de l'incrément

Fan cycling activé O Mode rangées des ventilateur]
Echelle de I'incrément Incrément effectif
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83.6.1 LCMM activé

Cette commande permet d’activer ou de désactiver la fonction LCMM pour un groupe de ven-
tilateurs.

8.3.6.2 Hystérésis (LCMM)

Afin d’éviter une mise en marche et un arrét constants des ventilateurs en fonction de la va-
leur réglante calculée, un facteur d’hystérésis compris entre 1,0 et 2,5 peut étre défini. Ce fac-
teur est multiplié par la vitesse de rotation minimale du ventilateur correspondant et déter-
mine ainsi la valeur réglante a partir de laquelle le premier ventilateur ou le ventilateur suivant
est mis en marche (un facteur d’hystérésis a partir de 1,0 signifie une absence d’hystérésis).

A I'intérieur de la courbe d’hystérésis, la régulation de I'aicore air au moyen de la vitesse de
rotation des ventilateurs continue a fonctionner régulierement comme décrit au paragraphe
précédent. Seules les valeurs réglantes pour lesquelles les différents ventilateurs sont mis en
marche ou arrétés ont changé.

Dans I'exemple ci-dessous, la vitesse de rotation minimale d’'un ventilateur est de 10 %, le fac-
teur d’hystérésis est de 1,5 et donc la vitesse de rotation a laquelle le premier ventilateur est
mis en marche est de 15 % (dans notre exemple avec 4 ventilateurs, cela équivaut a une puis-
sance calorifique transmise de 3,75 %). Le premier ventilateur est arrété lorsque la puissance
calorifique transmise est inférieure ou égale a 2,5 %, c’est-a-dire lorsque la vitesse de rota-
tion minimale du ventilateur individuel est atteinte. Dans notre exemple, le deuxiéme ventila-
teur est mis en marche a une valeur réglante du systéme de 7,5 % (2 des 4 ventilateurs fonc-
tionnent a une valeur réglante de 15 %), le troisiéme ventilateur a 11,25 % et le quatrieme a

15 %,
Hystérésis a la mise en route
‘ O Ventilateur 1 B Ventilateur 2 O Ventilateur 3 O Ventilateur 4 ‘

25,0
£ 200
H Hystérési
5 ysteresis
£ 150 {Marche
$5%
2 100 Arrét
g

50 -

0,0

0,0 25 5,0 7.5 10,0 12,5 15,0

Puissance échangeur de chaleur [%]

8.3.6.3 Fan cycling activé

Gréace au fan cycling, LCMM donne la possibilité de maintenir les durées de fonctionnement
des ventilateurs a peu prés a la méme valeur. Lorsque cette fonction est activée, les ventila-
teurs sont mis en marche en séquence alternée a des valeurs réglantes faibles, de sorte que
les appareils ayant le moins d’heures de service sont mis en marche en premier. Cela permet
de prolonger la durée de vie totale des ventilateurs EC.
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8.3.6.4 Echelle de l'incrément

L'incrément permet de déterminer combien de ventilateurs au sein d’un groupe sont mis en
marche ou arrétés simultanément. Plus I'incrément est grand, plus la granularité de la conver-
sion de la valeur réglante totale de tous les ventilateurs d’une installation est faible. Le calcul
de l'incrément fait appel aux paramétres suivants :

* Incrément minimal
Si tous les ventilateurs d'une colonne doivent étre pilotés de facon synchrone, le plus petit
incrément avec lequel les ventilateurs peuvent étre mis en marche et arrétés est déterminé
par le nombre de rangées de ventilateurs dans le groupe de ventilateurs correspondant.

+ Echelle de I'incrément
Avec un facteur entier, la granularité de la taille de I'incrément minimal peut étre réduite
encore davantage. Le résultat donne l'incrément effectif.

Par défaut, I'échelle de l'incrément est égale a 1. Dans le cas des grands échangeurs de cha-
leur, un incrément plus important peut servir a éviter que les ventilateurs individuels soient
constamment mis en marche et arrétés. La figure qui suit montre un appareil a une rangée
avec un incrément effectif égal a 1. Cela correspond a 'option « 1 rangée un par un » de I'an-
cien régulateur (GMM EC).

O © O e

Les ventilateurs sont mis en marche et arrétés individuellement.

L'effet d’'un incrément supérieur a 1 est illustré par les figures qui suivent. La premiere figure
correspond a 'option « 1 rangée par paire » de I'ancien régulateur (GMM EC).
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O © 0 e

Un incrément effectif égal a 2 dans le cas d’'un échangeur de chaleur a une rangée

O O
O ©
O ©

Un incrément effectif égal a 4 dans le cas d’un échangeur de chaleur a plusieurs rangées

8.3.6.5 Mode rangées des ventilateurs

Il est possible de définir ici comment les ventilateurs d’une rangée sont pilotés par rapport
a une rangée de ventilateurs contigué. La distinction est faite entre commande synchrone et
commande asynchrone.

Commande synchrone

Avec certains échangeurs de chaleur a plusieurs rangées, il est en outre exigé que les ventila-
teurs d’'une méme colonne soient pilotés de la maniére la plus synchrone possible. Deux op-
tions sont prévues pour cette application :

* Mode rangées des ventilateurs = homogeéne
Tous les ventilateurs d’'une méme colonne (c’est-a-dire de la rangée adjacente) sont pilo-
tés avec la méme valeur réglante. L'incrément correspond au nombre de rangées de venti-
lateurs, a savoir 2 dans le cas présent.
Il s’agit 1a d'une généralisation de I'option « 2 rangées par paire » de I'ancien régulateur
(GMM EC).
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Les ventilateurs d’'une méme colonne regoivent la méme valeur réglante.

* Mode rangées des ventilateurs = équilibré
Le pilotage des ventilateurs est différent au maximum dans une colonne. Dans ce cas, I'in-
crément minimal est égal a 1.
Il s’agit alors d’'une généralisation de I'option « 2 rangées un par un » de I'aicore air EC
qui, en théorie, pourrait également étre utilisée avec le fan cycling.

O ©
O ©
O O

La valeur réglante des ventilateurs est différente au maximum dans une colonne.

* Mode rangées des ventilateurs = indépendant
Si un échangeur de chaleur fonctionne avec plusieurs boucles de régulation, c’est généra-
lement que les demandes de refroidissement sont différentes pour les différentes rangées
de ventilateurs. En pareil cas, le pilotage indépendant des rangées de ventilateurs, sans
synchronisation au sein d’une méme colonne, est une bonne solution.
Ce cas est présenté dans la figure qui suit.
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B.4

Toutes les rangées de ventilateurs sont pilotées indépendamment les unes des autres.

8.3.6.6 Incrément effectif

L'incrément effectif est affiché.

8.3.7 Natural Convection Control

Introduction

Résumé

Le Natural Convection Control (NCC) est de préférence destiné aux applications pour les-
quelles un sous-refroidissement du frigorigeéne n’est pas souhaitable pour des raisons tech-
niques.

Pour cela, les ventilateurs sont réglés a vitesse optimale en sens de rotation inverse et accu-
mulent ainsi la chaleur qui se forme par convection dans I’échangeur de chaleur. La puis-
sance frigorifique de I'’échangeur de chaleur s’en voit activement réduite.

CONSEIL \

Le NCC ne peut étre utilisé que dans des systémes a boucle de régulation et seulement en
association avec les modes de fonctionnement Auto interne, Auto externe analogique ou
Auto externe bus.

La disponibilité de cette fonction dépend de la configuration du systeme et du type des
ventilateurs raccordés (voir chapitre "Volume de prestations").

La fonction NCC peut étre activée et désactivée via le paramétre « NCC activé ».

L'ensemble de la configuration des conditions de démarrage et d’arrét peut étre visualisé et
éventuellement modifié depuis le menu Service, en fonction de la configuration de I'installa-
tion et des conditions locales.

La condition de démarrage pour le NCC se définit au paramétre « Hystérésis ». En outre, pour
I'activation de la fonction NCC, une autorisation supplémentaire est nécessaire par signal de
réglage numérique « Autorisation NCC » (le signal peut aussi étre inversé et est ainsi actif en
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83.7.1

83.7.2

83.7.3

83.74

permanence). Le mode NCC est activé si toutes les conditions de démarrage suivantes sont
réunies :

— La fonction est activée.

— Le signal de réglage pour I'autorisation du régulateur est actif.

— Le signal de réglage pour 'autorisation NCC est actif.

— Le mode manuel n’est pas actif.

— |l est constaté une variation du point de consigne supérieure a la valeur d’hystérésis, ce
qui signifie que le fluide est suffisamment sous-refroidi.

La condition d’arrét peut étre paramétrée via le paramétre « Temporisation hystérésis ». Le
mode NCC prend fin si au moins une des conditions suivantes est remplie :

— La fonction est désactivée.

— Le signal de réglage pour 'autorisation du régulateur n’est pas actif.
— Le signal de réglage pour I'autorisation NCC n’est pas actif.

— Le mode manuel est actif.

— Il est constaté une variation du point de consigne qui reste sous le seuil de zéro pendant
une durée suffisante, ce qui signifie que le fluide n’est plus sous-refroidi.

Parameétre de régulation (facteur de renforcement Kp)

Ce menu permet de visualiser et de configurer le facteur de renforcement Kp du régulateur.
Plus le facteur de renforcement choisi est élevé, plus le systéme cherche a empécher une dé-
rive par rapport a la régulation. Si le facteur sélectionné est trop élevé, le systeme a tendance
a osciller.

NCC activé

Ce parametre permet d’activer ou de désactiver la fonction NCC. Si cette fonction est activée,
le mode NCC ne peut étre lancé qu’une fois que tous les autres criteres de démarrage sont
respectés.

Hystérésis

Différence de température/pression par rapport au point de consigne du régulateur (unité
« K»ou «°F»/«bar»ou « psi») en tant que point de consigne de la fonction NCC.

Temporisation hystérésis

Ce parametre permet de temporiser la condition d’arrét pour le NCC (plage de réglage
0-60 secondes).

Sans temporisation, le mode NCC s’arréte automatiquement lorsqu’il n’y a plus d’écart par
rapport au point de consigne (autrement dit, écart par rapport au point de consigne <= 0).
Pour maintenir le mode NCC en cas de vitesses de rotation faibles ou de divergences de
courte durée, il est possible de configurer a ce paramétre une temporisation supplémentaire
au bout laquelle le mode NCC s’arrétera.
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83.75 Valeur réglante maximum

Ce parametre permet de limiter a une valeur maximale la vitesse de rotation des ventilateurs
pendant le mode NCC. Si le parametre est réglé sur 100 %, c’est toute la plage de valeur ré-
glante qui est autorisée entre 0 et 100 % de la vitesse du ventilateur et aucune limitation
n’'est imposée.

La limitation empéche que le NCC fonctionne sur une plage de vitesse de rotation non opti-
male.

83.7.6 Variation du point de consigne

La variation du point de consigne est indiquée ici.

8.3.7.7 NCC actif

Ce parametre vous indiqué si le mode NCC est momentanément actif, c’est-a-dire si tous les
critéres de démarrage sont respectés et que les ventilateurs sont régulés en mode inverse.

83.7.8 Signal de réglage

La source du signal « Autorisation NCC » et éventuellement une inversion souhaitée peuvent
étre configurés ici. Un signal d’autorisation actif est impératif.

Le signal de réglage « Autorisation NCC » peut également étre associé a I'autorisation gé-
nérale du régulateur. Pour cela, sous « Menu Service > Fonctions > NCC > Signal de ré-
glage (autorisation NCC) », il faut configurer la méme entrée numérique que celle égale-
ment sélectionnée pour I'autorisation générale du régulateur dans le menu « Service > Ré-
gulation > Boucles de régulation > Signal de réglage (autorisation) > Source ».

8.3.8 Mode maintenance

Le mode maintenance est mis en marche en fonction du temps d’arrét des ventilateurs. Il sert
a éviter que le ventilateur se blogue.

Le mode maintenance est mis en marche apreés la phase d’arrét configurée de I'installation si
les conditions suivantes sont toutes remplies :

*«  Mode manuel désactivé

* Valeur réglante du régulateur PID de la boucle de régulation = O, c’est-a-dire absence de
demande de vitesse

» Absence de défaillance d’appareil
Une activation du régulateur n’est pas nécessaire car trés souvent le régulateur de vitesse de

rotation ne regoit d’autorisation qu’en présence d’'une demande de refroidissement. Sinon, le
mode maintenance serait bloqué et n'aurait jamais lieu.
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83.8.1

83.8.2

83.8.3

83.8.4

8.3.8.5

8.3.8.6

Si une demande intervient pendant le mode maintenance, celui-ci est interrompu et I'instal-
lation passe en mode de régulation. Dans ce cas, le mode maintenance est considéré comme
ayant été exécuté car les ventilateurs étaient en marche.

Le mode maintenance a lieu a 100 % de vitesse de rotation mais il peut éventuellement étre
limité si un abaissement nocturne est en marche.

Le mode maintenance peut étre configuré par groupe de ventilateurs.

O Mode maintenance

Groupe de ventilateurs 1~ >

Groupe de ventilateurs 2

Les fonctions suivantes peuvent alors étre configurées par groupe de ventilateurs :

> Groupe de ventilateurs 1 > Groupe de ventilateurs 1
Mode maintenance activé @ Durée

Intervalle de démarrage Temps d’attente 23 h 29 min
Durée Durée non
Temps d'attente 23 h 29 min Signal de réglage

Mode maintenance marche/arrét

Cela permet d’activer ou de désactiver la fonction.

Intervalle de démarrage

Si les ventilateurs n’ont pas fonctionné en permanence pendant cette période configurée, le
mode maintenance est lancé.

Durée

Cette fonction définit la durée du mode maintenance.

Temps d’attente

Le temps d’attente actuel jusqu’au mode maintenance suivant s’affiche.

Mode maintenance en marche

Il est indiqué si un mode maintenance est en cours d’exécution.

Signal de réglage

Le mode maintenance peut également étre activé par un signal de réglage externe. Cette fonc-
tion permet d’effectuer cette configuration.
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8.3.9 Valeur seuil
La fonction de valeur seuil permet de commuter un relais quelconque (sortie digitale) séparé-
ment pour chaque boucle de régulation, en fonction de divers parametres.
ATTENTION

Il est possible de sélectionner plusieurs dépendances. Les résultats des dépendances sont

regroupés dans une fonction ET, cela signifie que la fonction de seuil n’est satisfaite que si

toutes les dépendances activées sont satisfaites.

Une valeur maximale et une hystérésis peuvent étre définies pour chaque dépendance.
affectation des signaux de sortie de la valeur seuil a une sortie digitale quelconque a lieu sé-
parément dans la Configuration E/S -> Sorties digitales.

A=) Valeur seuil
Boucle de régulation 1 >
Boucle de régulation 2
> Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1
Valeur seuil activée En fonction de tempér... [
En fonction de venti... O Température maximum de s..
Valeur réglante maximum Hystérésis température de s..
Valeur réglante hystérésis
> Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1
Pression maximum du fluide Hystérésis température flui... Hystérésis température amb..
Pression de fluide hystérésis En fonction de températureT Valeur réglante de secours ]
En fonction de températ... [0 Température ambiante max... Valeur réglante de secours
Température maximum du fk. Hystérésis température ambe. Valeur seuil en marche non
Les dépendances suivantes peuvent étre activées et paramétrées séparément :
83.9.1 En fonction de la valeur réglante du ventilateur
La condition de valeur seuil est remplie si la valeur réglante du ventilateur est supérieure a la
valeur maximale configurée.
839.2 En fonction de la température de sortie

La condition de valeur seuil est remplie si la température de sortie est supérieure a la valeur
maximale configurée. Cette dépendance ne présente un intérét que si la boucle de régulation
est de type aéroréfrigérant.
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8393

83.9.4

83.95

8.3.9.6

83.9.7

8.3.9.8

En fonction de la pression du fluide

La condition de valeur seuil est remplie si la pression du fluide est supérieure a la valeur
maximale configurée. Cette dépendance ne présente un intérét que si la boucle de régulation
est de type condenseur.

En fonction de la température du fluide

La condition de valeur seuil est remplie si la température du fluide est supérieure a la valeur
maximale configurée. Cette dépendance ne présente un intérét que si la boucle de régulation
est de type condenseur et si un frigorigéne correspondant a été configuré.

En fonction de la température extérieure

La condition de valeur seuil est remplie si la température extérieure est supérieure a la valeur
maximale configurée.

Valeur maximale

En cas de dépassement de la valeur maximale, la condition de valeur seuil est remplie.

Hystérésis

Pour prévenir une commutation involontaire du signal de valeur seuil, il est possible de confi-
gurer une hystérésis pour chaque condition. Si une condition de valeur seuil a été remplie,
celle-ci n'est considérée comme n’ayant pas été remplie que lorsque la valeur dépendante est
inférieure au maximum moins la valeur de I'hystérésis.

Il est possible de configurer la fonction de valeur seuil séparément pour chaque boucle de ré-
gulation.

Valeur réglante de secours activée

La valeur réglante de secours est émise pour la boucle de régulation correspondante si les
conditions suivantes sont remplies :

* La fonction de valeur seuil est en marche
* Condition(s) de valeur seuil dépassée(s)
* La fonction de valeur réglante de secours est en marche

* Lavaleur réglante de secours est supérieure a la valeur réglante de ventilateur calculée
(par exemple en mode de régulation ou valeur de bypass en cas de défaillance de capteur)

*  Mode manuel non actif
* Boucle de régulation autorisée

Le cas échéant, la valeur réglante de secours est réduite a la valeur d’un abaissement noc-
turne.
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8.3.9.9 Valeur réglante de secours

Cette fonction permet de définir la valeur réglante de secours correspondante.

8.3.9.10 Valeur seuil en marche

L'affichage indique si un signal de valeur seuil est actuellement actif pour cette boucle de ré-
gulation.

8.3.10 Sous-refroidisseur

Cette fonction permet de faire fonctionner un ventilateur séparé d’un sous-refroidisseur. La va-
leur réglante du ventilateur du sous-refroidisseur est émise par une sortie analogique pouvant
étre choisie librement (par exemple 0..10 V = 0..100 %) et peut ensuite étre utilisée pour le
pilotage de ce ventilateur.

La fonction sous-refroidisseur est indépendante du reste de la régulation du ventilateur. Le
sous-refroidisseur est activé lorsque les ventilateurs du ou des groupes de ventilateurs corres-
pondants tournent (ou lorsque la valeur réelle actuelle du groupe de ventilateurs est suffisam-
ment élevée). La fonction sous-refroidisseur est indépendante du mode manuel.

Tout abaissement nocturne éventuellement en marche est pris en compte pour le sous-refroi-
disseur.

> Sous-refroidisseur O Sous-refroidisseur

Sous-refroidisseur activé [ Valeur réglante
Valeur réglante Rangée des ventilateurs 1 [®]
Rangée des ventilateurs 1 [ Rangée des ventilateurs 2 [E]

Rangée des ventilateurs 2 [E]

Sous-refroidisseur en mansha

8.3.10.1 Sous-refroidisseur activé

Cette fonction permet de mettre en marche la fonction sous-refroidisseur.

8.3.10.2 Valeur réglante

Il est possible de configurer ici la valeur réglante qui est émise lorsque la fonction sous-refroi-
disseur donne un signal actif. Un étalonnage correspondant en aval est alors effectué dans la
configuration de la sortie analogique.

8.3.10.3 Rangée des ventilateurs 1

Cette fonction permet de choisir si les ventilateurs rotatifs de la rangée 1 (a gauche) sont a
utiliser comme critére pour activer le sous-refroidisseur.
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8.3.104 Rangée des ventilateurs 2

Cette fonction permet de choisir si les ventilateurs rotatifs de la rangée 2 (a droite) sont a utili-
ser comme critére pour activer le sous-refroidisseur.

8.3.10.5 Sous-refroidisseur en marche

L'affichage indique si la fonction sous-refroidisseur émet un signal actif.

La fonction sous-refroidisseur a été développée initialement pour des unités de sous-refroidis-
sement montées séparément. Avec le régulateur aicore air, ce pilotage peut également étre ef-
fectué par la configuration d’une boucle de régulation séparée si le circuit de sous-refroidisse-
ment correspondant est entierement intégré a I'’échangeur de chaleur.

Pour la compatibilité ascendante, le tableau qui suit indique les valeurs réglantes correspon-
dantes a définir pour les ventilateurs/ID ventilateur utilisés jusqu’a présent.

ID ventilateur N° VT Vitesse de rotation Valeur réglante
[tr/min]

1398 VT03039U 1220 10,0
1399 VT03039U 1150 8,0
1400 VT03039U 920 6,5
1401 VT03039U 770 53
1402 VT03039U 500 3,6
1403 VT03039U 310 2,2
1404 VT03040U 1540 10,0
1405 VT03040U 1130 6,8
1406 VT03040U 880 53
1407 VT03040U 610 3,7
1408 VT03040U 374 2,2

8.3.11 Alarme de pompe

Sur le régulateur aicore air, il est possible d’enregistrer et de traiter des messages d’erreur de
pompes externes, par exemple de pompes de circulation (sous forme de signaux d’entrée nu-
mériques). Cette « alarme de pompe » est également enregistrée dans le journal des événe-
ments.

De plus, ce type d’alarme provoque systématiquement I'interruption de tout mode de récupé-
ration de chaleur en cours. Voir "WRG-Betrieb (Warmerlickgewinnung)"
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Les alarmes de pompe actives sont toujours signalées comme message d’avertissement
(Prio 2).

Les alarmes de pompe sont aussi présentées dans le menu de diagnostic.

83.11.1 Boucles de régulation (alarme de pompe)

Les alarmes de pompe peuvent étre configurées ici pour chaque boucle de régulation.

>  Alarme de pompe > Boucle de régulation 1 >  Pompe 1 boucle 1

Boucle de régulation 1 > Signal de réglage (Alarme Por

Boucle de régulation 2 . ‘O‘ Pompe 2 . .O‘ Alarme pompe active non
1x 1x

83.11.1.1 Pompes 1+ 2

Il est possible de configurer, par boucle de régulation, jusqu’a 2 alarmes de pompes indépen-
dantes I'une de l'autre.

Signal de réglage

Pour signaler une alarme de pompe, un signal High activé doit étre présent en interne. Les
sources d’une éventuelle inversion nécessaire du signal externe peuvent étre configurées ici.

Source
Cette fonction permet de configurer librement la source de I'entrée digitale.
Si aucun signal de réglage n’est souhaité, alors I'option « Aucune option sélectionnée » doit
étre sélectionnée.

Inversion

Il est également possible d’inverser le signal de réglage externe si besoin est.

Si I'inversion a été sélectionnée, un signal « High » (+24 V) est inversé en interne a I'entrée de
commande sélectionnée. Un signal « Low » (entrée en circuit ouvert ou GND) sur I'entrée de
commande sélectionnée conduit alors a I'activation de 'alarme. Si le signal High de la pompe
signifie par exemple que la pompe est OK, le signal doit alors étre inversé ici.

Signal activé
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Cette fonction permet d’afficher I'état du signal interne aprés une éventuelle inversion.

Alarme de pompe activée
Affichage de ce qu'une alarme de pompe est actuellement présente.

8.3.12 Vanne de bypass

Les vannes de bypass peuvent étre configurées dans cette rubrique du menu Service. Ces
vannes sont généralement utilisées pour des systémes de refroidissement secondaires (so-
lutions pour systemes « Waterloop ») en association avec des aéroréfrigérants. Elles régulent
I’écoulement du fluide de travail a partir du retour du systeme de refroidissement jusqu’a
I'aéroréfrigérant (ou jusqu’au systéme de récupération de chaleur éventuellement présent) ou
jusqu’a I'alimentation du systéme de refroidissement. A ce sujet, voir également "WRG-Betrieb
(Wérmerickgewinnung)".

La vanne de bypass est commandée en fonction de la température de sortie de la boucle de
régulation concernée.

Si une vanne de bypass est utilisée, le capteur de température de sortie doit toujours étre
installé derriére la vanne de bypass dans le sens de I'écoulement du systéme de refroidis-
sement.

A ce sujet, voir également I'exemple "WRG-Betrieb (Warmeriickgewinnung)".

La position de la vanne pour la vanne de bypass est expliquée plus en détail ci-apres.

Position de la vanne | Description

(%)

0 La totalité de I'écoulement est dirigée vers l'aéroréfrigérant (et le cas
échéant vers le systeme de récupération de chaleur présent).

0 < Position < 100 L'écoulement est distribué conformément a la position de la vanne
entre le systeme de refroidissement et I'aéroréfrigérant (et le cas
échéant le systeme de récupération de chaleur présent).

100 L'écoulement est entierement dirigé vers le systeme de refroidisse-
ment.
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Mode bypass Mode mixte bypass Mode normal
Position <****Xp****>< *********** P

<= & bypass dBsactve »
Vanne de bypa

100 % A

!

1Ecoulement minimal
Idirection

}systéme de récupér
|aéroréfrigérant

Limite rc.chal AN

0% ——

Température
de sortie

| T min (bypass) - hystérésis | |T min (bypass) | |T min (bypass) + hystérésis |

Remarque : la ligne rouge en pointillé indique la course de la vanne pour le cas ou la fonction
de récupération de chaleur est aussi activée et que la limitation par le signal de réglage est
activée. Voir "Boucles de régulation (vanne de bypass)".

83.12.1 Boucles de régulation (vanne de bypass)

Une vanne de bypass peut étre configurée pour chaque boucle de régulation.

> Vanne de bypass > Boucle de régulation 1 > Boucle de régulation 1
Boucle de régulation 1 > C\ Vanne de bypass activée [®] Température min. pour le by
d O!

Boucle de régulation 2 Température min. pour le bypi|d Hystérésis
1x  JHystérésis Mode Urgence
Mode Urgence Limitation par signal

8.3.12.1.1 Vanne de bypass activée

Ici, la fonction de la vanne de bypass peut étre activée ou désactivée.

8.3.12.1.2 Température min. pour le bypass

Cette température définit le point médian de la fonction de régulation pour la vanne de by-
pass.

Si la température de sortie de cette boucle de régulation atteint cette valeur plusl’hystérésis
configurée, la vanne est alors en position 0 %.

Si la température de sortie atteint cette valeur moinsl’hystérésis configurée, la vanne est alors
en position 100 %, ou si la fonction « Limitation par signal » est activée, elle est dans la posi-
tion « Limitation de I'ouverture max. de la vanne de bypass ».

Pour les systemes de refroidissement secondaires (solutions pour systemes « Waterloop »)
cette température représente la température minimale du fluide de travail pour le systeme de
refroidissement (sortie vers le systeme de refroidissement ou entrée dans les équipements fri-
gorifiques présents dans le systeme de refroidissement).
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83.12.1.3 Hystérésis

Définit la plage de température relativement a la « Température min. pour le bypass » pour les
positions de vanne 0 % et 100 % ou, en cas de demande récupération de chaleur, la position
de limitation de récupération de chaleur.

Le fluide de travail est ainsi réparti entre le systéeme de refroidissement et I'aéroréfrigérant
(+ éventuellement le systéme de récupération de chaleur), la régulation utilisant une relation
linéaire avec la température de sortie. Remarque : dans la pratique, la répartition du fluide
de travail peut aussi ne pas étre linéaire, en fonction de la vanne utilisée et de ses caractéris-
tiques de régulation.

8.3.12.1.4 Mode Urgence

Limite supérieure

Limite inférieure

Temporisation

Pour assurer le fonctionnement sQr de I'installation méme en cas de panne, la température de
sortie vers le systeme de refroidissement fait I'objet d’'une surveillance supplémentaire. En cas
de panne, la vanne est alors placée dans la position d'urgence prédéfinie.

A cette fin, il est possible de régler des limites critiques inférieure et supérieure ainsi qu’une
temporisation. Le mode Urgence est alors activé dés que le signal de température a quitté
I'intervalle valide pour la temporisation configurée.

Le mode Urgence est aussi activé si le signal mesuré est invalide, par exemple en raison d’un
capteur défectueux.

Pendant le mode Urgence, un message d’avertissement Prio 2 est signalé.

La limite supérieure critique pour la température peut étre réglée ici.

La limite inférieure critique pour la température peut étre réglée ici.

Il est possible de régler ici la durée pendant laquelle les limites critiques doivent étre dépas-
sées avant que la position d’urgence ne soit adoptée.

Hystérésis signal de température
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Il est possible de régler ici une hystérésis supplémentaire sous laquelle doit passer le signal
de température a la limite supérieure ou au-dessus de laquelle il doit passer a la limite infé-
rieure pour que le mode Urgence prenne fin.

Position d’urgence

La position de la vanne en cas d'urgence peut étre réglée ici.

8.3.12.1.5 Limitation par signal

Il est possible de régler ici une limitation de la position maximale de la vanne si un signal cor-
respondant est appliqué. Des entrées digitales ou des données de processus telles que « De-
mande de récupération de chaleur activée » peuvent étre sélectionnées comme sources de si-
gnal.

Cette fonction est utilisée par exemple en combinaison avec le mode de récupération de cha-
leur pour assurer un écoulement minimal en direction du systeme de récupération de cha-
leur. L'autre partie de I’écoulement est ramenée vers le systéme de refroidissement pour aug-
menter la température du fluide de travail ou la maintenir a un niveau réglable.

Ouverture max. de vanne

Il est possible de régler ici I'ouverture maximale de la vanne quand le signal de réglage est ac-
tivé.

Limitation de I'ouverture max. de la vanne de bypass activée

Affichage de ce que la vanne de bypass est limitée sur la base du signal appliqué.

Signal de réglage (limitation par signal)

Il est possible de régler ici la source du signal de réglage qui méne a la limitation de la vanne
de bypass. Le signal peut également étre inversé, si nécessaire.

ATTENTION

Si aucun signal de réglage n’est configuré, aucune limitation n’est appliquée.

8.3.13 WRG-Betrieb (Warmeriickgewinnung)

<index-entry notVisible="true">WRG-Betrieb (Warmeriickgewinnung)</index-entry>

Pour le mode de récupération de chaleur, il existe deux possibilités de régulation différentes
sur le régulateur aicore air. |l est possible de choisir entre une régulation « par paliers » et une
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régulation « continue ». La régulation continue nécessite un capteur de température supplé-
mentaire. Le point de consigne peut étre spécifié soit sous forme de température, soit sous
forme de différence de température.

83.13.1 Régulation de la récupération de chaleur par Modbus

Dans la régulation de la récupération de chaleur par Modbus, il est possible de choisir entre

une régulation par paliers et une régulation continue. Le choix effectué s'applique a toutes les
boucles de régulation.

ftion de la récupération de chald
Régulation par paliers |

Régulation continue = ||

83.13.2 Boucles de régulation (réglages de la récupération de chaleur)

Un mode de récupération de chaleur peut étre configuré pour chaque boucle de régulation.

t4pde Récupération de chaleur > Boucle de régulation 1 S Boucle de régulation 1
Boucle de régulation 1 > C\ Mode récupération de chaldm}]a Verrouillage ventilateur pamn
d O!

Boucle de régulation 2 Systéme de récupération de d I Autorisation de récupératiaui
1x | Vvanne de récupération de chgf Demande de récupération aigi
Verrouillage ventilateur paron Signal de réglage (Demande:.

8.3.13.2.1 Mode récupération de chaleur activé

Ici, la fonction de récupération de chaleur peut étre activée ou désactivée.

8.3.13.2.2 Systeme de récupération de chaleur

Le comportement de la vanne de récupération de chaleur en fonction de la température d’en-
trée est présenté ci-apres. Cette méthode de régulation est valable pour la régulation par pa-
liers ainsi que pour la régulation continue.

Dans la mesure ot un temps de démarrage est configuré, une fois réunies toutes les condi-
tions de fonctionnement pour le mode de récupération de chaleur, la vanne de récupération
de chaleur est temporairement limitée pendant la durée configurée. Voir "Systeme de récupé-
ration de chaleur".
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Position
Vanne de ré«

100 % —»

Ouverture max. de —~

Limitation de la réc

>~ | hemmeee——q
I,

| Ecoulement mir
I'direction
}Systéme de réc

4

0% —

Température
d'entrée
|T min (rc. chal.b |T max (rc. chal.) - Hystérés# | T max (rc. chall) du systéme de refroidis

Remarque : la température d’entrée du systeme de refroidissement correspond a la tempé-
rature de sortie vers le systeme de récupération de chaleur et donc a la température d’entrée
dans un systéme de récupération de chaleur, comme par exemple une pompe a chaleur.

Pour assurer que le systeme de récupération de chaleur fonctionne dans la plage de tempé-
rature spécifiée, la température d’entrée du systeme de refroidissement est également sur-
veillée. Pour cela, il est possible de configurer une température de sortie maximale autorisée
vers le systéme de récupération de chaleur utilisé.

D’autre part, le comportement de démarrage et d’alarme peut étre ajusté via des parametres
supplémentaires.

Le dépassement de la température de sortie maximale vers le systéme de récupération de
chaleur est signalé par un message d’avertissement Prio 2.

Remarque : la vanne de récupération de chaleur ne commence a adopter le mode de régula-
tion qu’aprés une temporisation configurable. Voir "Systeme de récupération de chaleur".

Délai
Vanne de récug

Température
d'entrée :
du systéme de refr T min/max/hystérésis (rc. chal.l)

Les paramétres correspondants sont décrits ci-apres.

Température min. vers le systéme de récupération de chaleur

Il est possible de régler ici la valeur du seuil inférieur de température d’entrée du systeme de
refroidissement a partir duquel le mode de récupération de chaleur est possible.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 124 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

Température max. vers le systéme de récupération de chaleur

Il est possible de régler ici la valeur du seuil supérieur de la température d’entrée du systeme
de refroidissement jusque auquel le mode de récupération de chaleur est possible.

Température max. hystérésis

Il est possible de régler ici I'hystérésis prévue, par rapport a la valeur maximale, a partir de la-
quelle une partie du débit est dirigée vers 'aéroréfrigérant. La vanne de récupération de cha-
leur est alors réglée sur la position « Limitation de récupération de chaleur ».

La maniéere dont se comporte le systeme de récupération de chaleur si la température d’en-
trée dépasse la température d’alarme max. vers le systeme de récupération de chaleur est
présentée ci-apres.

Température
d'entrée
du systeme de refroidis

S Récupération de chaleur desactivge
Temps d'arrét d’alarme Temporisation d’alarme
<——————____ Recupérajion de chaleur activég

Température

d'entrée
du systéme de refroidis T max (alarme rc. Cha-)

|T max (alarme rc. chal.) - Hystérésiis

Alarme température max. vers systéme de récupération de chaleur

La température d’entrée maximale autorisée du systeme de refroidissement ou la tempéra-
ture de sortie maximale autorisée vers le systeme de récupération de chaleur peut étre réglée
ici.

Temporisation d’alarme

Durée avant que I’écoulement en direction du systéme de récupération de chaleur soit ver-
rouillé aprés que la température mesurée a dépassé la valeur réglée « Alarme température
max. vers le systéme de récupération de chaleur activée ».

Temps d’arrét d’alarme
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Configuration de la durée devant s’écouler avant que le systeme de récupération de chaleur
soit a nouveau activé aprés que la température mesurée est passée sous la valeur maximale
réglée.

Arrét d’alarme hystérésis

Il est possible de régler ici, relativement a la valeur maximale, des seuils supplémentaires sous
lesquels il faut passer pour que le temps d’arrét d’alarme commence a courir.

Temps de démarrage du systéme de récupération de chaleur

Lorsque toutes les conditions pour le mode de récupération de chaleur sont réunies, le temps
de démarrage du systéme de récupération de chaleur commence a courir.

De maniere générale, le temps de démarrage commence a courir en cas de passage du mode
sans récupération de chaleur a un état de fonctionnement avec récupération de chaleur.

Pendant ce temps de démarrage, la vanne de récupération de chaleur est positionnée selon le
paramétre « Limitation de récupération de chaleur ».

8.3.13.2.3 Autorisation de récupération de chaleur activée

Affichage de I'état du signal de sortie « Autorisation de récupération de chaleur activée ».

Pour cela, les conditions suivantes doivent étre réunies :

la fonction de récupération de chaleur est activée,

la température d’'entrée du systéme de refroidissement ou la température de sortie vers le
systeme de récupération de chaleur (la température d’entrée dans le systéme de récupé-
ration de chaleur, la pompe a chaleur, etc.) se situe dans la plage de température spécifiée,
c’est-a-dire entre les « Températures min. et max. vers le systéme de récupération de cha-
leur »,

la position de la vanne de récupération de chaleur est calculée et une éventuelle tempori-
sation de commande s’est écoulée,

le signal de réglage externe « Demande récupération de chaleur » est activé,

la température maximale pour le systeme de récupération de chaleur n’est pas dépassée,
il n'y a pas d’alarme activée pour une pompe de circulation,

le mode manuel est désactivé.

Ce signal de sortie peut étre utilisé comme source pour une sortie digitale du régulateur pour
signaler I'activation au systéme de récupération de chaleur.

83.13.3 Vanne de récupération de chaleur (réglages)

Les paramétres de la vanne de récupération de chaleur peuvent étre réglés ici.

8.3.13.3.1 Limitation de la récupération de chaleur

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 126 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

Il est possible de régler ici la position de la vanne de récupération de chaleur pour laquelle est
assuré I’écoulement minimal en direction du systeme de récupération de chaleur. L'autre par-
tie de I'écoulement est dirigée vers I'aéroréfrigérant pour refroidir le fluide de travail dans le
systeme ou dans le systeme de refroidissement et de récupération de chaleur.

8.3.13.3.2 Ouverture max. de la vanne en mode récupération de chaleur

Il est possible de régler ici la valeur réglante maximale pour la vanne de récupération de cha-
leur. Ainsi, un écoulement minimal peut étre assuré via |'aéroréfrigérant pour empécher qu’en
mode récupération de chaleur le fluide de travail se trouvant dans 'aéroréfrigérant se refroi-
disse excessivement puis soit éventuellement dirigé vers le systéme de refroidissement et ses
équipements de réfrigération.

8.3.13.3.3 Verrouillage de ventilateur a partir de la position de la vanne

Si en mode récupération de chaleur le fluide de travail est entierement dirigé vers le systéeme
de récupération de chaleur et ne passe plus par 'aéroréfrigérant, I'autorisation est retirée aux
boucles de régulation des ventilateurs, car dans ce cas leur fonctionnement n’est plus néces-
saire. |l est possible de régler ici la position de la vanne a partir de laquelle les ventilateurs
doivent étre verrouillés.

Le résultat de ce calcul fournit une donnée de processus qui doit a son tour étre utilisée dans
les boucles de régulation en tant que signal de réglage pour un verrouillage de ventilateur.
Voir "Activation et verrouillage de la boucle de régulation”.

8.3.13.3.4 Mode Urgence

Limite supérieure

Limite inférieure

Pour assurer le fonctionnement sGr de I'installation méme en cas de panne, la température
d’entrée du systeme de refroidissement ou la température de sortie vers le systéme de récu-
pération de chaleur fait I’'objet d’une surveillance supplémentaire. En cas de panne, la vanne
de récupération de chaleur est placée dans la position d’urgence prédéfinie.

A cette fin, il est possible de régler des limites critiques inférieure et supérieure ainsi qu’une
temporisation. Le mode Urgence est activé dés que le signal de température a quitté I'inter-
valle valable pour la temporisation réglée.

Pendant le mode Urgence, un message d’avertissement Prio 2 est signalé.

La limite supérieure critique pour la température peut étre réglée ici.

La limite inférieure critique pour la température peut étre réglée ici.
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Temporisation

Hystérésis

Position d’urgence

Il est possible de régler ici la durée pendant laquelle les limites critiques doivent étre dépas-
sées avant que la position d’urgence ne soit adoptée.

Il est possible de régler ici une hystérésis supplémentaire sous laquelle doit passer le signal

de température a la limite supérieure ou au-dessus de laquelle il doit passer a la limite infé-

rieure pour que le mode Urgence prenne fin.

La position de la vanne en cas d'urgence peut étre réglée ici.

83.134 Verrouillage ventilateur par récupération de chaleur en marche

L'affichage indique ici si le signal de verrouillage des ventilateurs en raison de la position de la
vanne est actif. Ce signal doit étre sélectionné pour la boucle de régulation correspondante en
tant que signal de verrouillage pour que les ventilateurs soient verrouillés.

83.135 Demande de récupération de chaleur activée

Affichage du statut du signal de réglage (entrée digitale) pour la « Demande de récupération
de chaleur ».

8.3.13.5.1 Signal de réglage (demande récupération de chaleur)

Il est possible de régler ici la source et une éventuelle inversion souhaitée pour le signal de ré-
glage de ce systeme de récupération de chaleur.

83.13.6 Régulation de la récupération de chaleur par paliers

Dans cette rubrique du menu Service, il est possible de visualiser et de régler les paramétres
concernant le mode récupération de chaleur.

Par I'intermédiaire du mode de récupération de chaleur, il est possible d’utiliser le rejet ther-
mique produit par exemple par les équipements frigorifiques. L'écoulement du fluide de tra-
vail est alors commandé en fonction des conditions de température dans le circuit de refroi-
dissement et des paramétres de régulation configurés.

Pour un fonctionnement correct, les profils E/S nécessaires, les capteurs et les parametres de
régulation doivent étre configurés. En fonction de la conception et de la configuration de I'ins-
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tallation, les parametres de régulation et les parametres pour les systeme de récupération de
chaleur et les vannes sont configurés individuellement via le menu Service.

Cette fonction assure que le systeme de récupération de chaleur fonctionne dans la plage de
température spécifiée.

A cet effet, la température d'entrée de la boucle de régulation concernée et le signal externe
de demande de récupération de chaleur font I'objet d’'une surveillance particuliere.

Si des alarmes de pompe sont configurées et qu’une telle alarme est présente, le mode de ré-
cupération de chaleur est également interrompu. Voir "Alarme de pompe".

L'écoulement du fluide de travail est distribué en direction du systéme de récupération de
chaleur et de I'aéroréfrigérant en fonction de la température d’entrée. La vanne de récupé-
ration de chaleur est alors commandée en fonction de la température d’entrée et de la de-
mande externe de récupération de chaleur. Si le signal « Demande récupération de chaleur »
n'est pas regu, tout I'écoulement est dirigé vers I'aéroréfrigérant. Pour assurer le fonctionne-
ment du systéme de récupération de chaleur en cas de températures basses ou élevées du
fluide de travail, il est possible de configurer une limitation pour la valeur réglante de la vanne
de récupération de chaleur. Cette limitation doit étre configurée de sorte a garantir un écou-
lement minimal en direction du systeme de récupération de chaleur (par exemple un débit
minimal pour les échangeurs de chaleur a plaque, les autres échangeurs de chaleur ou les
pompes a chaleur) afin d’assurer le fonctionnement du systéme de récupération de chaleur et
de garantir un échange de chaleur fonctionnel.

Pour que le systeme de récupération de chaleur fonctionne également en combinaison avec
I'aéroréfrigérant aussi longtemps que possible et de maniere optimale (le systeme de récupé-
ration de chaleur ne prend pas toute I'énergie disponible du systéeme de refroidissement, une
partie du débit est dirigée vers I'aéroréfrigérant), le décalage du point de consigne peut dans
ce cas étre adapté pour 'aéroréfrigérant (régulation de ventilateur). En mode de récupération
de chaleur activé, c’est-a-dire si le fluide de travail est dirigé vers le systeme de récupération
de chaleur, le décalage du point de consigné calculé pour la boucle de régulation des ventila-
teurs de I'aéroréfrigérant peut étre limité jusqu’a cette température. Pour cela, concernant le
décalage du point de consigne il faut aussi configurer une limitation par signal. Voir "Limita-
tion par signal'.

Les positions de vanne pour la vanne de récupération de chaleur sont expliquées plus en dé-

tail ci-apres :
Position de vanne Description
(%)
0 Tout I’écoulement est dirigé vers I'aéroréfrigérant de sorte que le sys-
téme de récupération de chaleur est complétement contourné.
0 < position < 100 L'écoulement du fluide de travail est distribué conformément a Ia
position de la vanne entre le systéme de récupération de chaleur et
I’aéroréfrigérant.
100 Tout I’écoulement est dirigé vers le systéme de récupération de cha-
leur de sorte que 'aéroréfrigérant est complétement contourné.

Un exemple de schéma de circulation de liquide pour un refroidissement secondaire (une so-
lution pour les systemes « Waterloop ») avec systeme de récupération de chaleur est illustré
ci-apres.

La configuration E/S n’est ici donnée qu’a titre d’exemple. Elle peut étre adaptée de maniéere
flexible.
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Signaux externes (optionnels)

Remarque : GMMnext sur le diagramme des flux est I'ancien nom de l'aicore air.

E/S aicore air Description

All Température ambiante
Al2 Température de sortie
Al3 Température d’entrée
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E/S aicore air Description

Al4 libre

AlS Pression de saumure (pression du systéme)

DI1 Message d’erreur pompe 1

DI2 Message d’erreur pompe 2

DI3 Abaissement nocturne

Dl4 Demande récupération de chaleur (+ commutation point de
consigne 2)

DI5 libre

AO1 Vanne de bypass

AQ2 Vanne de récupération de chaleur

DO1 Message d’alarme Prio 1

D02 Message d’avertissement Prio 2

DO3 Message de fonctionnement

DO4 Autorisation de récupération de chaleur

DO5 Valeur de seuil

8.3.13.6.1 Temporisation commande de vanne

Il est possible de régler ici la durée devant s’écouler avant I'application de la valeur réglante
de la vanne de récupération de chaleur correspondant a un intervalle de température apres
que la limite de température a été dépassée vers le haut ou vers le bas.

83.13.7 Régulation continue de la récupération de chaleur

Contrairement a la régulation de la récupération de chaleur « par paliers », le débit du fluide
est dans le cas présent adapté de maniére dynamique par une régulation PID. Pour cela,

un capteur de température supplémentaire est utilisé comme valeur réelle pour réguler une
valeur de consigne de température réglée, ou une valeur de consigne de température sous
forme de AT. Le systeme calcule en permanence une valeur réglante sur la base du différentiel
de régulation observé. Ainsi, les changements brusques de la valeur réglante de la vanne sont
évités, ce qui permet un fonctionnement flexible de l'installation.

Le comportement de la vanne de récupération de chaleur en fonction de la température d’en-
trée et du capteur de température supplémentaire est présenté ci-apres.
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83.13.7.1

Récupération de ch Mode de récupération de chale Récupération de ch
Position <*****p****${**************p********g*****p****$
Vanne de réc régulation continu fonctionnement restegint
<7797777777§><7777777777
100 % ——

Débit minimal
/Aéroréfr\gérams

Ouverture max. de ——

Intervalle de Intervalle de
Valeur réglante 0 régulation
\ Valeur réglante fixe pour :
imitati for T f——————m——————— - — - Temps de démarrage du sy:
Limitation de la réci 5
. - Mode de récupération de ch|
Débit minimal
Systeme de réc
0%
Température
d’entrée (BT3)
[T min (récupéqlati; [T max (récupération de ch#lel [T max (récupé*ati( (température en amont d
[N

@ < Valeur réelle par mode de valeur de consigne :
9 - Valeur de consigne T : température de régulation continue de la r
- Valeur de consigne AT : AT entre température d’entrée et tempér|

Les paramétres de configuration suivants sont des variables de processus et sont affichés ex-
clusivement en mode de régulation continue de la récupération de chaleur.

Paramétres de controle

Ici, il est possible de configurer les parameétres de contrdle du régulateur PID Kp, Ti et Td.

Facteur de renforcement Kp :
Le facteur Kp indique I"'amplification de la régulation. Il s’agit de la part proportionnelle du
systéme régulé qui suit le signal d’entrée.

Durée de réverbération Ti :
La composante | de la régulation assure un changement continu du taux de modulation du
régulateur jusqu’a ce que la valeur réelle atteigne le point de consigne.

Temps de rétention Td :
La composante D de la régulation ne réagit pas a I'écart de régulation, mais a la vitesse du

changement.

8.3.13.7.2 Mode de valeur de consigne de la récupération de chaleur

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6

La régulation peut se faire selon une valeur de consigne de température ou une valeur de
consigne de différentiel de température AT. La valeur de consigne de température permet

par exemple de réguler la température d'entrée de la récupération de chaleur. La valeur de
consigne de différentiel de température AT permet de conserver un écart de température pro-
grammeé. La valeur de consigne et la valeur réelle sont comparées en permanence et la posi-
tion de la vanne est adaptée en conséquence. Pour cela, un capteur de température supplé-
mentaire est utilisé comme source de valeur réelle.
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Jemde consigne de la récupératiq
Valeur de consigne de temiCJra

Valeur de consigne de difféEhtyg

8.3.13.7.3 Valeurs de consigne (mode de récupération de chaleur)

En fonction du mode de valeur de consigne de la récupération de chaleur sélectionné, il est
possible de prédéfinir ici une valeur de température ou une différence de température pour la
valeur de consigne.

8.3.13.7.4 Sens d’action de la régulation

Il est possible d’inverser le sens d’action de la régulation.

+“—$ens d’action de la régulation
Identique [m]
 [Inversé = ||

8.3.13.7.5 Température de régulation continue de la récupération de chaleur (source)

Cette fonction permet de sélectionner le capteur de température utilisé pour la régulation
continue de la récupération de chaleur en tant que valeur réelle du régulateur PID.

&Dégulation continue de la récupéra

Aucune option sélectionnéelml
Capteur de température 1 O
Capteur de température 2
Capteur de température 3 O

8.3.13.7.6 Température de régulation continue de la récupération de chaleur

Cela permet de consulter la valeur mesurée par le capteur de température.

8.3.13.7.7 Différence entre la température d'entrée et la température pour la régulation continue de la récupéra-
tion de chaleur
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Il est possible de consulter ici le dernier écart calculé entre la température d'entrée et la tem-
pérature pour la régulation continue de la récupération de chaleur. Cette valeur n'est affichée
que si le mode de valeur de consigne est réglé sur « Valeur de consigne AT ».

8.3.13.7.8 Variation du point de consigne

On peut voir ici la derniére variation du point de consigne calculée.
Variation du point de consigne = valeur de consigne — valeur réelle.

83.13.8 Vanne de bypass (limitation par récupération de chaleur)

Si une vanne de bypass est disponible, elle peut étre configurée en option dans le menu

« Service > Fonctions > Vanne de bypass » de maniére a ce que I'ouverture maximale de la
vanne soit limitée a une valeur maximale prédéfinie en fonction du signal « Demande de ré-
cupération de chaleur ». De cette maniére, il est possible de garantir un débit minimum dans
la direction du systeme de récupération de chaleur, méme lorsque le bypass est demandé a
100 %.

8.3.14 Free cooling

La régulation par vanne peut étre configurée pour le free cooling dans cette rubrique du me-
nu Service.

La méthode du free cooling permet d’utiliser les basses températures ambiantes pour aider
au refroidissement eau/saumure pouvant ensuite étre utilisé dans des processus industriels
ou des installations de conditionnement d'air L'objectif est de réduire les heures de fonction-
nement du compresseur dans le refroidisseur d'eau. Si la température extérieure est plus
basse que la température du frigorigene, ce systeme utilise la faible température ambiante
comme source de froid disponible. Cela permet au refroidisseur naturel de soutenir le refroi-
dissement mécanique par une machine frigorifique pour une méme puissance frigorifique.
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Remarque : GMMnext sur le diagramme des flux est I'ancien nom de I'aicore air.

E/S aicore air Description

All libre

Al2 libre

Al3 Température de sortie
Al4 libre

Al5 Température ambiante
DI1 Autorisation

DI2 Abaissement (nocturne)
DI3 Point de consigne 2

Dl4 Autorisation de free cooling
DI5 libre
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E/S aicore air Description

AO1 libre

AO2 Vanne de free cooling

DO1 Alarme

D02 Avertissement

DO3 Message de fonctionnement

DO4 Valeur de seuil

DO5 Message de fonctionnement Vanne de free cooling
83.14.1 Boucles de régulation (free cooling)

Une vanne de free cooling peut étre configurée pour chaque boucle de régulation.

=) Fonctions

Surveillance des mesures
GHMspray

Boucle de régulation 2 Régulation par vanne

1x [Mode Urgence
Température ambiante

1x

Free cooling > Boucle de régulation 1
Mode récupération de chaleu O Boucle de régulation 1 O Free cooling actif
» »

8.3.14.1.1 Free cooling actif

Ici, la fonction de free cooling peut étre activée ou désactivée.

> Boucle de régulation 1

Free cooling actif
Régulation par vanne
Mode Urgence
Température de sortie

8.3.14.1.2 Régulation par vanne

En mode free cooling, la vanne de free cooling est régulée. Le pilotage se fait au moyen d’une
sortie analogique.

Quand toutes les conditions de démarrage sont réunies pour le mode free cooling, la vanne
est régulée par rapport a un point de consigne paramétré. Si le liquide de refroidissement est
surchauffé et doit étre refroidi, une tentative d’obtention du point de consigne est effectuée
en ouvrant la vanne de free cooling. En cas d’impossibilité d’atteindre le point de consigne au
moyen de la vanne, la puissance frigorifique est également régulée par les ventilateurs.

La vanne est régulée au moyen du régulateur PID, de méme que les ventilateurs.
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8.3.14.1.3 Paramétres de contréle

Ici, il est possible de configurer les paramétres de contréle du régulateur PID Kp, Ti et Td.

Facteur de renforcement Kp :

Le paramétre Kp indique I'amplification de la régulation. Il s’agit de la part proportionnelle du
systeme régulé qui suit le signal d’entrée.

Temps de dosage d’intégration Ti :
La composante | de la régulation assure un changement continu du taux de modulation du
régulateur jusqu’a ce que la valeur réelle atteigne le point de consigne.

Temps de rétention Td :

La composante D de la régulation ne réagit pas a I’écart de régulation, mais a la vitesse du

changement.

8.3.14.1.4 Base de valeur réglante et Départ de valeur réglante

La fonction Base de valeur réglante sert a configurer une position de vanne minimale. La fonc-
tion Départ de valeur réglante sert a définir un point de départ pour I’émission de la valeur de

régulation.

En voici quelques exemples :

Base de Départ de Fonction

valeur ré- valeur ré-

glante glante

0% 0% Fonctions arrétées, régulation normale 0 %...100 % si autorisa-
tion.

10% 0% Au minimum 10 % de la valeur réglante est émise si I'autorisa-
tion est active.

10 % 5% Une valeur réglante d'au moins 10 % n’est générée que si la ré-
gulation a atteint 5 % et si I'autorisation est en attente.

10% 10% Ce n’est que lorsque la régulation atteint 10 % que la valeur ré-
glante 10 %...100 % est émise.

0% 5% La valeur réglante est égale a O % si la valeur de régulation est
inférieure a 5 %. A partir d’'une régulation a 5 % avec autorisa-
tion existante, la valeur de régulation est émise (5 %...100 %).

8.3.14.1.5 Maitre externe analogique

En mode de fonctionnement

« Maitre externe analogique », la valeur réglante de la vanne de

free cooling est spécifiée au moyen d’un signal analogique.
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A=) Maitre externe

Maitre externe analogique
Valeur réglante Maitre  50%

Maitre externe analogique (source)

La source pour le pilotage de la vanne de free cooling et éventuellement une inversion souhai-
tée peuvent étre configurées ici.

+SMaitre externe analogique =) Source
Aucune option sélectionnée
o O!

Inversion active O Al4
Valeur réglante minimum AI5
Valeur réglante maximum AI3

=]
O
O
O

Valeur réglante

L'étalonnage du signal d’entrée est configuré au moyen des paramétres minimum/maximum.
Cela permet une souplesse de configuration du minimum et du maximum de la valeur ré-

glante.
A=) Maitre externe +SMaitre externe analogique +SMaitre externe analogique
Maitre externe analogique Source > Source >
Valeur réglante Maitre  50% oy Inversion active O Inversion active O
,h PPN Valeur réglante minimum Valeur réglante minimum
Valeur réglante maximum II

8.3.14.1.6  Signal de réglage (autorisation de free cooling)

Si nécessaire, cette fonction permet de configurer la source d’un signal de réglage (entrée nu-
mérique) pour l'activation du free cooling. Il est possible de configurer une inversion souhai-
tée. Si une source de signal n’est pas explicitement configurée, I'autorisation est considérée
comme accordée de facon implicite.

Regulation par vanne boucle 1 fignal de réglage (autorisation.. A=) Source

Maitre externe Aucune option sélectionnéem]
Signal de réglage (autorisatisif|[. oy Inversion active O oY DIl O

Autorisation de free coolingui * 1x [Signal activé oui * 1ix P12 O

Verrouillage de ventilateur auj | DI3 a

8.3.14.1.7 Verrouillage de ventilateur au-dessous de la position de la vanne

En mode free cooling, il est possible de régler la position de la vanne a partir de laquelle les
ventilateurs doivent étre autorisés. En cas de dépassement de la valeur réglante pour la po-
sition de vanne réglée, la valeur réglante de la vanne est portée a 100 % et les ventilateurs
commencent la régulation.

Si, en dehors du mode free cooling, le fluide de travail ne passe plus par le refroidisseur na-
turel, 'autorisation est retirée aux boucles de régulation des ventilateurs, car dans ce cas leur
fonctionnement n’est plus nécessaire.
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Regulation par vanne boucle 1
Maitre externe

Signal de réglage (autorisatio
Autorisation de free coolingud
Verrouillage de ventilateur axj|4

Important ! || faut impérativement veiller a ce que dans le menu Régulation, le « verrouillage
de ventilateur par free cooling » soit activé.

A= Service A= Régulation A= Source

Echangeur de chaleur Boucles de régulation D14 a
 Ré i o O! Base de valeur réglante . O! DI5 O

Fonctions 1x [|Départ de valeur de réglani= Verrouillage de ventilateur [r

1x
Systéme d'unités 4 Mode de fonctionnement 4 Verrouillage de ventilateur (=] i

Le résultat de ce calcul fournit une donnée de processus qui doit a son tour étre utilisée dans

les boucles de régulation en tant que signal de réglage pour un verrouillage de ventilateur.
Voir "Activation et verrouillage de la boucle de régulation".

8.3.14.1.8 Mode Urgence

Pour assurer le fonctionnement sQr de I'installation méme en cas de panne, la température de
sortie vers le systeme de refroidissement fait I'objet d’'une surveillance supplémentaire. En cas
de panne, la vanne de free cooling est alors placée dans la position d’urgence configurée. Le
mode d’urgence est également activé lorsque la température de sortie ou la température am-
biante n'est pas disponible, par exemple en raison d'une erreur de capteur.

A cette fin, il est possible de régler des limites critiques inférieure et supérieure ainsi qu’une

temporisation. Le mode Urgence est activé dés que le signal de température a quitté I'inter-
valle valable pour la temporisation réglée.

Pendant le mode Urgence, un message d’avertissement Prio 2 est signalé.

> Boucle de régulation 1
Free cooling actif 00}
Régulation par vanne

Mode Urgence
Température ambiante

Limite supérieure

La limite supérieure critique pour la température peut étre réglée ici.

Limite inférieure

La limite inférieure critique pour la température peut étre réglée ici.

Temporisation

Il est possible de régler ici la durée pendant laquelle les limites critiques doivent étre dépas-
sées avant que la position d’urgence ne soit adoptée.
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Hystérésis
Il est possible de régler ici une hystérésis supplémentaire sous laquelle doit passer le signal

de température a la limite supérieure ou au-dessus de laquelle il doit passer a la limite infé-
rieure pour que le mode Urgence prenne fin.

Position d’urgence

La position de la vanne en cas d'urgence peut étre réglée ici.

8.3.14.1.9 Température ambiante

Pour garantir que le refroidisseur naturel de free cooling fonctionne dans la plage de tempéra-
ture spécifique, la température de I'air ambiant est surveillée.

> Boucle de régulation 1
Free cooling actif =
Régulation par vanne

Mode Urgence

Température ambiante

Température ambiante min.

Il est possible de régler ici la valeur du seuil inférieur de la température ambiante du refroidis-
seur a partir duquel le mode free cooling est possible.

Température ambiante max.

Il est possible de régler ici la valeur du seuil supérieur de la température ambiante du refroi-
disseur au-dessous duquel le mode free cooling est possible.

Hystérésis

Pour prévenir une commutation involontaire du mode free cooling, il est possible de configu-
rer une hystérésis pour chaque condition. Si la température ambiante est dépassée ou, inver-
sement, n’est pas atteinte, cette condition de température ambiante est considérée comme
non remplie tant que la valeur dépendante est inférieure au seuil maximum moins la valeur
de I’hystérésis ou, respectivement, supérieure au seuil minimum plus la valeur de I’hystérésis.

8.3.14.1.10 Différence entre température de sortie et température ambiante

Une valeur minimum AT entre température de sortie et température ambiante peut étre confi-
gurée ici, avant que le free cooling soit activé. De cette fagon, lors du passage en mode free
cooling, une puissance suffisante peut étre transmise a la température ambiante.
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> Boucle de régulation 1

AT Temp. sortie/Temp. ambia
Ecart par rapport au point de | j
Free cooling activé oui
Vanne de free cooling 100%

8.3.14.1.11 Ecart par rapport au point de consigne

Pour prévenir toute commutation du mode free cooling, il est possible de configurer un écart
par rapport au point de consigne et une hystérésis. L'écart par rapport au point de consigne
retarde I'entrée en mode free cooling de I'écart par rapport au point de consigne qui a été
configuré. L'hystérésis retarde la sortie du mode free cooling de la valeur qui a été configurée.

Le free cooling démarre alors en présence d’'une demande de froid suffisante.

> Boucle de régulation 1
AT Temp. sortie/Temp. ambig
 |Ecart par rapport au point de

Free cooling activé oui
Vanne de free cooling 100%

8.3.15 Surveillance des mesures

Cette fonction permet de surveiller les valeurs mesurées (c'est-a-dire les données de proces-
sus comme par exemple température, pression, humidité ou écart) pour vérifier si elles se si-
tuent dans un intervalle valide configurable.

ATTENTION

Les conditions préalables pour cette fonction sont que les capteurs correspondants soient
configurés et correctement affectés aux différentes entrées analogiques. Si un capteur n'est

pas configuré ou si un signal de capteur est défaillant, cette fonction est automatiquement
indisponible.

Les défaillances des capteurs sont traitées en dehors de cette fonction et signalées distinc-
tement comme telles.

Si les valeurs mesurées sortent de l'intervalle valide, cette fonction génére un état d'alarme
interne. Cet état d'alarme est toujours enregistré dans la mémoire des évenements.

En outre il est possible de configurer si par exemple un message d’avertissement (Prio 2), un
message d’alarme (Prio 1) ou une notification collective correspondante est généré. Pour ce-
la,un choix multiple est possible.

Pour les valeurs mesurées correspondantes, la surveillance peut étre activée et désactivée sé-
parément.

L'intervalle valide pour les valeurs mesurées est déterminé par

e une limite inférieure qui ne doit pas étre dépassée vers le bas.

e une limite supérieure qui ne doit pas étre dépassée vers le haut.

e un délai de temporisation jusqu'au passage a I'état d'alarme.

e une hystérésis pour mettre fin a I'état d'alarme.

Le délai de latence sert a que les brefs dépassements par le bas ou le haut ne ménent pas

immédiatement a un état d'alarme. Si l'intervalle valide est quitté, une temporisation est
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d'abord démarrée pour le délai de latence correspondant. Le passage a I'état d'alarme n'a lieu
qu'apres I'écoulement de ce délai de latence et si la valeur mesurée est toujours en dehors de
I'intervalle valide. Si pendant le délai de latence la valeur mesurée revient dans l'intervalle va-
lide, la temporisation est annulée et aucune alarme n'est déclenchée.

L'état d'alarme n'est quitté que lorsque la valeur mesurée est passée sous la limite supérieure
moins I'hystérésis ou au-dessus de la limite inférieure plus I'hystérésis.

> Surveillance des mesures

Température ambiante >
Humidité de I'air
Boucles de régulation

Les valeurs mesurées suivantes peuvent étre surveillées.

* Valeurs mesurées valables pour I'ensemble de I'échangeur de chaleur :
°  Température ambiante

Humidité de I'air

Température de bulbe humide

* Valeurs mesurées valables par boucle de régulation d'un aéroréfrigérant :
°  vlempérature d’entrée

Température de sortie

Pression de saumure

Ecart AT entre les températures d'entrée et de sortie

Ecart AT entre la température de sortie et la température ambiante

* Valeurs mesurées valables par boucle de régulation d'un condenseur :
°  Pression du fluide

Température du fluide

Ecart AT entre la température du fluide et la température ambiante

[

[

o
[
o

o

[

o

La surveillance de I'écart entre les températures d'entrée et de sortie d'un aéroréfrigérant peut
étre utilisée par exemple pour une surveillance de systéeme. Cela permet de détecter a temps
les éventuels problémes, par exemple dans les systémes hydrauliques, comme « Parametre
de puissance de pompe trop faible », « Filtre encrassé » ou « Vanne de mélange défectueuse
».

La surveillance d'écart « AT Température du fluide/Température ambiante » pour un conden-
seur, ou « AT Température de sortie/Température ambiante » pour un aéroréfrigérant, est uti-
lisée pour détecter a temps les éventuels probléemes de I'échangeur de chaleur, comme par
exemple son encrassement. Pour pouvoir évaluer utilement ces surveillances, certaines condi-
tions générales doivent étre prises en compte. Pour cette raison, les paramétres de configura-
tion varient selon le type d'écart.

Outre les parametres communs tels que surveillance activée/désactivée, limite inférieure, li-
mite supérieure, délai et hystérésis, il est aussi possible de configurer les dépendances sup-
plémentaires ci-apres. Elles sont proposées selon le type de surveillance d'écart :

¢ Minimum de la température ambiante
La surveillance est désactivée si la température ambiante se trouve souscette valeur de
seuil.

e Valeur réglante minimum
La surveillance est désactivée si la valeur réglante du ventilateur se trouve souscette va-
leur de seuil. Il faut tenir compte de ce que la valeur réglante du ventilateur peut aussi étre
limitée, par exemple par un abaissement nocturne en marche, et que cette fonction est
alors éventuellement sans effet.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 142 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

8.3.15.1

83.15.2

8.3.15.3

» Position maxi. de la vanne de bypass
La surveillance est désactivée si la position de la vanne de bypass se trouve au-dessus de

cette valeur de seuil.

e Position maxi. de la vanne de récupération de chaleur

La surveillance est désactivée si la position de la vanne de récupération de chaleur se
trouve au-dessus de cette valeur de seuil.

Pour chaque surveillance des mesures, les données de processus ci-aprés sont fournies pour
émission. Elles sont également disponibles sur l'interface de bus de terrain.

e Surveillance activée oui/non
* Alarme activée oui/non

e Limite inférieure dépassée vers le bas oui/non
e Limite supérieure dépassée vers le haut oui/non
* Temps restant jusqu’a I'alarme

Température ambiante

La surveillance des mesures pour la température ambiante peut étre configurée et I'état actuel
de la surveillance peut étre visualisé ici.

> Température ambiante

Surveillance activée O]
Limite supérieure

Limite inférieure

Délai

Humidité de l'air

> Température ambiante
Hystérésis

Signaux d'indication
Température ambiante21.9°C

Limite inférieure dép... non

> Température ambiante

Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... oui
Temps restant jusqdi'enlfakébns

Alarme active

La surveillance des mesures pour I'humidité de I'air peut étre configurée et I'état actuel de la

surveillance peut étre visualisé ici.

A=) Humidité de I'air
Surveillance activée Eq

Limite supérieure
Limite inférieure
Délai

Humidité de I'air 56 %
Limite inférieure dép... non

A=) Humidité de I'air
Hystérésis
Signaux d'indication

Boucles de régulation (surveillance des mesures)

=] Humidité de I'air
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... non
Temps restant jusqlBartiatabns
Alarme active

En fonction du type concerné d’échangeur de chaleur de la boucle de régulation, diverses
possibilités de surveillance des mesures sont proposées.

Exemple d’aéroréfrigérant

> Boucle de régulation 1

Température d'entréeTempér|
Température de sortie

Pression de saumure

AT Temp. d'entrée/Temp. de { |}

> Boucle de régulation 1

Température de sortie
Pression de saumure

AT Temp. d'entrée/Temp. de

AT Temp. de sortie/Temp. am|[j3
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La température du fluide et I'écart ne sont affichés que si un frigorigéne est configuré.
C’est la seule maniere de déterminer ces valeurs.

8.3.15.3.1 Température d’entrée

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la température d’entrée et de vi-
sualiser le statut actuel de la surveillance.

+STempérature d’entrée (B...
Surveillance activée

Limite inférieure
Délai

Limite supérieure

=

8.3.15.3.2 Température de sortie

STempérature d’entrée (B...

Hystérésis

Signaux d’indication
Température d'entrée 43.6°C
Limite inférieure dép... non

STempérature d’entrée (B...
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... oui
Temps restant jusqulBriiataBns
Alarme active oui

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la température de sortie et de vi-
sualiser le statut actuel de la surveillance.

+“Slempérature de sortie (B...
Surveillance activée

Limite supérieure
Limite inférieure
Délai

=

8.3.15.3.3 Pression de saumure

+«Slempérature de sortie (B...
Hystérésis

Signaux d’'indication
Température de sortie 35.7°C
Limite inférieure dép... non

«Slempérature de sortie (B...
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... non
Temps restant jusquBartiataBns
Alarme active

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la pression de saumure et de vi-
sualiser le statut actuel de la surveillance.

Pression de saumure (Boucle 1
Surveillance activée

Limite supérieure
Limite inférieure
Délai

=

Pression de saumure (Boucle 1
Hystérésis

Signaux d'indication

Pression de saumure 1,7 bar
Limite inférieure dép...  oui

8.3.15.3.4 Ecart AT température d’entrée/température de sortie
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Pression de saumure (Boucle 1

Limite inférieure dép...  oui
Limite supérieure dép... non

Temps restant jusqulBrtiatadns
Alarme active oui
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Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour |'écart entre la température d’en-
trée et la température de sortie et de visualiser le statut actuel de la surveillance.

[F3emp. d'entrée/Temp. de sort]
Hystérésis

Température ambiante min...
Valeur réglante minimum ven
Délai Position maxi vanne de bypas|

emp. d'entrée/Temp. de sort]
Surveillance activée O]

Limite supérieure

Limite inférieure

[F3emp. d'entrée/Temp. de sort|
Position maxi vanne de récup|
Signaux d'indication

AT Temp. d'entrée/Tempb, GeK{|H
Limite inférieure dép... non

[F3emp. d'entrée/Temp. de sort]
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... oui
Temps restant jusq@i'enifalbfins
Alarme active

8.3.15.3.5 Ecart AT température de sortie/température ambiante

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour |'écart entre la température de
sortie et la température ambiante et de visualiser le statut actuel de la surveillance.

Ibeemp. de sortie/Temp. amb. Iﬂ':)Temp. de sortie/Temp. amb.

Surveillance activée O] Hystérésis
Limite supérieure Temp. ambiante min...
Limite inférieure Valeur réglante minimum ven

Délai

Position maxi vanne de bypas

|ﬂ':>Temp. de sortie/Temp. amb. |

Iﬂ':)Temp. de sortie/Temp. amb.
Position maxi vanne de récup

Signaux d‘indication
AT Temp. de sortie/Temg, 3
Limite inférieure dép... non

Limite supérieure dép... oui
Temps restant jusqdi'enifal22ns
Alarme active

‘Limite inférieure dép... non

8.3.15.3.6  Pression du fluide

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la pression du fluide et de visuali-
ser le statut actuel de la surveillance.

“Bression du fluide (Boucle 1

Surveillance activée =
Limite supérieure

Limite inférieure

Délai

8.3.15.3.7 Température du fluide

“Bression du fluide (Boucle 1)

Hystérésis
Signaux d'indication
Pression de saumure18,5 bar

Limite inférieure dép... non

“Bression du fluide (Boucle 1)

Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... oui

Temps restant jusqulBriiatadns
Alarme active oui

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la température du fluide et de vi-
sualiser le statut actuel de la surveillance.
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+“>lempérature du fluide (B...

Surveillance activée O]
Limite supérieure

Limite inférieure

Délai

«“>lempérature du fluide (B...

Hystérésis

Signaux d’indication
Température du fluide54.4 °C
Limite inférieure dép... non

8.3.15.3.8 Ecart AT température du fluide/température ambiante

«STempérature du fluide (B...

Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... non

Temps restant jusqRBartiatabns

AIarme active

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour I'écart entre la température du
fluide et la température ambiante et de visualiser le statut actuel de la surveillance.

Temp. fluide/Temp. ambiant
Surveillance activée O]

Limite supérieure

Limite inférieure

Délai

[fHTemp. fluide/Temp. ambiant

AT Temp. fluide/Temp. &ybK
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... non

[fHTemp. fluide/Temp. ambiant

Hystérésis

Température ambiante min...
Valeur réglante minimum ven
Signaux d'indication

[fHTemp. fluide/Temp. ambiant
Limite inférieure dép... non
Limite supérieure dép... non
Temps restant jusqlCartiatadns

8.3.15.3.9 Température de régulation continue de la récupération de chaleur

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour la température de régulation
continue de la récupération de chaleur et de visualiser le statut actuel de la surveillance.

+Température de régul. continue...

Surveillance active
Limite supérieure
Limite inférieure
Temporisation

+Température de régul. continue...
Limite inférieure au-dessausn |
Limite supérieure au-dessumd
Temps restant jusqlCariiatadns
alarme activée

8.3.15.3.10 Ecart AT température d’entrée / température de régulation continue de la récupération de chaleur

Il est possible de régler ici la surveillance des mesures pour I'écart entre la température d’en-
trée et la température de régulation continue de la récupération de chaleur et de visualiser le

statut actuel de la surveillance.

“Bmp. d'entrée / régulation continu

Surveillance active
Limite supérieure
Limite inférieure
Temporisation

[4Bmp. d'entrée / régulation continud
Limite inférieure au-dessausn] |
Limite supérieure au-dessusg
Temps restant jusqlCartiataBns
alarme activée
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8.3.15.3.11 Signaux de notification (affectation de la surveillance des mesures aux signaux de notification)

Il est possible de configurer ici quels sighaux de notification doivent étre générés par le régu-
lateur si I'état d'alarme de la surveillance des mesures est activé.

Un choix multiple est également possible.

Selon le type de surveillance des mesures (température/pression/humidité/écart), les notifica-
tions collectives correspondantes sont proposées.

Lors de la configuration des sorties digitales, il est possible de sélectionner a nouveau quel si-
gnal est représenté.

> Signaux d'indication O Signaux d'indication

Message d'alarme Prio 1 adJ Température, notification c{H |
Message d’avertissement P[] Pression, notification collec]

Température, notification cCH|# Humidité, notification colled]
Pression, notification collecf

Ecart, notification collective[]

8.3.16 Hydro Management

Si un aicore air est couplé avec un GHM spray sur le bus CAN, la fonction « GHMspray activé »
doit étre activée sur l'aicore air.

'aicore air se charge ensuite de la commande et du contréle du GHM.

En cas de défaillance de la connexion, une entrée « GHMspray non disponible » est inscrite
dans le journal d’événements de I'aicore air et le message d’avertissement Prio 2 est activé.

Si la fonction « GHMspray activé » est enclenchée, I'état de connexion est affiché via I'entrée
supplémentaire « Avertissement GHMspray activé oui/non ».

Un contréleur GHMspray de version de firmware 017 minimum est nécessaire.

8.3.17 Humidification des médias

C'estici qu'il faut effectuer les réglages relatifs a I’'Hydro-Management.

8.3.18 Protection par mot de passe

Globalement, la protection par mot de passe dans les systémes aicore air contribue a garan-
tir la sécurité et la fiabilité de ces systémes. La protection par mot de passe empéche tout ac-
cés non autorisé au systéme, ce qui est particulierement important si le systéme exécute des
fonctions critiques ou est responsable du pilotage d'applications sensibles. Dans les environ-
nements ol de nombreuses personnes ont accés au systéme, la protection par mot de passe
permet de prévenir les utilisations abusives ou les configurations non autorisées du systeme.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 147 / 193




Guntner

© Giintner GmbH & Co. KG

83.18.1

La fonction de protection par mot de passe est responsable de la protection au plan local. Les
acces a distance au moyen de protocoles de bus de terrain tels que Modbus sont exclus de
cette protection.

D’une part, il est possible de définir le mot de passe individuellement afin de limiter I'accés
aux utilisateurs autorisés. D’autre part, la configuration du niveau de sécurité permet de res-
treindre l'acces a différentes zones de menu selon différents groupes d’utilisateurs. La convi-
vialité s’en trouve également améliorée, en masquant les parties protégées du menu et en ne
les affichant qu’aprés la saisie du mot de passe.

En outre, I'enregistrement en mémoire d’événements importants (tels qu’un changement/une
réinitialisation de mot de passe et une modification du niveau de sécurité dans le journal des
événements) aide au dépannage et a la surveillance du systéme.

L'apercu qui suit donne les options de menu qui restent cachées dans le menu principal en
fonction du niveau de sécurité (X = non visible).

Pas de niveau de sécurité

Niveau de sécurité « Elevé »

Niveau de sécu-
rité « Standard »

Protection par mot de passe

Protection par mot de passe

Protection par mot de passe

Valeurs réelles

Valeurs réelles

Valeurs réelles

Etat Etat Etat
Diagnostic Diagnostic Diagnostic
Points de consigne X Points de consigne
Evénements Evénements Evénements
Langue X Langue

Date X Date

Heure X Heure

Mode manuel X Mode manuel
Service X X

Mise a jour Mise a jour Mise a jour

Slots systéme

Slots systéme

Slots systéme

Police d’écran

X

X

Options de menu dans le menu principal en fonction du niveau de sécurité

Déverrouillage

Ce menu permet de désactiver ou de réactiver le verrouillage du régulateur. Apres déver-
rouillage, toutes les rubriques du menu sont disponibles sans restriction. Une reverrouillage
automatique est possible au bout de 15 minutes d’inactivité, par exemple en faisant tourner
le codeur rotatif ou en appuyant sur un bouton. Pour déverrouiller, il faut saisir le bon mot de

passe :

+“Brotection par mot de passe
Verrouillage par mot de [zBué
Niveau de sécurité Elevé

@h

Baisir le mot de passe

—]
I e
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Il est possible de réactiver manuellement le verrouillage par mot de passe. Pour cela, la ré-
ponse a la question de sécurité doit étre confirmée dans le dialogue correspondant.

+Brotection par mot de passe Régulateur déja déverroul| Verrouillage du regulateur
Déverrouiller / verrouiller >
»

Niveau de sécurité Elevé

i d Le verrouiller ? Féalisé avec succes.
Verrouillage par mot de $3ué o

e »-

Niveau de sécurité >

[ [ I

’état du verrouillage par mot de passe s’affiche également dans le menu d’accueil. Pour cela,
un cadenas fermé s’affiche lorsque le régulateur est verrouillé et un cadenas ouvert s’affiche
en alternance avec le symbole d’accueil (une maison) lorsque le régulateur est déverrouillé :

Régulateur verrouillé

) @ ointerne 13:40
Boucle de régulation 1
Point de consigne. 30,0°C
Température de sortie 18,0°C
Autorisation active oui

Régulateur déverrouillé

1 @ ito interne 13:40
Boucle de régulation 1
Point de consigne. 30,0°C
Température de sortie 18,0°C
Autorisation active oui

8.3.18.2 Niveau de sécurité

Le niveau de sécurité permet de définir I'acces aux différentes zones de menu. |l existe trois
options de niveau possibles : « Néant », « Elevé » et « Standard », le niveau « Elevé » offrant

la protection la plus élevée et I'option « Néant » signifiant que la fonction de protection par
mot de passe est désactivée. Le niveau en vigueur peut étre consulté aussi bien a I'état déver-
rouillé qu’a I'état verrouillé via les menus Etat et Protection par mot de passe :

+Brotection par mot de passe
Déverrouiller / verrouiller >
Verrouillage par mot de :@Bué
Niveau de sécurité Elevé

Niveau de sécurité >

Si le régulateur est déverrouillé ou si le niveau de sécurité est configuré avec I'option
« Néant », il est possible de choisir le niveau de sécurité souhaité :

<> Niveau de sécurité

Néant O
—
Standard Od

La modification du niveau de sécurité est consignée dans le journal des événements.

83.183 Modification du mot de passe
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Ce menu permet de définir un nouveau mot de passe, par exemple pour remplacer le mot de
passe standard (par défaut) ou lorsqu’il convient de remplacer I'ancien mot de passe pour
des raisons de sécurité. Si le régulateur est déverrouillé, I'utilisateur a la possibilité de définir
un nouveau mot de passe de 4 chiffres depuis un dialogue spécifique. Pour des raisons de sé-
curité, il est d’abord demandé le mot de passe en vigueur :

+“PBrotection par mot de passe Baisir le mot de passe
Verrouillage par mot de paesd O bn vigueur O
Niveau de sécurité Elevé oQ E o
Niveau de sécurité > _h 1x ,h 1x
Modification du mot de passe _

Le nouveau mot de passe peut alors étre saisi et confirmé par une ressaisie :

Baisir le nouveau mot de Repeter le nouveau Nouveau mot de passe

ot de passe tonfiguré avec succes.

1x 1x
e e T

La modification du mot de passe est consignée dans le journal des événements.
A la livraison, le mot de passe prédéfini est 3795.

La réinitialisation du mot de passe est consignée dans le journal des événements.

84 Systéme d’unités

Cette fonction permet de configurer le systeme d’unités dans lequel les valeurs sont affichées.

S Systéme d'unités
SI (°C, bar) =]

IP (°F, psig)

=

Dans le systeme d'unités IP, le gallon américain est I'unité de volume utilisée.

8.5 Configuration E/S

Ce menu permet de configurer les entrées/sorties analogiques et digitales.

A= Configuration E/S
Entrées analogiques >

Entrées digitales
Sorties analogiques
Sorties digitales
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8.5.1 Entrées analogiques

Les entrées analogiques sont des entrées multifonctionnelles qui peuvent mesurer I'intensité
du courant, la tension ou la résistance.

A ce sujet, voir également "Entrées analogiques All...Al5".

Un « profil » peut étre librement affecté a chacune des entrées analogiques. Sélectionnez I'en-
trée appropriée et configurez le profil souhaité.

Un choix est proposé parmi d’une part des profils standard, tels qu’ils sont utilisés dans les
équipements de commande et de régulation, et d’autre part des profils définis par I'utilisateur.
Il s’ensuit un tres large éventail de possibilités de traitements du signal.

Sélectionnez une entrée analogique pour cela...

> Entrées analogiques

AI3
Al4

... et faites-lui correspondre le profil souhaité :

=] All
Courant 6,8 mA

Les profils suivants peuvent étre choisis :

e Tension 0...10V

e Tension 2...10V

e Courant 0...20 mA

e Courant 4...20 mA

* Thermometre a résistance

* Tension (personnalisé)

* Courant (personnalisé)

* Résistance (personnalisé)

En ce qui concerne les profils définissables par I'utilisateur, il est également possible de confi-

gurer les valeurs minimales et maximales avec lesquelles le signal d’entrée est ensuite conver-
ti en valeurs de signal interne de 0,0 a 1,0.

En fonction du profil sélectionné, la valeur actuellement mesurée est affichée dans I'unité cor-
respondante.

8.5.2 Entrées digitales

Seuls les états des entrées digitales peuvent étre affichés ici.
Ace sujet, voir également "Entrées digitales DI1...DI5 (entrées de commande)".

Les entrées de commande sont toujours affectées dans le cadre des fonctions correspon-
dantes.

Sélectionnez une entrée digitale pour cela, ...
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A=) Entrées digitales

DI3
DI4

.. et le niveau du signal actuellement en cours s’affiche alors :

=l DI1

Niveau de signal actif

Actif signifie qu'un « niveau haut = 1 logique » est en cours actuellement.

Inactif signifie qu’un « niveau bas = O logique » est en cours actuellement.

8.5.3 Sorties analogiques

Cette fonction permet d’une part de configurer les profils, les sources de signaux et, le cas
échéant, I'inversion souhaitée des sorties analogiques. La valeur actuelle du signal de sortie
est par ailleurs affichée.

A ce sujet, voir également "Sorties analogiques AO1...A02".

Sélectionnez une sortie analogique pour cela...

> Sorties analogiques =) AO1

Source >
AO2 oy Profil

_‘ 1x [Tension 00V

Inversion O

... et sélectionnez ensuite la source qui doit étre émise sur cette sortie, ainsi que le profil sou-
haité, le cas échéant.

Il est par exemple possible de sélectionner les sources de signal suivantes :

* Aucun

* All...AI5

* Valeur réglante des groupes de ventilateurs

* Valeur réglante pour le mode analogique par groupe de ventilateurs

* Valeur réglante des régulateurs PID de la boucle de régulation correspondante
» Valeurs réglantes d’un ventilateur

* Valeur réglante de la fonction de sous-refroidissement

* Vanne de bypass (boucle de régulation 1)

* Vanne de récupération de chaleur (boucle de régulation 1)

* Vanne de free cooling (boucle de régulation 1)

Les profils suivants peuvent étre choisis :

e Tension0-10V
e Tension2-10V
e Tension (personnalisé)

Activez « Inversion » si le signal de sortie inversé par rapport au signal d’entrée est a émettre.
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8.5.4 Sorties digitales

Cette fonction permet de configurer la source pour le pilotage des sorties digitales et, le cas
échéant, une inversion souhaitée du signal de réglage.

La valeur actuelle du niveau du signal est par ailleurs affichée.
Activéesignifie que la sortie digitale est pilotée.

Inactive signifie que la sortie digitale n’est pas pilotée.

A ce sujet, voir également "Sorties digitales DO1...D05 (libres de potentiel)".

Sélectionnez une sortie digitale pour cela...

A=) Sorties digitales

=) DO1

Source >
D02 . O! Inversion ]

DO3 1x | Niveau de signal actif
DO4

... et attribuez a cette sortie la source de signal a laquelle cette sortie doit réagir.
Il est par exemple possible de sélectionner les sources de signal suivantes :

* Aucune attribution

+ Etat des entrées digitales

* Valeurs seuils des boucles de régulation correspondantes

* Message d'alarme (Prio 1)

* Message d’avertissement (Prio 2)

» Signalisation de fonctionnement

* Autorisation de récupération de chaleur (Boucle de régulation 1)
* Message de fonctionnement Vannes de free cooling

¢ Alarme de pompe

« Notification collective lors de la surveillance de température

* Notification collective lors de la surveillance de pression

* Notification collective lors de la surveillance de I'humidité de I'air
* Notification collective lors de la surveillance d'écarts de température

CONSEIL

Tous les messages d'alarme, d'avertissement et collectifs sont concus comme des signaux
protégés contre la rupture de cable, c'est-a-dire que ces signaux sont inversés par défaut.
En état de défaut est toujours signalé par signal « bas » = sortie désactivée (le relais n'est
pas monté). Il est ainsi garanti que méme si l'appareil de régulation est hors tension, un
défaut est signalé a I'extérieur.

Les signaux d'alarme générale pour la température, la pression, I'humidité et I'écart n'existe
gu'une fois, c'est-a-dire que toutes les alarmes générales des différentes boucles de régula-
tion résultent en les notifications collectives correspondantes.

Si vous voulez inverser |'état de la sortie digitale, activez le point « Inversion ».

Il peut également servir a activer ou désactiver manuellement I'état de la sortie digitale a des
fins de test.
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8.6 Capteurs

Ce menu permet d’ajouter ou de configurer des capteurs. A I’exception des thermométres a
résistance PT1000 et GTF210 (KTY), tous les capteurs peuvent étre étalonnés librement et les
signaux inversés si besoin est. Cela permet d'offrir une multitude de possibilités d’application.

Les capteurs créés ici peuvent ensuite étre sélectionnés comme source de signal pour les
boucles de régulation ou pour d’autres fonctions. A ce sujet, voir également "Entrées analo-
giques All...AI5".

La sélection correcte du profil de I'entrée analogique est importante pour le bon fonctionne-
ment des capteurs. A ce sujet, voir également "Entrées analogiques".

A=) Capteurs =) Capteurs

Capteurs de température > Signal de valeur réglante de
Capteurs de pression Décalage du point de consign|
Point de consigne signaux de || Décalage du point de consign|
Point de consigne signaux de Capteurs d’humidité

Les capteurs peuvent étre ajoutés dés la mise en service, ou par la suite en utilisant cette
fonction.

Pour configurer un capteur existant, sélectionnez le capteur correspondant puis modifiez ses
parameétres.

Par exemple, si vous souhaitez apporter des modifications a un capteur de température, navi-
guez jusqu’a ce capteur, sélectionnez-le...

> Capteurs de température
Capteur de température 1 >
. O!

Capteur de température 2

... puis apportez les modifications souhaitées.

Pour ajouter un nouveau capteur, sélectionnez un type de capteur dans le menu Capteurs, ...

Capteurs de température >
Capteurs de pression

Point de consigne signaux de [|#
Point de consigne signaux de

... ne faites pas un appui bref sur le bouton rotatif de sélection, mais un appui prolongé (au
moins 2 secondes).

@

Le menu contextuel s’ouvre.

2s

Capteurs de température

Ajouter un nouveau capteurs

Appuyez brievement sur le bouton rotatif de sélection pour poursuivre I'ajout des capteurs.
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@

Ici, vous pouvez également voir combien de capteurs de température ont déja été créés.

1x

JAjouter un nouveau capte

Capteurs de température
2x

Sélectionnez le champ « + » en faisant tourner le bouton de sélection.

JAjouter un nouveau capte]

Capteurs de température
2x

A chaque appui bref sur le bouton rotatif de sélection, vous pouvez ajouter un capteur supplé-
mentaire. Le nombre total du type de capteur correspondant est incrémenté et affiché ici.

JAjouter un nouveau capte

@ Capteurs de température
» n

Vous avez la possibilité de quitter le menu contextuel en appuyant 2 fois sur la touche « Re-
tour ».

Capteurs de température >
Capteurs de pression

Point de consigne signaux de [
Point de consigne signaux de

Vous pouvez ensuite configurer ces capteurs nouvellement créés, par exemple en leur attri-
buant la source de signal de I’entrée analogique.

Pour cela, sélectionnez le capteur correspondant.

> Capteurs de température +«>Capteur de température 1

Capteur de température 1 > Source >
Capteur de température 2 oy Thermomeétre a résistance
: _h 1x [ Température 26.6 °C

8.6.1 Capteurs de pression

Les capteurs de pression servent a relever des pressions a I'intérieur de différents systemes.
Ces pressions peuvent ensuite étre traitées pour différentes fonctions, en tant que signal d’en-
trée. Il peut s’agir, par exemple, de valeurs réelles des régulateurs PID, de valeurs d’entrée
pour le calcul de la température de condensation sur la base de la pression de condensation
ou de la pression de la saumure dans le circuit de fluide.

En regle générale, les capteurs de pression sont reliés au moyen de signaux standard 4...20
mA ou 0...10 V. Assurez-vous que le profil correct est attribué a I’entrée analogique sélection-
née.
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'affectation de capteurs de pression a un profil d’entrée analogique « thermometre a résis-
tance » est empéchée par le systeme afin d’exclure les configurations incorrectes.

Vous pouvez configurer l'intervalle (pression minimale et maximale) et une inversion pour les
capteurs de pression.

8.6.2 Point de consigne signaux de température / Point de consigne signaux de
pression

Dans le mode de fonctionnement « Auto externe analogue », il est possible de spécifier les
points de consigne (1 ou 2) au moyen d’un signal analogique externe. La source du signal de
point de consigne correspondant doit étre sélectionnée dans la boucle de régulation corres-
pondante.

Utilisez « Point de consigne signaux de température » lorsque la régulation repose sur la tem-
pérature.

Utilisez « Point de consigne signaux de pression » lorsque la régulation repose sur la pression.

Toute entrée analogique peut étre sélectionnée en tant que source de signal. En outre, il est
possible de configurer le minimum et le maximum de la valeur réglante, qui est calculé sur la
base du signal de source analogique spécifié. Cela permet d’en déduire un étalonnage flexible
pour le signal d’entrée.

Il est également possible d'inverser le signal du point de consigne.

8.6.3 Signaux de valeur réglante de ventilateur

En mode de fonctionnement « Slave externe analogue », la valeur réglante de la boucle a ré-
guler peut étre spécifiée au moyen d’un signal analogique externe. La source du signal de va-
leur réglante de ventilateur correspondant doit étre configurée dans la boucle de régulation
correspondante.

Toute entrée analogique peut étre sélectionnée en tant que source de signal. En outre, il est
possible de configurer le minimum et le maximum de la valeur réglante, qui est calculé sur la
base du signal de source analogique spécifié. Cela permet d’en déduire un étalonnage flexible
pour le signal d’entrée.

Il est également possible d'inverser le signal de valeur réglante.

8.6.4 Décalage du point de consigne de température / Décalage du point de
consigne de pression

Dans les modes de fonctionnement « Automatique », il est également possible de décaler le
point de consigne en plus ou en moins, en fonction d’un signal analogique.

Vous pouvez ajouter a cela un signal de décalage, selon que la commande réagit a la tempé-
rature ou a la pression.

Utilisez « Décalage du point de consigne de température » lorsque la régulation repose sur la
température.

Utilisez « Décalage du point de consigne de pression » lorsque la régulation repose sur la
pression.

Toute entrée analogique peut étre sélectionnée en tant que source de signal. En outre, il est
possible de configurer le minimum et le maximum du décalage du point de consigne, qui est
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calculé sur la base du signal de source analogique spécifié. Le décalage du point de consigne
peut étre configuré aussi bien dans le sens positif que dans le sens négatif.

Cela permet d’obtenir une réaction et un étalonnage flexibles pour le signal d’entrée.

Il est également possible d'inverser le signal de décalage.

8.6.5 Capteurs d’humidité

Cette fonction vous permet d’ajouter des capteurs d’humidité. Ce capteur peut ensuite étre
utilisé selon les besoins, tout comme pour la température ambiante, pour I'affichage, la mise
a disposition sur le bus de terrain ou la régulation.

Toute entrée analogique peut étre sélectionnée en tant que source de signal. En outre, il est
possible de configurer le minimum et le maximum de I'"humidité de I'air, qui est calculé sur la
base du signal de source analogique spécifié.

Il est également possible d'inverser le signal d’humidité de l'air.

8.7 Parameétres réseau

Ce menu permet de configurer tous les parameétres réseau.

En plus des parametres basés sur Ethernet, vous trouverez également a I’avenir des points de
configuration de réseau WLAN ou de réseau mobile cellulaire.

> Paramétres réseau

Ethernet >
Mode offline activé O

8.7.1 Mode offline activé

Activez « Mode offline activé » lorsque vous voulez désactiver entierement tous les raccorde-
ments au réseau.

8.7.2 Ethernet

Cette fonction permet d’effectuer tous les réglages pour la connexion Ethernet correspon-
dante.

L'aicore air/aicore fusion dispose d’une connexion Ethernet ETHI.

Le menu Ethernet dépend donc du type d’appareil, des composants réseau disponibles ou
des protocoles mis en ceuvre. Il peut donc différer de la figure suivante.
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A=) Ethernet A=) Ethernet
Configurations IPv6
Configurations IPv6 Serveur DNS

Serveur DNS MAC-Adr... c4:f3:12:e9:df:b6
MAC-Adr... c4:f3:12:e9:df:bf Serveur DNS 81.28.224.50

8.7.2.1 Configurations IPv4

Il est possible d’effectuer ici les configurations applicables au protocole IPv4.
87.21.1 Méthode IPv4
Ici, vous pourrez définir la méthode d’obtention d'une adresse IPv4.

Sélectionnez Quittersi vous ne voulez pas utiliser le protocole IPv4.

Sélectionnez Autosi une adresse IPv4 doit étre obtenue automatiquement a partir d'un ser-
veur DHCP au démarrage du systéme.

Sélectionnez ManuelManuel si vous souhaitez configurer manuellement une adresse IPv4.

87.21.2 Adresse IPv4 (manuelle)

Cette adresse IPv4 définie ici est utilisée si vous avez configuré la méthode IPv4 en tant que
méthode manuelle.

87.2.13 Longueur de préfixe IPv4

Cette fonction vous permet de configurer une passerelle IPv4. Des requétes sont envoyées a
cette passerelle alors que leurs adresses IP ne se trouvent pas dans le réseau configuré.

8.7.2.1.4 Passerelle IPv4

Cette fonction vous permet de configurer une passerelle IPv4. Des requétes sont envoyées a
cette passerelle alors que leurs adresses IP ne se trouvent pas dans le réseau configuré.

8.7.2.15 Adresse IPv4 (actuelle)

'adresse IPv4 actuelle de la connexion Ethernet est affichée ici.

8722 Configurations IPv6
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87221

87222

87223

87224

87225

8.7.3

8.74

Il est possible d’effectuer ici les configurations applicables au protocole IPv6.

Méthode IPv6

Ici, vous pourrez définir la méthode d’obtention d'une adresse IPv6.
Sélectionnez Quittersi vous ne souhaitez pas utiliser le protocole IPv6.

Sélectionnez Autosi une adresse IPv6 doit étre obtenue automatiquement a partir d'un ser-
veur DHCP au démarrage du systéme.

Sélectionnez Manuelsi vous souhaitez configurer manuellement une adresse IPv6.

Adresse IPv6 (manuelle)

Cette adresse IPv6 définie ici est utilisée si vous avez configuré la méthode IPv6 en tant que
méthode manuelle.

Longueur de préfixe IPv6

Cette fonction vous permet de configurer la longueur de préfixe IPv6. Cette valeur est égale-
ment connue sous le nom de « masque ».

Passerelle IPv6

Cette fonction vous permet de configurer une passerelle IPv6. Des requétes sont envoyées a
cette passerelle alors que leurs adresses IP ne se trouvent pas dans le réseau configuré.

Adresse IPv6 (actuelle)

'adresse IPv6 actuelle de la connexion Ethernet est affichée ici.

Serveur DNS

Cette fonction vous permet de configurer un serveur DNS (Domain Name Server, serveur de
noms de domaine).

Adresse MAC

L'adresse MAC de la connexion Ethernet est affichée ici. Cette adresse est nécessaire, entre
autres, si cette connexion Ethernet doit étre intégrée dans un systéme du client.
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8.7.5

8.8

8.8.1

88.1.1

88.1.1.1

Serveur DNS (actuel)

'adresse IP actuelle du serveur DNS est affichée ici.

Réglages bus de terrain

Cette fonction vous permet de configurer les bus de terrain disponibles. Les bus de terrain
disponibles s’affichent dans ce menu.

Modbus

Cette fonction permet de configurer les parameétres pour le protocole de bus de terrain Mod-

bus.
+“SParamétres bus de terrain A=) Modbus
Modbus RTU >
oy Modbus TCP
* 1x [Mode standard

Mapping Modbus

Réglages Modbus RTU

Modbus RTU est un protocole de bus de terrain proposé sur I'interface série RS485.

Le régulateur fonctionne ici comme un esclave Modbus RTU (serveur Modbus), ce qui signifie
qu'un Modbus RTU maitre de niveau supérieur peut lire les données du régulateur aicore air
et en écrire les parameétres.

Sur I'aicore air xx, un module supplémentaire GCM RS485 aicore air ec.1 est nécessaire pour
que ce protocole soit pris en charge.

Sur le GMMnext Rail.1, Modbus RTU est proposé sur I'interface RS485-1 disponible par dé-
faut.

A=) Modbus RTU A=) Modbus RTU

Modbus RTU activé Adresse
Adresse Débit en bauds
Débit en bauds Framing
Framing

Time out chien de garde

Modbus RTU activé
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88.1.1.2

88.1.1.3

88.1.14

88.1.1.5

88.1.2

88121

Cette fonction permet d’activer ou de désactiver le protocole Modbus RTU. Le protocole Mod-
bus RTU est toujours activé dans son état a la livraison.

Adresse

Cette fonction permet de configurer I'adresse de bus de terrain de I'esclave Modbus RTU.

Débit en bauds

Cette fonction permet de régler le débit en bauds.

Trame

Cette fonction permet de définir le framing (nombre de bits de données, bits d’arrét, parité)
pour l'interface du bus de terrain.

Time out chien de garde (RTU)

Il est possible de configurer ici un time out chien de garde, a laquelle il est possible de réagir
ultérieurement si aucun message n’est recu pendant le délai défini par cette temporisation.

Réglages Modbus TCP

Modbus TCP est un protocole de bus de terrain proposé sur I'interface Ethernet.

Le GMMnext fonctionne ici comme un esclave Modbus RTU (serveur Modbus), ce qui signifie
qu'un Modbus RTU maitre de niveau supérieur peut lire les données du GMMnext et en écrire
les parameétres.

Le serveur Modbus TCP sur le GMMnext est accessible sous I'adresse IPv4 de ETH1 en combi-
naison avec le port TCP configuré ici et avec I'Unit-ID.

A=l Modbus TCP

Modbus TCP activé O
Port TCP
Unit-ID

Time out chien de garde

Modbus TCP activé

Cette fonction permet d’activer ou de désactiver le protocole Modbus TCP.
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88122 Port TCP

88.1.23 Unit-ID

Cette fonction permet de définir le port TCP permettant d’atteindre le serveur Modbus TCP.
Le port TCP par défaut est le port 502.

Cette fonction permet de définir I’'Unit-ID permettant d’atteindre le GMMnext par I'intermé-
diaire de Modbus TCP.

88.1.24 Time out chien de garde (TCP)

Il est possible de configurer ici un time out chien de garde, a laquelle il est possible de réagir
ultérieurement si aucun message n’est recu pendant le délai défini par cette temporisation.

8.8.1.3 Mode standard

Le régulateur aicore air propose 2 modes dans lesquels les points de données sont propo-
sés sur l'interface Modbus. A ce sujet, voir également "Mapping Modbus". En mode standard,
d’autres réglages pratiques peuvent étre effectués sur la fagon dont les données sont mises a
disposition sur I'interface Modbus.

Il convient également de tenir compte des informations figurant dans la spécification d’inter-
face correspondante.

A=l Mode standard
Systeme d'unités

Adressage par page

Version Modbus 1

8.8.1.3.1 Format des données Modbus

Cette fonction permet de définir comment les paramétres numériques et les données de pro-
cessus, qui en principe peuvent comporter des décimales, sont fournis sur I'interface Modbus.
Le format de données « 16 bits » utilise une représentation compacte a virgule fixe qui ne né-
cessite qu’un seul mot de données (2 octets) par valeur.

Le format de données « 32 bits » utilise quant a lui une représentation en virgule flottante
conforme a la norme IEEE 754, qui offre une plus grande précision mais qui nécessite 2 mots
de données (4 octets) par valeur.

Pour plus d’informations a ce sujet, voir la spécification d’interface Modbus.
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+“Format des données Modbus

16 bits =]
32 bits O

88.1.3.2 Systeme d’unités

Cette fonction permet de définir le systéme d’unités dans lequel les paramétres et les don-
nées de processus sont transmis sur 'interface Modbus. Cette configuration est indépendante
du systéme d’unités de I'affichage a I'écran.

8.8.1.3.3 Adressage par page

Cette fonction permet de configurer les capteurs qui sont affichés sur les pages correspon-
dantes de I'interface Modbus.

> Adressage par page

Pour ce faire sélectionnez une page souhaitée et attribuez-lui le capteur souhaité.

A=) Page 1
Aucune option n'est sélecti{mng

Capteur de température 1 [
Capteur de température 2 O

Pour plus d’informations a ce sujet, voir la spécification d’interface Modbus.

8.8.1.34 Version Modbus

Cette fonction permet d’afficher la version Modbus interne. Elle est exclusivement destinée a
des fins de diagnostic interne.

88.14 Mapping Modbus

Le nouveau régulateur aicore air offre un éventail de fonctions beaucoup plus large, c’est
pourquoi l'interface Modbus a également d0 faire I'objet d’une refonte.

Celle-ci se justifie notamment par un plus grand nombre d’E/S, d’interfaces, de ventilateurs et
de fonctions.

La nouvelle interface est désignée sous le terme Mapping Modbus = « standard ».
Il existe une spécification d’interface distincte a cet effet.

Pour offrir une compatibilité ascendante la plus compléte possible, le nouveau « mode com-
patibilité » a été introduit. Ainsi, si vous souhaitez installer le régulateur aicore air comme ap-
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pareil de remplacement ou compléter I'infrastructure existante sans modifier la programma-
tion des interfaces, vous devez sélectionner ce « mode compatibilité ».

La commutation d’'un mode a l'autre peut étre effectuée a partir de ce menu.

A=) Mapping Modbus
Standard =]

Mode de compatibilité O

Le mode standard est activé par défaut.

Dans I'ancienne version du régulateur aicore air (GMM EC), seuls certains parameétres et don-
nées de processus étaient disponibles sur I'interface Modbus.

Avec la génération aicore air, tous les parameétres et les données de processus sont désormais
toujours disponibles par Modbus, a la fois par Modbus RTU et par Modbus TCP/IP. Par consé-
quent, une seule description d'interface pour Modbus RTU + TCP/IP est nécessaire.

8.9 Charger/sauvegarder une configuration

Le régulateur offre la possibilité de sauvegarder tous les réglages sous forme de configuration.
Cette configuration peut étre rechargée ultérieurement pour rétablir les réglages du régulateur
précédemment sauvegardés et afin de mettre I'appareil dans un état spécifique. Une configu-
ration peut également étre utilisée pour transférer les réglages d’un régulateur a un autre ré-
gulateur de méme type.

Les fichiers de « configuration » sont principalement les fichiers portant I'extension « .gmm-
next ». Le reste du nom du fichier est librement sélectionnable. Les configurations peuvent
étre sauvegardées au choix dans la mémoire interne du régulateur ou sur un support de mé-
moire externe USB, comme par exemple une clé USB. Jusqu’a 20 configurations peuvent étre
enregistrées en mémoire interne.

Pour qu’une clé USB soit correctement reconnue et utilisée par 'aicore air, elle doit étre
formatée dans le systéme de fichiers FAT32. Pour éviter les probléemes de gestion des
configurations, veillez également a ne pas utiliser de clé USB déja utilisée pour les mises a
jour du logiciel aicore air, afin de ne pas lancer des mises a jour involontaires.

Quand une configuration est sauvegardée, elle recoit un nom de fichier automatiquement
généré contenant notamment la date et I’heure de création. Comme les configurations sont
triées par défaut dans le régulateur selon leur nom de fichier, le tri se fait implicitement selon
leur date de création. Si la configuration est sauvegardée ou exportée sur une clé USB, une
désignation séparée sera créée pour chaque appareil dans lequel la configuration est enre-
gistrée, en utilisant son numéro de série. L'association entre configuration et régulateur reste
donc claire si une méme clé USB est utilisée pour I'administration des configurations de plu-
sieurs appareils.

Si vous devez modifier le nom de fichier d’'une configuration, vous pouvez d’abord sauvegar-
der ou exporter la configuration sur une clé USB. La clé USB peut alors étre connectée a un
ordinateur courant pour modifier le nom de fichier. La configuration renommée peut ensuite
étre réimportée sur le régulateur.

Certaines applications peuvent entrainer des conséquences importantes pour les réglages ac-
tuels du régulateur. C’est le cas notamment des fonctions "Charger une configuration", "Char-
ger réglages usine" et "Rétablir I'état de livraison". Le régulateur permet de créer d’abord une
sauvegarde de configuration dans la mémoire interne, pouvant ultérieurement étre réutilisée
en cas de besoin. Il s’agit ici d'une fonction de confort pour concevoir de la maniére la plus
simple et la plus fiable possible des applications ayant des conséquences importantes. Si au-
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cun espace n'est disponible dans la mémoire interne du régulateur pour sauvegarder une
configuration, il faut d’abord supprimer une configuration existante via la rubrique de menu

« Supprimer configuration ». Sinon, vous pouvez toujours sauvegarder directement la configu-
ration actuelle sur une clé USB via la rubrique de menu « Sauvegarder configuration » pour
éviter de sauvegarder la configuration dans la mémoire interne.

8.9.1 Sauvegarder une configuration

Il faut d’abord procéder au choix du support de mémoire sur lequel la configuration actuelle
du GMMnext doit étre sauvegardée. Il est pour cela possible de choisir la mémoire interne du
GMMnext ou une éventuelle clé USB connectée. Il suffit ensuite de confirmer la procédure
d’enregistrement. Aprées sa conclusion réussie, une information est affichée indiquant sous
quel nom de fichier la configuration venant d’étre sauvegardée a été enregistrée sur le sup-
port de mémoire.

8.9.2 Charger une configuration

Il faut d’abord procéder au choix du support de mémoire a partir duquel une configuration
doit étre chargée. Il est pour cela possible de choisir la mémoire interne du GMMnext ou une
éventuelle clé USB connectée. Ensuite, il est possible d’effectuer une recherche sur le support
de mémoire sélectionné au moyen d'un gestionnaire intégré de données pour sélectionner la
configuration a charger. Une fois que la configuration a bien été chargée, le GMMnext passe a
une mise en service abrégée dans laquelle il est notamment possible de vérifier et d’éventuel-
lement adapter les réglages chargés pour les ventilateurs.

8.9.3 Importer une configuration

La fonction d'importation permet de copier une configuration d'une clé USB connectée vers la
mémoire interne du GMMnext sans influencer les réglages actuels du GMMnext. Cela permet
d’enregistrer une configuration sur le GMMnext pour pouvoir la charger ultérieurement si be-
soin a partir de la mémoire interne.

894 Exporter une configuration

La fonction d’exportation permet de transférer ultérieurement sur une clé USB connectée une
configuration antérieurement sauvegardée qui se trouve dans la mémoire interne du GMM-
next. Avec cette fonction, il est notamment possible de créer des copies de sauvegarde des
configurations importantes pour le cas ou le GMMnext existant devrait étre ultérieurement
remplacé.
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8.9.5 Supprimer une configuration

Cette rubrique de menu permet de supprimer les configurations présentes dans la mémoire
interne du GMMnext et de libérer ainsi I’'espace de mémoire nécessaire pour sauvegarder de
nouvelles configurations.

8.10 Réglages usine

Les réglages usine sont les réglages prévus dans la commande avec lesquels le GMMnext est
préconfiguré dans I'usine de production. Si de tels réglages usine ont été définis et enregis-
trés sur le GMMnext, ils peuvent étre ultérieurement rétablis. Dans la mesure ou des réglages
usine sont présents, ce menu affichera entre autres la date a laquelle les réglages usine ont
été enregistrés.

8.10.1 Charger réglages usine

Cette rubrique de menu permet de rétablir les réglages usine initiaux du GMMnext.

8.11 Rétablir I'état de livraison

Cette rubrique de menu permet de mettre I'appareil dans son état de livraison.

En pareil cas, tous les paramétres sont supprimés et une nouvelle mise en service est obliga-
toire.

ATTENTION

Ne sélectionnez cette rubrique que si vous n’avez aucun doute a son sujet et si vous dispo-
sez de tous les paramétres pour cette étape.
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9 Caractéristiques techniques

9.1 Dimensions de ’aicore™ air 08.1

Vous trouverez ci-aprés les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

Trous de fixation : @ max. 7,5 mm

-
Lo

280
300

Dimensions du caisson aicore air 08.1
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9.2 Dimensions de I'aicore™ air 16.1

Vous trouverez ci-apres les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

Trous de fixation : @ max. 7,5 mm

280
300

280

v

300

h 4

-
il

Dimensions du caisson aicore air 16.1
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9.3 Dimensions de I'aicore™ air 24.1

Vous trouverez ci-apres les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

Trous de fixation : @ max. 7,5 mm

280
300

380

400 R

Dimensions du caisson aicore air 24.1
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924 Dimensions du controleur aicore™ air ec.1

Vous trouverez ci-apres les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

— —

JSB  ETH ETH2 USB1 TN TENS BIQLTIBIE S

Gantner D

94

900000000000

159,6

A

A4

61,5

48,3

A

61,5

- L »
- -

Dimensions du contréleur aicore air ec.1
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9.5 Dimensions du GMOD 08 aicore™ air

Vous trouverez ci-aprés les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

Dimensions du GMOD 08 aicore air
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9.6 Dimensions du GMOD 08 aicore air ec

Vous trouverez ci-aprés les dimensions du caisson et les dimensions pour la fixation. Toutes
les dimensions sont données en millimétres.

Dimensions du GMOD 08 aicore air ec
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10 Caractéristiques électriques

Description Min Type Max Unité
Alimentation électrique 475 5,0 5,25 \Y
Courant absorbé 80 120 mA
Intensité de courant 0,4 0,65 W
Modbus

Terminaison (commutable) 120 ohm
Débit de transmission 1200 9600 115200 bit/s
Séparation galvanique 1000 V (eff)
Rigidité diélectrique A/B -8 +15 \Y
Alimentation électrique CC 18 24 28 Vv
Courant absorbé 150 300 mA
(sans I'alimentation des ventilateurs)

Courant absorbé 500 900 mA
(avec 8 ventilateurs raccordés)

Bus CAN

Rigidité diélectrique -24 24 Vv
Débit de transmission 125 1000 kbit/s
Alimentation électrique

Plage de tension d’entrée (CA) 85 264 V CA
Tension d’entrée (CC) (variante) 120 373 V CC
Fréquence de la tension d’entrée 47 63 Hz
Courant absorbé aicore air 08.1 (115 V CA) 510 mA
Courant absorbé aicore air 08.1 (230 V CA) 305 mA
Courant absorbé aicore air 16.1 (115 V CA) 910 mA
Courant absorbé aicore air 16.1 (230 V CA) 540 mA
Courant absorbé aicore air 24.1 (115 V CA) 1360 mA
Courant absorbé aicore air 24.1 (230 V CA) 830 mA
Entrées digitales

Séparation de potentiel non

Niveau haut (mode de fonctionnement digi- | 15 24 28 \Y
tal) @

Niveau bas (mode de fonctionnement digi- |-1 0 5 \Y
tal)

frgqgence (mode de fonctionnement digi- 20 kHz
al

Caractéristiques électriques
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Description Min Type Max Unité

Résistance d’entrée 35 kQ

Sorties de relais

Séparation de potentiel oui

Tension continue 24 30

Tension alternative 250

Intensité de courant charge ohmique (30 V 1,0

CC)

Intensité de courant charge inductive (30 V 0,45 A

CA)

Intensité de courant charge ohmique (250 1,5 A

V CC)

Intensité de courant charge inductive (250 0,6 A

V CA)

Cycles de commutation mécaniques 1*10° ma-
nceuvres

Cycles de commutation électriques 1*105 ma-
noeuvres

Entrée analogique générale

Séparation de potentiel non

Rigidité diélectrique -5 30 \Y

Résolution 12 bit

Entrée analogique mode tension 0...10 V

Plage de mesure 0 12 \Y

Erreur 0,25 0,5 %"

Résistance d’entrée 100 kQ

Entrée analogique mode courant 0.. 25 mA

Plage de mesure 0 25 mA

Erreur 0,25 0,5 %

Résistance d’entrée dans la plage de me- 110 150 Q

sure

(sans circuit de protection)

Entrée analogique mode PT1000

Plage de mesure (résistance) 800 1500 Q

Erreur (résistance) 15 2,0 Q

Plage de mesure (température) -50 130 °C

Erreur (température) 0,4 0,6 K

Courant de mesure 1 1,4 mA

Sortie de tension 0...10 V

Séparation de potentiel non

Caractéristiques électriques
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Description Min Type Max Unité
Plage de tension 0 10 Vv
Tension sous charge >=5 kQ
Résolution 12 bit
Erreur (Isonie <= 1mA) 1 % M
Protection contre les courts-circuits oui

Courant de court-circuit (lsortie_max) 5 mA
Interface Ethernet 1/ 2

Rigidité diélectrique 2 kV
Débit de transmission 10 100 Mbit/s
Auto-négociation oui

Auto-MDI-X oui

Séparation galvanique oui

Interface de service USB

Compatibilité OTG oui

Alimentation électrique Ugyie (Mode hote) | 4,5 5 Vv
Alimentation électrique l¢e (Mode hoéte) 500 mA
Débit de transmission 15 480 Mbit/s
Interface USB1

Compatibilité OTG non

Alimentation électrique Ugyie (Mode hote) | 4,5 5 Vv
Alimentation électrique lse (Mode héte) 500 mA
Débit de transmission 15 480 Mbit/s

Interface CXP

Module d’extension détection « Plug and oui

Play »

Alimentation électrique

Tension d’alimentation 20 24 28 \Y
Courant absorbé (24 V CC) ™ 200 400 mA
Intensité de courant *» 48 9,6 W

Entrées digitales

Séparation de potentiel non

Niveau haut (mode de fonctionnement digi- | 16 24 28 V
tal) @

Niveau bas (mode de fonctionnement digi- |-1 0 5 \Y
tal) ™

Fréquence (mode de fonctionnement digi- 20 kHz
tal) ™

Caractéristiques électriques
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Description Min Type Max Unité

Résistance d’entrée 35 kQ

Sorties de relais

Séparation de potentiel oui

Tension continue 24 30

Tension alternative 250

Intensité de courant charge ohmique (30 V 1,0

CC)

Intensité de courant charge inductive (30 V 0,45 A

CA)

Intensité de courant charge ohmique (250 1,5 A

V CC)

Intensité de courant charge inductive (250 0,6 A

V CA)

Cycles de commutation mécaniques 1*10° ma-
noeuvres

Cycles de commutation électriques 1*10° ma-
noeuvres

Caractéristiques électriques

*D Le courant absorbé maximum comprend I'alimentation de deux transmetteurs de pression
raccordés et d'un capteur de température raccordé.

*2 En mode de fonctionnement, les entrées digitales peuvent étre exploitées en analogique ou
en digital. Les niveaux de commutation dans le mode de fonctionnement en analogique sont
configurés au moyen de parametres logiciels.

*3) Erreur par rapport a la valeur finale sur la plage de mesure

*» Erreur par rapport a la valeur finale sur la plage
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11 Options

L'aicore air xx.1 peut étre complété par un module d’interfaces.
Ce module peut s’intégrer dans un emplacement prévu a cet effet.

Les détails techniques sont présentés dans les fiches de données correspondantes ou dans
les spécifications d’interfaces.

Celles-ci peuvent étre téléchargées a partir du site web de Glntner www.guentner.eu, a la ru-
brique « Controls ».

Module RS485 :
GCM Modbus RS485 aicore air
Code ERP 5207189
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12

Messages d’erreur et avertissements

Dans le tableau, il est possible de voir quel relais de signalisation (PRIO 1 ou PRIO 2) est af-
fecté a quel message sur I’écran dans le journal d’événements.

Dans le journal d’événements | Relais de
de l'aicore air signalisa-
tion sur
I’aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
1 Ventilateur Alarme Ventilateur <1..24> - panne de |Prio 2
courant.
2 Ventilateur Alarme Ventilateur <1..24> - sur- Prio 2
chauffe.
Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - défaut. *! | Prio 2
4 Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - sur- Prio 2
chauffe.
5 Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - défaut Prio 2
capteur a effet Hall.
Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - bloqué. Prio 2
9 Ventilateur Alarme Ventilateur <1..24> - sous-ten- | Prio 2
sion. (*)
27 Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - rupture de | Prio 2
cable.
28 | Ventilateur Alarme Ventilateur <1...24> - mauvais Prio 2
n° de VT.
29 Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - courant élevé. Prio 2
ment
30 | Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - courant faible. Prio 2
ment
31 Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - résistance élevée. Prio 2
ment
32 Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - résistance faible. Prio 2
ment
33 Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - tension élevée. Prio 2
ment
34 Entrée analogique Avertisse- Al <1..5> - tension faible. Prio 2
ment
35 Régulateur Information | Mise en service terminée. -
36 | Alarme pompe Avertisse- Pompe <1/2> (boucle de régu- | Prio 2
ment lation <1..5>) : Alarme pompe.
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Dans le journal d’événements | Relais de
de I’aicore air signalisa-
tion sur
I'aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
37 Vanne de bypass Avertisse- Vanne de bypass (boucle de ré- | Prio 2
ment gulation <1..5>) : Température
de sortie au-dessus de l'inter-
valle critique.
38 |Vanne de bypass Avertisse- Vanne de bypass (boucle de ré- | Prio 2
ment gulation <1..5>) : Température
de sortie inférieure a l'intervalle
critique.
39 Mode Récupération de | Avertisse- Vanne de récupération de cha- | Prio 2
chaleur ment leur (boucle de régulation
<1..5>) : Température d’'entrée
au-dessus de l'intervalle cri-
tique.
40 Mode Récupération de | Avertisse- Vanne de récupération de cha- | Prio 2
chaleur ment leur (boucle de régulation
<1..5>) : Température d’entrée
inférieure a l'intervalle critique.
41 Surveillance des me- | Avertisse- Température d’entrée (boucle Prio 2 (*2)
sures ment de régulation <1..5>) : supé-
rieure a I'intervalle.
42 | Surveillance des me- | Avertisse- Température d’entrée (boucle Prio 2 (*2)
sures ment de régulation <1..5>) : infé-
rieure a 'intervalle.
43 | Surveillance des me- | Avertisse- Température de sortie (boucle Prio 2 (*2)
sures ment de régulation <1..5>) : supé-
rieure a 'intervalle.
44 Surveillance des me- | Avertisse- Température de sortie (boucle Prio 2 (*?)
sures ment de régulation <1..5>) : infé-
rieure a 'intervalle.
45 Surveillance des me- | Avertisse- Température ambiante supé- Prio 2 (*2)
sures ment rieure a I'intervalle.
46 | Surveillance des me- | Avertisse- Température ambiante infé- Prio 2 (*2)
sures ment rieure a I'intervalle.
47 | Surveillance des me- | Avertisse- Pression de saumure (boucle de | Prio 2 (¥*?)
sures ment régulation <1..5>) : supérieure
a l'intervalle.
48 Surveillance des me- | Avertisse- Pression de saumure (boucle de | Prio 2 (*2)
sures ment régulation <1..5>) : inférieure a
I'intervalle.
49 Surveillance des me- | Avertisse- Température du fluide (boucle | Prio 2 (*?)
sures ment de régulation <1..5>) : supé-
rieure a 'intervalle.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 179/ 193




Guntner

© Glintner GmbH & Co. KG

Dans le journal d’événements | Relais de
de I’aicore air signalisa-
tion sur
I'aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
50 |Surveillance des me- | Avertisse- Température du fluide (boucle | Prio 2 (*?)
sures ment de régulation <1..5>) : infé-
rieure a I'intervalle.
51 Surveillance des me- | Avertisse- Pression du fluide (boucle de Prio 2 (*2)
sures ment régulation <1..5>) : supérieure
a I'intervalle.
52 Surveillance des me- | Avertisse- Pression du fluide (boucle de Prio 2 (*?)
sures ment régulation <1..5>) : inférieure a
I'intervalle.
53 Surveillance des me- | Avertisse- Humidité de I'air supérieure a Prio 2 (*2)
sures ment I'intervalle.
54 | Surveillance des me- | Avertisse- Humidité de I'air inférieure a Prio 2 (*2)
sures ment I'intervalle.
55 | Surveillance des me- | Avertisse- Température de bulbe humide | Prio 2 (*2)
sures ment supérieure a 'intervalle.
56 | Surveillance des me- | Avertisse- Température de bulbe humide | Prio 2 (¥*?)
sures ment inférieure a I'intervalle.
57 Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. du fluide/Temp. am- | Prio 2 (*2)
sures ment biante (boucle de régulation
<1..5>): > al'intervalle.
58 | Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. du fluide/Temp. am- | Prio 2 (*2)
sures ment biante (boucle de régulation
<1..5>): < alintervalle.
59 |[Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. d’entrée/Temp. de Prio 2 (*2)
sures ment sortie (boucle de régulation
<1..5>) : > a lintervalle.
60 |Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. d’entrée/Temp. de Prio 2 (*?)
sures ment sortie (boucle de régulation
<1..5>): < alintervalle.
61 Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. de sortie/Temp. am- | Prio 2 (*?)
sures ment biante (boucle de régulation
<1..5>): > a lintervalle.
62 Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. de sortie/Temp. am- | Prio 2 (*?)
sures ment biante (boucle de régulation
<1..5>): <alintervalle.
63 Régulateur Avertisse- GMOD 08 <1...3> non dispo- Prio 2
ment nible.
64 | Charger/sauvegarder |Information |Configuration chargée. -
une configuration
65 Réglages usine Information | Réglages usine chargés. -
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Dans le journal d’événements | Relais de
de I’aicore air signalisa-
tion sur
I'aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
66 | Régulateur Avertisse- GHMspray non disponible. Prio 2
ment
67 |Surveillance des me- | Avertisse- Température de régulation Prio 2
sures ment continue de la récupération
de chaleur (boucle de régula-
tion 1) : supérieure a l'intervalle.
68 |Surveillance des me- | Avertisse- Température de régulation Prio 2
sures ment continue de la récupération
de chaleur (boucle de régula-
tion 1) : inférieure a l'intervalle.
69 Surveillance des me- | Avertisse- AT entre temp. d’entrée et Prio 2
sures ment temp. de régulation continue
de la récupération de chaleur
(boucle de régulation 1) : supé-
rieure a I'intervalle.
70 | Surveillance des me- | Avertisse- AT entre temp. d’entrée et Prio 2
sures ment temp. de régulation continue
de la récupération de chaleur
(boucle de régulation 1) : infé-
rieure a I'intervalle.
71 Vanne de bypass Avertisse- Vanne de bypass (boucle de ré- | Prio 2
ment gulation 1) : pas de valeur de
température de sortie.
72 | Vanne de récupération | Avertisse- Vanne de récupération de cha- | Prio 2
de chaleur ment leur (boucle de régulation 1) :
pas de valeur de temp. d’entrée
et/ou de température de régula-
tion continue de la récupération
de chaleur.
73 Surveillance des me- | Avertisse- Température d’entrée (boucle Prio 2
sures ment de régulation 1) : valeur man-
quante
74 | Surveillance des me- | Avertisse- Température de sortie (boucle Prio 2
sures ment de régulation 1) : valeur man-
quante
75 | Surveillance des me- | Avertisse- Pas de valeur de température Prio 2
sures ment ambiante.
76 | Surveillance des me- | Avertisse- Pression de saumure (boucle Prio 2
sures ment de régulation 1) : valeur man-
quante.
77 Surveillance des me- | Avertisse- Température du fluide (boucle | Prio 2
sures ment de régulation 1) : valeur man-
quante.
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Dans le journal d’événements | Relais de
de I’aicore air signalisa-
tion sur
I'aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
78 | Surveillance des me- | Avertisse- Pression du fluide (boucle de Prio 2
sures ment régulation 1) : valeur man-
quante.
79 Surveillance des me- | Avertisse- Pas de valeur d’"humidité de Prio 2
sures ment I"air.
80 | Surveillance des me- | Avertisse- Pas de valeur de température Prio 2
sures ment de bulbe humide.
81 Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. du fluide/Temp. am- | Prio 2
sures ment biante (boucle de régulation 1) :
valeur manquante.
82 Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. d’entrée/Temp. de Prio 2
sures ment sortie (boucle de régulation 1) :
valeur manquante.
83 | Surveillance des me- | Avertisse- AT Temp. de sortie/Temp. am- | Prio 2
sures ment biante (boucle de régulation 1) :
valeur manquante.
84 | Surveillance des me- | Avertisse- Température de régulation Prio 2
sures ment continue de la récupération
de chaleur (boucle de régula-
tion 1) : valeur manquante.
85 Surveillance des me- | Avertisse- AT entre température d’entrée | Prio 2
sures ment et température de régulation
continue de la récupération
de chaleur (boucle de régula-
tion 1) : valeur manquante.
88 | GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Courant élevé. Prio 2
ment
89 GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Courant faible. Prio 2
ment
90 |GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Résistance éle- Prio 2
ment vée.
91 GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Résistance faible. | Prio 2
ment
92 GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Tension élevée. Prio 2
ment
93 GMOD 08 UIO Avertisse- GMOD 08 101 Tension faible. Prio 2
ment
94 Régulateur d’humidifi- | Information | Pré-avertissement acquitté pour |-
cation la durée d’humidification.
95 Régulateur d’humidifi- | Information | Pré-avertissement acquitté pour |-
cation la durée de fonctionnement.

Notice d’utilisation — Gestion de moteur aicore™ air V1.1.6 Page 182 /193




Guntner

© Glintner GmbH & Co. KG

Dans le journal d’événements | Relais de
de I’aicore air signalisa-
tion sur
’aicore
air
Code | Composant / Fonction | Degré de Texte dans le journal d’événe- | Prio
gravité (se- | ments (FR)
verity)
96 Régulateur d’humidifi- | Information | Intervalle de maintenance réini- |-
cation tialisé.
97 Régulateur d’humidifi- | Avertisse- Ecart de débit volumique d'eau | Prio 2
cation ment élevé.
98 Communication par Avertisse- Modbus RTU : Temporisation du | Prio 2
bus de terrain ment chien de garde écoulée.
99 Communication par Avertisse- Modbus TCP : Temporisation du | Prio 2
bus de terrain ment chien de garde écoulée.
100 |Surveillance des me- | Avertisse- Vanne de free cooling (boucle Prio 2
sures ment de régulation %1) : température
de sortie au-dessus de l'inter-
valle critique.
101 |[Surveillance des me- | Avertisse- Vanne de free cooling (boucle Prio 2
sures ment de régulation %1) : température
de sortie en-dessous de l'inter-
valle critique.
102 |[Surveillance des me- | Avertisse- Vanne de free cooling (boucle Prio 2
sures ment de régulation %1) : pas de va-
leur de température de sortie
et/ou de température ambiante.
103 | Ventilateur Alarme Défaut ventilateur 1. Prio 1 (*1)
104 | Ventilateur Alarme Défaut ventilateur 1. Prio 1 (*1)
105 | Régulateur Information | Redémarrage systéme. -
106 | Régulateur Information | Démarrage systéme. -
107 | Régulateur Information | Redémarrage systéme. -
108 | Régulateur Information | Redémarrage systéme. -
110 |Protection par mot de |Information | Mot de passe modifié -
passe
111 |Protection par mot de |Information | Mot de passe réinitialisé -
passe
112 |Protection par mot de |Information | Niveau de sécurité modifié Prio 2
passe

*1) L'erreur ne se déclenche pas si le ventilateur est hors tension.

*2) Réglage par défaut ; voir "Boucles de régulation (surveillance des mesures)"
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13 Index

Activation et verrouillage de la boucle de régulation 92

Adressage par page 163

Adresse (réglages Modbus RTU) 161

Adresse de livraison 21

Adresse du fabricant 21

Adresse IPv4 (actuelle) 158

Adresse IPv4 (manuelle) 158

Adresse IPv6 (actuelle) 159

Adresse IPv6 (manuelle) 159

Affichage et utilisation 52

Alarme activée 89

Alarme de pompe 117

Alarme de pompe activée 119

Alarme température max. vers systéme de récupération de chaleur 125
Alarme température max. vers systéme de récupération de chaleur activée 61
Annexe 190

Arrét d’alarme hystérésis (mode de récupération de chaleur) 126
Assistance téléphonique 22

Autorisation activée 93

Autorisation de récupération de chaleur activée 126
Avertissement GHMspray 72

Avertissement GMOD 08 72

Base de valeur réglante et Départ de valeur réglante 137

Boucles de régulation (alarme de pompe) 118

Boucles de régulation (free cooling) 136

Boucles de régulation (réglages de la récupération de chaleur) 123
Boucles de régulation (surveillance des mesures) 143

Boucles de régulation (vanne de bypass) 120

Bypass 98

Caractéristiques électriques 173

Caractéristiques techniques 167

Classification 17

Configuration E/S 150

Configuration E/S par défaut 190

Configurations IPv4 158

Configurations IPv6 158

Consignes de sécurité 14

Date/heure 74

Débit d’air et puissance 59

Débit en bauds (réglages Modbus RTU) 161

Décalage du point de consigne 99

Demande de récupération de chaleur activée 128

Description du fonctionnement 15

Déverrouillage 148

Diagnostic 69

Différence de température (régulation continue de la récupération de chaleur) 133, 134
Différence entre température de sortie et température ambiante 140
Ecart par rapport au point de consigne 141

Ecart AT température d’entrée / température de régulation continue de la récupération de
chaleur 146

Entrée de cébles 35

Entrées/sorties (interface E/S) 45

Evénements 72

Facteur de renforcement Kp 92

Fonction d’arrachement 98

Fonctions 96
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Format des données Modbus 162

Free cooling 134

Free cooling actif 136

Garantie 21

Groupes de ventilateurs 57

Guide de démarrage rapide 24

Heures de service 89

Humidité de I'air 90, 143

Hydro Management 147

Hystérésis (LCMM) 106

Hystérésis (mode de récupération de chaleur) 128
Hystérésis signal de température (vanne de bypass) 121
Indicateur de statut LED 54

Installation compatible CEM 22

Inversion (alarme de pompe) 118

Langue 73

LCMM 104

Limitation de la récupération de chaleur 126
Limitation de I'ouverture max. de la vanne de bypass activée 122
Limitation du décalage max. du point de consigne activée 102
Limitation par signal (décalage du point de consigne) 101
Limitation par signal (vanne de bypass) 122

Limite inférieure (mode récupération de chaleur) 127
Limite inférieure (vanne de bypass) 121

Limite supérieure (mode récupération de chaleur) 127
Limite supérieure (vanne de bypass) 121

Longueur de préfixe IPv4 158

Longueur de préfixe IPv6 159

Maitre externe analogique 137

Menu d’état 60

Menu principal 56

Menu Service 82

Messages d’erreur et avertissements 178

Méthode IPv4 158

Méthode IPv6 159

Mise a jour 77

Mise en service 26

Mise en service - Remarque 15

Modbus 160

Modbus RTU activé 160

Modbus TCP activé 161

Mode de valeur de consigne de la récupération de chaleur 132
Mode édition 54

Mode inverse 102, 103

Modele/versions du GMMnext 35

Mode maintenance 112

Mode manuel 74

Mode récupération de chaleur 61

Mode récupération de chaleur activé 123

Mode standard 162

Mode Urgence 139

Mode Urgence (mode récupération de chaleur) 127
Mode Urgence (vanne de bypass) 121

Modification du mot de passe 149

Montage 35

Montage du régulateur 35

Niveau de sécurité 149

Numéro de version 88

Numéro VT 88

Options 177

Ouverture max. de la vanne en mode récupération de chaleur 127
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Ouverture max. de vanne (vanne de bypass) 122
Parameétre par défaut 192

Parametres boucles de régulation 83

Parametres de contrbéle 132, 137

Parametres de contréle PID 91

Parametres ventilateurs 87

Passerelle IPv4 158

Passerelle IPv6 159

Point de consigne 1/2 (Source) 91

Points de consigne 72

Police d’écran 81

Pompes 118

Port TCP 162

Position d’urgence (mode de récupération de chaleur) 128
Position d’urgence (vanne de bypass) 122

Pour un aéroréfrigérant_Températures/pression de saumure 85
Pour un condenseur_Pression du fluide 85

Pression de saumure (Source) 86

Pression de saumure (Valeur actuelle) 86

Pression du fluide (Source) 85

Pression du fluide (Valeur actuelle) 85

Procédure détaillée de mise en service 29

protection contre I'humidité 35

Protection par mot de passe 56, 147

Puissance 89

Raccordement au réseau 39

Raccordement de ventilateur 42

Raccordements 36

Réglages bus de terrain 160

Réglages des points de consigne 91, 91

Réglages Modbus RTU 160

Réglages Modbus TCP 161

Régulation (menu Service) 90

Régulation continue de la récupération de chaleur 131
Régulation de la récupération de chaleur par Modbus 123
Régulation de la récupération de chaleur par paliers 128
Régulation par vanne 136

Remarques générales 14

Responsabilité 21

Sens d’action de la régulation 133

Service 77

Signal activé (alarme de pompe) 118

Signal de réglage 91, 91

Signal de réglage (alarme de pompe) 118

Signal de réglage (autorisation) 93

Signal de réglage (autorisation de free cooling) 138
Signal de réglage (limitation par signal) 102, 122
Signal de réglage (verrouillage) 93

Signaux de notification (affectation de la surveillance des mesures aux signaux de notification)

147

Slots systeme 80

Source (alarme de pompe) 118

Sous-refroidisseur 116

Statut du ventilateur 89

Surveillance des mesures 141

Surveillance des mesures (pression de saumure) 144
Surveillance des mesures (pression du fluide) 145
Surveillance des mesures (température de sortie) 144
Surveillance des mesures (température du fluide) 145
Surveillance des mesures (température d’entrée) 144
Surveillance des valeurs mesurées (écart AT) 144, 145, 146
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Systeme de récupération de chaleur 61, 123

Systéme d’unités 150, 163

Tableau de configuration 45

Tableau des fonctions 46

Température ambiante 140, 143

Température de régulation continue de la récupération de chaleur 133, 146
Température de régulation continue de la récupération de chaleur (source) 133
Température de sortie (Valeur actuelle) 85

Température d’entrée (Source) 85

Température extérieure 89

Température max. hystérésis (mode récupération de chaleur) 125
Température max. vers le systeme de récupération de chaleur 125
Température maximum (décalage du point de consigne) 101
Température min. vers le systeme de récupération de chaleur 124
Temporisation (mode de récupération de chaleur) 128
Temporisation (vanne de bypass) 121

Temporisation commande de vanne 131

Temporisation d’alarme (mode de récupération de chaleur) 125
Temps de démarrage du systeme de récupération de chaleur 126
Temps de démarrage du systeme de récupération de chaleur activé 62
Temps de démarrage restant du systeme de récupération de chaleur 62
Temps de dosage d’intégration Ti 92

Temps de rétention Td 92

Temps d’arrét d’alarme (mode de récupération de chaleur) 125
Temps d’arrét d’alarme activé 62

Temps d’arrét d’alarme restant 62

Time out chien de garde (RTU) 161

Time out chien de garde (TCP) 162

Trame (réglages Modbus RTU) 161

Transport et stockage 21

Unit-ID (réglages Modbus RTU) 162

Utilisation conforme 14

Valeur réglante 103

Valeurs de consigne (mode de récupération de chaleur) 133
Valeur seuil 114

Valeurs réelles 56

Vanne de bypass 119

Vanne de bypass (limitation par récupération de chaleur) 134
Vanne de récupération de chaleur (réglages) 126
Ventilateur_Débit d’air 87

Ventilateur_Puissance globale 87

Ventilateurs 86

Ventilation 35

Verrouillage activé 93

Verrouillage de ventilateur a partir de la position de la vanne 127
Verrouillage de ventilateur au-dessous de la position de la vanne 138
Version Modbus 163
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16 Annexe

16.1 Configuration E/S par défaut

DI1 DI2 DI3 DI4 DI5

Fonction

Autorisation

Abaissement

Commutation

Message d’er-

Message d’er-

risée contre
la rupture
de fil

(toutes les (nocturne)* de reur reur
boucles de ré- point de d’unité de de protection
gulation) consigne** charge*** du moteur#***
(toutes les
boucles de ré-
gulation)
Entrée sécu- | non non non oui oui

Configuration par défaut des entrées digitales apres la mise en service

*: La valeur réglante maximale pour la limitation peut par exemple étre paramétrée a I'aide
du menu "Abaissement nocturne".

**% : Pour que la commutation de valeur de consigne fonctionne, il faut d’abord configurer une
seconde valeur de consigne, par ex. via le menu "Boucles de régulation (régulation)".

*** . Si I’entralnement du ventilateur a été réglé sur « Analogique » lors de la mise en service.

glante mode analogique***
(groupe de ventilateurs 1)

AO1 AO2
Profil AO 0-10V 0-10V
Fonction Valeur réglante/Valeur ré- -

Configuration par défaut des sorties analogiques apres la
mise en service
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DO1 D02 DO3 D04 DO5
Fonction Message Message Marche Valeur de -
d’alarme (Prio | d’avertisse- seuil
1) ment (Prio 2) (boucle de ré-
gulation 1)
Sortie oui oui non non non
protégée
contre la
rupture de
fil
Configuration par défaut des sorties digitales apres la mise en service
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**% : La « Valeur réglante mode analogique » est transmise si I’entrainement du ventilateur a
été réglé sur « Analogique » lors de la mise en service.

All Al2 Al3 Al4 Al5
Mode de 4-20 mA 0-10V PTC / 0-10V PTC /
fonctionne- PT1000 PT1000
ment
Slave ex- - Valeur ré- - Valeur ré- -
terne glante glante
analogique ventilateurs ventilateurs
(boucle de ré- (boucle de ré-
gulation 1) gulation 2)**
Slave ex- - - - - -
terne bus

Configuration par défaut des entrées analogiques aprés la mise en service pour les aéroréfri-
gérants et les condenseurs et les modes de fonctionnement Slave

All Al2 Al3 Al4 AlI5
Mode de 4-20 mA 0-10V PTC / 0-10V PTC /
fonctionne- PT1000 PT1000
ment

Auto interne

Valeur réelle

Valeur réelle

gulation 1)

& Capteur Capteur
Auto ex- de tempéra- de tempéra-
terne bus ture ture
(boucle de ré- (boucle de ré-
gulation 1) gulation 2)**
Auto ex- - Spécification | Valeur réelle | Spécification | Valeur réelle
terne de point de Capteur de point de Capteur de
analogique consigne de tempéra- | consigne température
(boucle de ré- |ture (boucle de ré- | (boucle de ré-
gulation 1) (boucle de ré- | gulation 2)** | gulation 2)**

Configuration par défaut des entrées analogiques aprés la mise en service pour les aéroréfri-
gérants les modes de fonctionnement en automatisation

All Al2 Al3 Al4 Al5
Mode de 4-20 mA 0-10V 4-20 mA 0-10V PTC /
fonctionne- PT1000
ment
Auto interne | Valeur réelle |- Valeur réelle |- -
& Capteur de Capteur de
Auto ex- pression pression
terne bus (boucle de ré- (boucle de ré-

gulation 1) gulation 2)**

Configuration par défaut des entrées analogiques aprés la mise en service pour les conden-
seurs et les modes de fonctionnement en automatisation
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16.2

16.3

All Al2 Al3 Al4 Al5
Mode de 4-20 mA 0-10V 4-20 mA 0-10V PTC /
fonctionne- PT1000
ment
Auto ex- Valeur réelle | Spécification | Valeur réelle | Spécification |-
terne Capteur de de point de Capteur de de point de
analogique | pression consigne* pression consigne®

(boucle de ré- | *(boucle de (boucle de ré- | *(boucle

gulation 1) régulation 1) |gulation 2)** | de régula-

tion 2)**

Configuration par défaut des entrées analogiques aprés la mise en service pour les conden-
seurs et les modes de fonctionnement en automatisation

*: Si un frigorigéne est sélectionné, une valeur de consigne de température est prescrite, en
cas contraire une valeur de consigne de pression.

** . Si deux boucles de régulation sont réglées, sinon : libre.

Paramétre par défaut

Point de |Capteur |PID-Kp* |PID-Ti*
consigne |de pres-
sion
Aéroréfrigérant 30,0 °C - 5 25s
Condenseur a frigorigéne indéfini 125 bar |[250u40 |20 40 s
bar**
Condenseur avec frigorigene R744 (CO,) 25,0 °C 40 bar 10 25s
Condenseur avec autre frigorigéne 40,0 °C 25 bar 10 25s

Parameétre par défaut apres la mise en service

* . Les parameétres de régulation PID sont réglés a la valeur par défaut indiquée en cas de mo-
dification de type d’échangeur de chaleur ou de frigorigene (par ex. modification ultérieure via

le menu Service).

** . Le type de capteur de pression 25 ou 40 bar peut étre sélectionné lors de la mise en ser-

vice.

Auto externe analogique 0-10 V Aéroréfrigérants :

Charger les paramétres de configuration prédéfinis

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne analogique externe prédéfinie. Celle-ci doit étre transmise au moyen d’'une

tension de 0-10 V sur l'entrée analogique Al2.

Auto externe analogique 4- 20 mA Aéroréfrigérants :
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Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne analogique externe prédéfinie. Celle-ci doit étre transmise au moyen d’'un
courant de 4-20 mA sur l'entrée analogique Al2.

Auto externe analogique 4- 20 mA Aéroréfrigérants avec 2 boucles de régulation :

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par boucle de régu-
lation, par rapport a une valeur de consigne analogique externe prédéfinie. Celle-ci doit étre
transmise au moyen d’un courant de 4-20 mA sur les entrées analogiques Al2 (boucle de ré-
gulation 1) et Al4 (boucle de régulation 2).

Auto interne Condenseur + capteur de température de I’air ambiant :

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne fixée en interne. De plus, un capteur de température de l'air ambiant est
configuré pour un éventuel décalage de la valeur de consigne.

Auto interne Condenseur ; 2 boucles de régulation :

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne fixée en interne. Cela pour chacune des boucles de régulation.

Auto interne Aéroréfrigérants ; 2 boucles de régulation :

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne fixée en interne. Cela pour chacune des boucles de régulation.

Auto interne Aéroréfrigérant + capteur de température de I’air ambiant :

Avec cette valeur par défaut, la régulation s’effectue automatiquement par rapport a une va-
leur de consigne fixée en interne. De plus, un capteur de température de l'air ambiant est
configuré pour un éventuel décalage de la valeur de consigne.

Esclave externe analogique 0-10 V Aéroréfrigérants :

Avec cette valeur par défaut, le signal de réglage du ventilateur prédéfini en externe au moyen
d’une tension de 0-10 V sur I'entrée analogique Al4 est directement transmis aux ventilateurs.

Esclave externe analogique 0-10 V Aéroréfrigérants ; 2 boucles de régulation :

Avec cette valeur par défaut, le signal de réglage du ventilateur prédéfini en externe au moyen
d’une tension de 0-10 V sur I'entrée analogique Al2 (boucle de régulation 1) et sur I'entrée
analogique Al4 (boucle de régulation 2) est directement transmis aux ventilateurs.

Esclave externe analogique 4- 20 mA Aéroréfrigérants :

Avec cette valeur par défaut, le signal de réglage du ventilateur prédéfini en externe au moyen
d’un courant de 4-20 mA sur I'entrée analogique Al4 est directement transmis aux ventila-
teurs.

Esclave externe analogique 4-20 mA : Aéroréfrigérants ; 2 circuits :

Avec cette valeur par défaut, le signal de réglage du ventilateur prédéfini en externe au moyen
d’un courant de 4-20 mA sur I'entrée analogique Al2 (boucle de régulation 1) et sur I'entrée
analogique Al4 (boucle de régulation 2) est directement transmis aux ventilateurs.
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